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Track Controller da Hexagon

Motor para piloto automatico com sistema de diregdo eletromecénico que fornece
uma solugdo para a maioria dos modelos de tratoresdisponiveis no mercado. O design
de conexdo mecénica e eletrdnica permite instalagédo e/ou intercambio facil e rapido,
além de possuir um acionamento simples.

V Conhega mais sobre este produto:

« Facilmente integrado com controladores de outros fabricantes

« Acionamento elétrico

o Possui um médulo adicional com unidade de navegagéao inercial, melhorando
a estimativa da orientagéo do veiculo em combinagdo com um sistema de
posicionamento por satélite e também, compensando a posigdo em terrenos
inclinados.

« Facilintegragcdo com controladores de outros fabricantes. Podendo controlar
diregdo do veiculo ou apenas a posi¢ao do volante

v Conhega a estrutura do Track Controller da Hexagon:

ECU para
Piloto Automatico Elétrico

Motor e volante com tampa,
para Piloto Automéatico Elétrico

e

Kit de instalagéo, de
acordo com o seu trator

Antena GNSS escolhida

Display Ti5, Ti7 ou Ti10 da
Hexagon ou displays de
outros fabricantes

v Entenda como é feita a integragao do Track Controller da Hexagon com displays:

O Track Controller da Hexagon utiliza um controlador externo para receber as
informacgdes de posicao através do display, desta forma, atuando diretamente no
motor.

Aimagem abaixo representa as conexdes de controladores do sistema:
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—-) Confira as especificagdes técnicas do Track Controller da Hexagon:

Caracteristicas Track Controller

Precisao da posigéo do volante 2.74 graus
Motor DC brushless com caixa de engrenagens planetaria integrada Sim
Adaptador especificamente projetado para coluna de diregéo Sim

Sensor de mao no volante

Interruptor de engate remoto

Interruptor de alimentagao integrado

Energia

Sim, quando integrado ao ECU

Sim

Sim

12V - 10A max peak

Velocidade maxima 200 RPM
Torque avaliado em 160 RPM 4,01 Nm
Torque Maximo 5,65 Nm
Peso 2,65Kg
Temperatura de operagao -40°C a 85°C
Temperatura de armazenamento -40°C a 85°C

Certificagbes

Certificagao de Vibragdo compativel com MIL-STD-810G, Método 514.6,
Categoria 24 7.69 Grms e IEC 60068-2-6

Certificagdo de Choque mecanico compativel com MIL-STD-810G, Método
516.6.

CE,RCM e FCC PART 15

Sinusoidal (5g, 10-200Hz)
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