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1. Introduccion

Este manual contiene informacion importante sobre cdmo instalar, configurar y utilizar el monitor Ti5/Ti7, asi como
informaciones de seguridad:

« Lea cuidadosamente este manual del usuario antes de prender el monitor;

o Para garantizar su seguridad, respecte las instrucciones contenidas en el Manual del usuario y en el
Manual de seguridad suministrado por el fabricante de la maquinaria agricola;

o Las imagenes en este manual son meramente ilustrativas. Las pantallas y elementos visuales pueden diferir
de los elementos reales.

Los simbolos utilizados en este manual tienen los siguientes significados:

Indica una situacion de peligro potencial o uso indebido que, si no se evita, puede resultar en

Atencion lesiones pequefias o moderadas, pérdida material, financiera y dafio ambiental, o en todos
ellos.
A Peliaro Indica una situacion de peligro inminente que, si no se evta, puede resultar en muerte o
g serios darfios.

Importante Informacién importante que debe ser obsenada, de manera que el equipo sea utilizado de un
P modo técnicamente correcto y eficiente.
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2. Instrucciones de seguridad

Uso admisible

Riesgos del uso
Compatibilidad electromagnética

2.1 Utilizacion admissible

Las siguientes instrucciones sinen para informar a los usuarios sobre los riesgos inherentes a la operacion del monitor y
la forma de e\itarlos.

Utilice el monitor s6lo en vehiculos con fines agricolas, tales como tractores, pulverizadores,

Atencion . s .
siembradoras, cosechadoras, fertilizadoras, subsoladoras, camiones y otros.

Nota: No es permitido la instalacion del piloto automatico (hidraulico o eléctrico) en camiones. El uso del equipo en
camiones, asi como el soporte técnico solo estd autorizado en situaciones en las que el operador es totalmente
responsable de conducir el vehiculo.

No es permitido:

« Utilizar fuera de las restricciones impuestas en este manual;

o Abrir el equipo con herramientas, excepto si esta permitido por escrito por la asistencia técnica;
o Modificar o cambiar el producto;

o Utilizar el monitor con dafios o defectos obvios;

« Utilizar con accesorios de otros fabricantes sin aprobacion.

El monitor no debe ser utilizado sin que el usuario tenga conocimiento del correcto uso del

Atencién . . . ~
producto. Su uso incorrecto puede conducir a lesiones corporales y dafios.
A Peligro La modificacién no autorizada del vehiculo para el montaje o instalacion del monitor puede
alterar el funcionamiento y la seguridad de la maquinaria agricola.
Verificar la integridad de los resultados de las mediciones del monitor después de caida o uso
Atencion incorrecto, transporte o modificacién, o su almacenamiento durante largos periodos de

tiempo.

2.2 Riesgos en la utilizacion

« No se recomienda el uso del equipo durante tormentas, debido al riesgo de ser alcanzado por rayos;
« Mantenga una distancia segura con respecto a las instalaciones y componentes eléctricos;

« Si el producto se queda por mucho tiempo parado y sin uso, se recomienda apagar todos los componentes y
cables;

o Para limpiar la pantalla del equipo, utilice un pafio suave humedecido con alcohol isopropilico al 50%.

El destino incorrecto equipo para descarte puede ocasionar los siguientes problemas:

« Liberacion de gases venenosos, en el caso de quema de polimeros;
« Uso inadecuado del producto, ocasionando riesgos corporales graves;
o Contaminacion del ambiente.

El equipo no debe mezclarse con residuos domésticos. Descartar adecuadamente de

Atencion . ; . o
acuerdo con las regulaciones vigentes en el pais de utilizacion.
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3. Vision general

3.1 Monitor AgOn Ti7

El HXGN AgrOn Ti7 es un sistema completo de orientacion de agricultura de precision que puede trabajar con los
seguientes productos:

GUIADO CONTROL DE MONITOREO DE CONTROL DE CONTROL DE PILOTO
FERTILIZACION SIEMBRA SIEMBRA PULVERIZACION AUTOMATICO

Figura - Aplicacion general

Pantalla y carcasa del monitor
Antena GNSS

Soporte de la antena

Cable de la antena

Cable de alimentacion

Brazo - soporte de montaje
Abrazadera - soporte de montaje
Pendrive

Documentacion

© ® N o g M w Db
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Figura - Componentes del sistema

El equipo esta disefiado para ser utilizado con el toque de los dedos en la pantalla del
Atencion monitor. No opere con objetos afilados, como por ejemplo, lapices o llave de tornillo, ya que
esto puede dafiar y afectar la garantia de su producto.

Pantalla tactil y de color de 7"
Botdn de encendido

Ranura de la tarjeta SIM
Conexion a GPRS

Soporte de fijacién

Conexion de la antena Wi-Fi
Conexion de antena GNSS
Interfaz USB

Puerta de comunicacion CAN
Conexion de alimentacion (12V)
11. Conexion de entradas y salidas

© © N o g kM wDdhP

.
o

Manual del usuario - V200R001.ES 71173



Figura - Componentes del sistema

La indicacion del tipo (modelo) y del nimero de serie del producto se encuentra en una etiqueta en la parte trasera del
monitor. Registre el tipo y el nUmero de serie en su manual e informe estos datos cuando se ponga en contacto con el
senicio de asistencia técnica.

l—p Identificacion del producto
15
T 7 e A
—

RoHS

) R [r7) HEXAGON
Numero de serie ' AGRICULTURE
Made in Brazil

Figura - Componentes del sistema

También puede comprobar el nimero de serie de su equipo en el Mena de ajustes -
Importante . - .
Configuracion del sistema - Sobre.

Conector A Conector de tensién
1. Salida de tension 1. Bateria - (Fuente principal)
2. CAN1High 2.  Bateria + (Fuente principal)
3. Salida de tensién

4. CAN2Alta

5. Salida de tension

6. Serie 1 RS232 TX

7. GDN

8. Serial 1 RS232 RX

9. GND

10. CAN 2 Baja

11. GND

12. CAN1Baja

Conector de
alimentacion

Conector A
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Conector B

Salida de tensién
Entrada sensor M
Sefial de salida de bocina
Entrada do sensor A
Salida de tensién
Serie 2 RS232 TX
GND

Serie 2 RS232 RX
Entrada del sensor B
GND

GND

Entrada del sensor P

© No Ok b=

A a4 ©
N = o

Conector B

3.2 Monitor AgOn Ti5

El HXGN AgrOn Ti5 es un sistema completo de orientacion de agricultura de precision que puede trabajar con los
siguientes productos:

£ vexacon

GUIADO CONTROL DE MONITOREO DE CONTROL DE CONTROL DE PILOTO
FERTILIZACION SIEMBRA SIEMBRA PULVERIZACION AUTOMATICO

Figura - Aplicacion general

Pantalla y carcasa del monitor
Antena GNSS

Soporte de la antena

Cable de la antena

Cable de alimentacion

Brazo - soporte de montaje

Bola - soporte de montaje @

Pendrive o7
04 05 08 \/09

Documentacion
Figura - Componentes del sistema
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El monitor Ti5 esta disefiado para ser utilizado con el toque de los dedos en la pantalla. No
Atencion opere con objetos afilados, como por ejemplo, lapices o llave de tornillo, ya que esto puede
dafar y afectar la garantia de su producto.

Pantalla tactil y de colorde 5 "

Botén de encendido

Puerta de comunicacion CAN

Interfaz USB
Soporte de fijacion
Conexion de antena GNSS

Figura - Identificacion de los conectores

La indicacion del tipo (modelo) y del nimero de serie del producto se encuentra en una etiqueta en la parte trasera del
monitor. Registre el tipo y el nimero de serie en su manual e informe estos datos cuando se ponga en contacto con el
senicio de asistencia técnica.

© © N o 0 &~ 0 N PR
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|—> Identificacion del producto
=
5 «f

RoHS

12v=———110A 7 Hexacon
Made Brazi i

Numero de serie

Figura - Identificacién del producto

También puede comprobar el nimero de serie de su equipo en el Mena de ajustes -
Importante . - .
Configuracion del sistema - Acerca.

Salida de tensién Vcc
CAN High

Sefial de salida bocina
Salida de tension Vcc
Bateria + (fuente principal)
Serial RS232 TX

Bateria - (fuente principal)
Serial RS232 RX

Entrada del sensor

GND

. GND
. CAN Low
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El término Compatibilidad Electromagnética se refiere a la capacidad del producto de funcionar correctamente en un
ambiente con radiacion electromagnética y descargas electrostéaticas, sin provocar perturbaciones electromagnéticas en
otro equipo.

La radiacion electromagnética puede provocar perturbaciones en otro equipo. A pesar de que
este producto cumple integramente los mas estrictos reglamentos y normas en vigor,
Hexagon Agriculture no puede excluir completamente la posibilidad de interferencia en otros
equipos.

Atencion

Existe el riesgo de interferencias en otros equipos, si el instrumento se utiliza con accesorios de otros fabricantes, como
monitores portatiles o no, radios, cables no normalizados, baterias externas, etc.

Recomendaciones:

o Utilice s6lo el equipo y los accesorios recomendados por Hexagon Agriculture. Cuando se utilizan con este
instrumento, estos accesorios cumplen los mas estrictos requisitos establecidos por los reglamentos y normas
vigentes;

o Considere la informacién sobre compatibilidad electromagnética suministrada por monitores y radios
emisores-receptores durante su utilizacion;

o Monitoree el resultado de las mediciones cuando esté operando en areas con perturbaciones provocadas
por la radiacidon electromagnética, ya que pueden conducir a resultados incorrectos. A pesar de que este
producto cumple integramente los mas estrictos reglamentos y normas vigentes, la Hexagon Agriculture no puede
excluir completamente la posibilidad de interferencia en el instrumento provocado por una radiaciéon electromagnética
muy intensa emitida por emisores de radio, radios, grupos electrégenos, cables eléctricos , etc;

o Siempre conecte los dos extremos de los cables durante su uso. Si el instrumento se utiliza con cables
conectados s6lo a uno de sus extremos, el nivel admisible de radiacion electromagnética puede sobrepasarse y el
funcionamiento correcto del instrumento puede verse afectado;

« No opere el producto con dispositivos de radio o teléfonos moviles cerca de puestos de combustible,
instalaciones quimicas, areas con riesgo de explosién, equipos médicos o aeronaves. Los campos
electromagnéticos causados por el uso del producto con dispositivos de radio o teléfono mévil pueden provocar
interferencias en otros equipos, instalaciones, aeronaves e instrumentos médicos como reguladores de ritmo cardiaco
o prétesis auriculares. La radiacion electromagnética puede afectar a los seres humanos y los animales. A pesar de
gue el producto cumple los reglamentos y las normas \igentes, Hexagon Agriculture no puede excluir por completo la
posibilidad de que otros equipos sean perturbados o de personas y animales sean afectados.
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4. Instalacion del monitor

La instalacion de los monitores debe ser realizada por un técnico cualificado. Lea las

Atencéo . . . . : S
& instrucciones de seguridad antes de realizar los pasos de la instalacion.

4.1 Fijacion del monitor

Hjacién del display Ti5

Elija un lugar apropiado para fijar el equipo, que debe estar al alcance del operador cuando esta sentado en una posicion
de funcionamiento normal y aparente.

Figura - Instalacion del monitor

Atencion No ponga el equipo en un lugar donde éste pueda ser alcanzado por un airbag accionado.

Para realizar la instalacion, haga lo siguiente:

1. Monte el soporte de bola en el lugar deseado del vehiculo;

2. Conecte el brazo de montaje al monitor (01) y al soporte bola (02), fijando firmemente por medio de la
manopla (03);

3. Ponga en una ubicacion \sible al operador y \erifique que el montaje esté firme y seguro;

4. Conecte el cable de alimentacién a una bateria o lugar indicado por el fabricante de la maquina y el otro lado
en la parte posterior del equipo.

Hjacién del display Ti7

Elija un lugar apropiado para fijar el equipo, que debe estar al alcance del operador cuando esté sentado en una posicion
de funcionamiento normal y aparente en su campo de visién frontal.

Figura - Instalacién del monitor

Atencion No ponga el equipo en un lugar donde éste pueda ser alcanzado por un airbag accionado.
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Para realizar la instalacion, haga lo siguiente:

5.

Monte la abrazadera en el lugar deseado del vehiculo. Para montar la abrazadera enwelva el arco alrededor
del tubo, inserte la base y sujeta con tuercas hexagonales. Utilice una llave de enchufe para un mejor ajuste;

Conecte al brazo de montaje la bola de la abrazadera y el monitor, fijando firmemente por medio de la
manopla;

Cologue en una ubicacion visible al operador y \erifique que el montaje esté firme y seguro;

Conecte el cable de alimentacion a una bateria o lugar indicado por el fabricante de la maquina y el otro lado
en la parte trasera del equipo;

Conecte el cable de la bocina en el conector de entrada y salida.

4.2 Instalacién de la antena

« La antena del monitor debe montarse en el techo del vehiculo, preferentemente en la linea
de centro del vehiculo y mas adelante posible en la parte plana del techo;

o La antena debe montarse horizontalmente y no inclinada para garantizar la mejor
recepcion de la sefial de GNSS;

« Es necesario mantener la antena lo méas alejada posible de obstaculos, a fin de garantizar
la recepcién de la sefial en todas las direcciones;

« Una vision clara del cielo hasta el horizonte en todas las direcciones es recomendada para
la recepcion ideal de satélites, pues obstaculos cercanos de la antena impiden la
recepcion de sefiales;

« Mantenga la antena GNSS lo mas alejada posible de las antenas de radio;

Atencioén

« Silas antenas se instalan muy cerca unas de otras pueden haber interaccion entre las
antenas y una consiguiente pérdida de sensibilidad.

Para instalar la antena, haga lo siguiente:

Limpie y seque el techo de la cabina para preparar la instalacion, el producto recomendado es el alcohol
isopropilico;

Asegurese que el area de instalacion en el techo del vehiculo esté limpia y seca;

Fije la antena del GNSS. Esta posee imanes que se fijan en el techo metalico del vehiculo. En caso de
wvehiculos con techo no metdlico, utilice un soporte metdlico para fijacion utilizando cinta de doble faz en la
parte trasera del soporte. Retire la proteccion plastica de la cinta 'y pegue en el techo del vehiculo;

Conecte el cable de la antena en la parte posterior del equipo. El cable no se puede cortar, retorcer o doblar
excesivamente, ya que su rendimiento puede degradarse y el sistema presentar fallos.

Montaje de una cinta adhesiva de dos lados
en el soporte de la antena

y 01 Parte delantera Parte de atras

Figura - Instalacion de la antena enel monitor Ti5
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Figura - Instalacion de la antena enel monitor Ti7

4.3 Instalacién de la tarjeta SIM

Para el monitor Ti5, comprobar la viabilidad de instalar la tarjeta SIM con un técnico

Atencion .
cualificado.

Para activar la comunicacién remota en sistemas equipados con médem interno, es necesario utilizar una tarjeta SIM.
o Importante ~ Sélo necesario en la version Wi-Fi + Red mowvil.

Para instalar la tarjeta SIM, haga lo siguiente:

1. En la parte trasera del equipo retire los cuatro tornillos, como se indica en la
figura siguiente. Utilice el espacio rebajado para facilitar la apertura de la tapa;

espacio rebajado

Figura - Apertura de la tapa

a

2. Tire laranura hacia abajo y abra en 90 grados;

Figura - Enchufe de la tarjeta SIM
paso 1

3. Inserte la tarjeta SIM en la ranura, verificando el correcto posicionamiento de
éste;

4. Cierre la abertura y empuje hacia arriba hasta escuchar el sonido del blogueo; Figura - Enchufe de la tarjeta SIM

paso 2

5. Vuelva a colocar la tapa de la parte posterior y welva a colocar los tornillos
quitados.
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5. Utilizar el equipo por primera vez

Atencion Se recomienda prender el vehiculo antes de conectar el equipo.

5.1 Prendiendo el equipo

Para prender el monitor, haga lo seguiente:

1. Presione la botén en la parte frontal por 1 segundo para prender el equipo;
2. La pantalla para seleccionar el idioma, la zona horaria y el tema aparecerg;

3. Indique la configuracion deseada y confirme;

4. Si esta funcionando en el modo de inicio rapido, al iniciar el equipo por primera vez, el asistente de
configuracion de una nueva seccion de trabajo aparecerd, siga directamente al tema Nueva seccion de

trabajo en el modo de inicio rapido;

5. Si esta funcionando en modo de inicio convencional, vaya al siguiente tema de Seccién de trabajo.

El modo de inicio rapido sélo esta disponible para los equipos que tienen Unica y
exclusivamente la actividad de guia virtual activada. Para habilitar o deshabilitar esta actividad,

o Importante ~ seleccione la opcion Modo rapido ON/OFF que se encuentra al lado derecho de la lista de
secciones de trabajo. El equipo siempre se iniciara en el mismo modo de inicio en el que
estaba operando cuando se apago (Inicio rapido o Inicio convencional).

Idioma y Region

Idioma: Zona Horaria:

espanol de Espana ”¥ UTC+00:00 ‘—‘

Figura - Seleccion de idioma y zona horaria

5.2 Apagando el equipo
Para apagar el equipo, haga lo seguiente:
1. Con el equipo prendido presione botén en la parte frontal;

Se mostrara un mensaje de confirmacion;

Confirme la operacion seleccionando Si;

P won

Espere a que la pantalla se apague.

Atencion No saque el equipo de la energia sin que la pantalla se apague completamente.
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6. Seccion de trabajo

Una seccion de trabajo consiste en la union de varias informaciones que caracterizan un trabajo realizado, entre ellas la
actividad realizada, en qué lote, en qué zona, etc. Para operar el equipo, siempre debera existir una seccion de trabajo en
gjecucion, que podra ser una ya creada anteriormente o una totalmente nueva. Por este motivo, al conectar su equipo, el
sistema dirige al usuario a la pantalla de gestién de Seccion de trabajo.

La gestion de la seccion de trabajo también puede ser accedida en cualquier momento por el
Importante . p 5 :
usuario a traves del Menu de ajustes.

Seccion de trabajo en el modo convencional

En esta pantalla puede seleccionar, borrar o crear una nueva seccion de trabajo.

Seccion de trabajo

Fazenda_Talhao_Atividade 5 Nuevo

sem_funcao Eliminar

(), Abrir el dlitimo trabajo al encender

OK Cancelar

Figura - Seccion de trabajo convencional

Seccién de trabajo en modo de inicio rapido

En esta pantalla es posible seleccionar, borrar o crear una nueva seccion de trabajo; habilitar o deshabilitar el modo de
inicio rapido y ver la configuracién del dltimo implemento utilizado.

Seccion de trabajo - Modo réapido

DefaultJob fo Nuew

s _TratorCaseMX240 Fé

Eliminar

® Modo répido ON

Ancho del

10,00
implemento (m)

Configuracion del

dltimo implemento
Distancia de la antenna, P

: 3,00
al implemento (m)

(J Abrir el dlitimo trabajo al encender

OK Cancelar

Figura - Seccién de trabajo en el modo rapido

El modo de inicio rapido sé6lo esta disponible para los monitores que tienen Unica y
exclusivamente la actividad guia virtual activada. Para habilitar o deshabilitar esta funcion,
o Importante ~ seleccione la opcion Modo rapido ON/OFF situado en el lado derecho de la lista de
secciones de trabajo. El equipo siempre se iniciara en el mismo modo de inicio en el que
estaba operando cuando se apagé (Modo de inicio rapido o Modo de inicio convencional).

6.1 Seleccion de una seccién de trabajo

La seleccion de una seccion de trabajo es igual para los dos modos de inicio. Ver tema Seccién de trabajo.
Para elegir una seccion de trabajo, haga lo siguiente:

1. Seleccione una seccion de trabajo entre las que aparecen en la pantalla;
2. Pulse OK para iniciar la operacion.
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o Importante

Independiente de la Seccidn de trabajo seleccionada en la lista, la aplicacién siempre
utilizara la configuracion del dltimo implemento utilizado. Para comprobar los valores actuales,
en el modo de inicio rapido, se muestran en los cuadros de texto a la derecha de la pantalla.

6.2 Crear una seccion de trabajo

Si estéo perando en modo convencional, siga el siguiente tema Nueva seccién de trabajo en nel modo de inicio

convencional,

Si esta operando en modo de inicio rapido, siga al tema Nueva seccion de trabajo en el modo de inicio rapido.

6.2.1 Nueva seccion de trabajo inicio rapido

Para crear una nueva seccion de trabajo en el modo de inicio rapido, haga lo siguiente:

1. Pulse en la opcién Nuevo;

2. Enlapantalla Implemento y Vehiculo, introduzca el Ancho del implemento y la Distancia de la antena
del vehiculo hasta el implemento;

Confirme la operacion seleccionando la opcién Guardar;

Confirme la lectura del mensaje pulsando OK;

3
4. Un mensaje indica que se ha creado la nueva seccion de trabajo;
5
6

Aparecera la pantalla de operacion.

Implemento y vehiculo

Ancho W (m): 10,00

Cancelar

Figura - Implemento e Vehiculo

6.2.2 Nueva seccion de trabajo inicio convencional

Para crear una nueva seccion de trabajo en el modo de inicio convencional, haga lo siguiente:

© © N o g M 0w N B

=
©

En la pantalla de Seccion de trabajo, seleccione la opcion Nuevo;

Se muestra un mensaje que indica los campos necesarios para crear una nueva seccion de trabajo;
Pulse OK para confirmar la lectura;

Se muestra la lista de fincas que ya existen;

Seleccione una finca o elija Nuevo para crear otra;

Introduzca el nombre de la finca y seleccione Aceptar para confirmar;

Confirme el nombre que aparece en la lista 'y pulse OK para seleccionar;

Se muestra la lista de parcelas que ya existen;

Seleccione una parcela o elija Nuevo para crear una nueva parcela;

Introduzca el nombre de la parcela y seleccione Aceptar para confirmar;
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11. Confirme el nombre que aparece en la lista y pulse OK para seleccionar;
12. Se muestra la lista de actividades que ya existen;
13. Seleccione una actividad o elija Nuevo para crear una nueva actividad,;
14. Introduzca el nombre de la actividad y seleccione Aceptar para confirmar;

15. Confirme el nombre que aparece en la lista y pulse OK para seleccionar;
16. Se crea la nueva seccion de trabajo.

caracteres. No se permite la insercion de secciones de trabajo con el mismo nombre (Finca,

Los campos Finca, Parcela y Actividad, sélo permiten nombres con un maximo de doce
o Importante
Parcela, Actividad).

Al activar el la opcidn Abrir ultima seccion al iniciar, la pantalla de sesién de trabajo ya no
Atencién  aparecera al prender el equipo, iniciando directamente en la ventana de operacion de la ultima
seccion de trabajo utilizada.

6.3 Eliminacion de una seccién de trabajo

Para borrar una seccion de trabajo en el modo de inicio rapido, haga lo siguiente:

Seleccione una seccion de trabajo entre las que aparecen en la pantalla;
Seleccione la opcién Borrar;
Se muestra un mensaje de confirmacion;

Confirme la operacion seleccionada Si;

g > w0 npoR

Se elimina la secciodn de trabajo.

o Importante  El sistema no permitira borrar la seccion de trabajo que se esta utilizando actualmente.
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7. Pantalla de operacién

La operacién consiste en la pantalla principal donde se realizan las actividades de acuerdo con todos los pardmetros y
activaciones configurados.

Si esta operando en el campo utilizando la Guia virtual sigue abajo. Si estd operando com la funcionalidad de Rutas
enel monitoreo de maquinas, vaya al tema Navegacion.

Si existen alarmas, éstas se mostraran por encima de la pantalla de operacién antes de

Atencion . ’,
empezar la ejecucion.

Operacion con la Guia virtual

Durante la operacién, para obtener una \Vision mas amplia del campo, sélo se presentaron las siguientes informaciones y
funciones:

m - 03

Monitor de Adubo 1 - Linha sem adubo

1. Alarmas

Barra de notificaciones
Informacion del GNSS

Barra de luz

Datos sobre la operacién

o o > w0 DN

Icono de operacién suspendida

Figura - Operacion guia virtual
7.1 Alarmas

o Importante ~ Antes de iniciar cualquier operacion, asegurese de que ninguna alarma esté activa.

Las alarmas se muestran automaticamente en la pantalla durante la operacion de acuerdo con los productos activados.
El operador puede cerrarlas, pero si la condicion desencadenante de la alarma continda ocurriendo, ésta estara presente
en la parte superior de la pantalla.

Deslice la barra de notificaciones hacia abajo para ver la lista de notificaciones y obtener una \sta previa de los
mensajes. Deslice la barra hacia arriba para cerrarla de nuevo.

A Error en el dispositivo CAN - Controlador no conectado
A Comunicacién del controlador genérico - El equipo no detecto
A Comunicacion del controlador idad - El equipo no...

A Sincronizando GNSS - Sincronizacion del sistema GNSS

Figura - Notificaciones de alarmas

Al presionar el mensaje de notificacion, éste se eliminara de la lista de notificaciones, pero adn
Importante  5oqra acceder a ella mediante el icono de alarmas en la esquina superior izquierda.

Presione el icono de atencion para acceder a todas las alarmas activas y obtener informacion mas detallada sobre cémo
solucionar el problema.
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Alarmas
Enmor en el dispositivo CAN
Contraolador no conectade
El de tasa vari imi que.

se ha configurado para este implemento no
esta conectado. AsegUrese geue los cables
estén conectados correctamente y que el
médulo no se ha dafiado.

Figura - Alarmas/Soluciones
Las siguientes categorias de alarmas son emitidas por la aplicacion:

o Informacién sobre el GNSS;

« Informacién sobre el cuentakilometro;
« Informacién sobre la CAN (conexién con los controladores);
o Alimentacion;

o  Control de hormigas;

o Limite de velocidad;

« Memorig;

o Monitor de siembra;

o Piloto automético;

o Control de fertilizacion;

«  Control de semillas;

o  Control de pulverizacion;

o Profundidad,;

« SIMCARD;

« Temperatura de la CPU;

« Rutas;

Las alarmas antibloqueo se emiten cuando la temperatura y / o la memoria alcanza niveles
Atencion criticos. En esta situacion, se le informa al usuario el procedimiento que debe efectuar. Si se
omite el mensaje, se suspende la operacion.

Verifique abajo las alarmas presentadas por la aplicacion:

Nombre Resumen Descripcion

La operacion se suspendi6 por sobrecalentamiento. Apague el equipo, deje enfriar

Alta temperatura del ) . . .
durante unos minutos y vuelva a prenderlo. Si el problema persiste, pongase en

Alta temperatura

sistema o
contacto con el soporte técnico.
. Antena GNSS z
Conexion GNSS Por favor, compruebe que el cable esta correctamente conectado.
desconectada

Usted esta operando fuera de la banda de velocidad adecuada para una buena
. Fuera de la banda de o . . . . . .
Controlador de insumos velocidad aplicacion de insumos. Puede mejorar el rango de velocidad cambiando la calibracién
del sistema.

El sistema no puede detectar movimiento del motor. Asegurese de que el sistema
Controlador de insumos Motor parado hidraulico esté conectado si el sensor de velocidad del motor no esta desconectado
o dafiado y no hay otras alarmas activadas.

El controlador de control de insumos no esta recibiendo energia para accionar el

Controlador de insumos Sin alimentacion auxiliar . ’ -, I
motor. Compruebe las conexiones del cable de alimentacion auxiliar.
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Controlador de insumos

Controlador de liquido

Controlador de liquido

Controlador de semillas

Controlador de semillas

Controlador de semillas

Controlador de semillas

Cortocircuito

Error en la aplicacion
manual del hormiguicida

Error en el dispositivo
CAN

Error en el dispositivo
CAN

Error en el dispositivo
CAN

Error en el dispositivo
CAN

Error en el dispositivo
CAN

Error en el dispositivo
CAN

Error en el dispositivo
CAN

Error en el dispositivo
CAN

Error en el dispositivo
CAN

Error en el dispositivo
CAN

Error en el dispositivo
CAN

Error en el controlador del

piloto automatico

Tasa deseada no
alcanzada

Fuera del rango de
velocidad

Tasa deseada no
alcanzada

Fuera del rango de
velocidad

Motor parado

Sin alimentacion auxiliar

Tasa deseada no
alcanzada

Cortocircuito

Linea vacia

Controlador da comporta

desconectado

Controlador
desconectado

Controlador
desconectado

Controlador de
hormiguicida no
conectado

Controlador de liquido
desconectado

Corte de seccién
desconectado

Driver de transporte
desconectado

Monitor de siembra
desconectado

Monitoreo desconectado

Piloto automatico
desconectado

Profundimetro
desconectado

Error de inicio
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El sistema no esté alcanzando la dosis recomendada. Si no ha recibido una alerta de
que la operacion esta fuera del rango de velocidad, es posible que la calibracién o
los parametros de velocidad minima / maxima del motor sean incorrectos.

Usted esta operando fuera de la banda de velocidad adecuada para una buena
aplicacion. Puede mejorar el rango de velocidad cambiando la boquilla de
pulverizacion.

El sistema no esta alcanzando la recomendacion de pulverizacion. Si no recibe una
alerta de que la operacion esta fuera del rango de velocidad, es posible que el pico
seleccionado sea incorrecto o que la bomba tenga problemas.

Usted esta operando fuera de la banda de velocidad adecuada para un buen plantio.
Puede mejorar el rango de velocidad cambiando los discos de semilla.

El sistema no puede detectar movimiento del motor. Aseglrese de que el sistema
hidraulico esté conectado si el sensor de velocidad del motor no esta desconectado
o dafiado y no hay otras alarmas activadas.

El controlador de control de semillas no recibe energia para accionar el motor.
Compruebe las conexiones del cable de alimentacién auxiliar.

El sistema no esta alcanzando la recomendacién de semillas. Si no ha recibido una
alerta de que la operacion esta fuera del rango de velocidad, es posible que la
calibracion o los parametros de velocidad minima / maxima del motor sean
incorrectos.

Se detectd un cortocircuito en los cables de alimentacion (rojo / negro) del bus CAN o
en los sensores de semilla. Compruebe que los cables estan dafiados

Por favor, compruebe que el tanque del hormiguicida no esta vacio y que el sensor
no esta obstruido.

El controlador de compuerta que se ha configurado para este implemento no esta
conectado. Compruebe que los cables del bus CAN estan debidamente conectados y
que el médulo no esta dafiado.

El controlador de tasa variable de insumo o semilla que se ha configurado para este
implemento no esta conectado. Compruebe que los cables del bus CAN estan
debidamente conectados y que el médulo no esta dafiado.

El controlador légico que se ha configurado para este implemento no esta conectado.
Compruebe que los cables del bus CAN estan debidamente conectados y que el
modulo no esta dafiado.

El controlador de formulario configurado para este implemento no esta conectado.
Por favor, compruebe que los cables del bus CAN estan debidamente conectados y
que el moédulo no esta dafado.

El controlador de liquidos que se ha configurado para este implemento no esta
conectado. Compruebe que los cables del bus CAN estan debidamente conectados y
que el médulo no esté dafiado.

El controlador de corte de seccion que se ha configurado para este implemento no
estd conectado. Compruebe que los cables del bus CAN estan debidamente
conectados y que el médulo no esta dafiado.

El médulo de transporte que se ha configurado para este implemento no esta
conectado. Compruebe que los cables del bus CAN estan debidamente conectados y
que el médulo no esté dafiado.

El médulo de monitor de siembra que se ha configurado para este implemento no esta
conectado. Compruebe que los cables del bus CAN estan debidamente conectados y
que el médulo no esta dafado.

El médulo de monitoreo que se ha configurado para este implemento no esta
conectado. Compruebe que los cables del bus CAN estan debidamente conectados y
que el médulo no esté dafiado.

El controlador de piloto automatico que se ha configurado para este vehiculo no esta
conectado. Compruebe que los cables del bus CAN estan debidamente conectados y
que el moédulo no esta dafado.

El medidor de profundidad que se ha configurado para este implemento no esta
conectado. Compruebe que los cables del bus CAN estan debidamente conectados y
que el médulo no esta dafiado.

Error durante la inicializacion de los sensores del controlador. Por favor, reinicie
completamente el sistema. Péngase en contacto con el soporte técnico si el problema
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Error en el hormiguicida

Falta de comunicacién

GNSS - Precision baja

GNSS - Precision baja

GNSS - Precision baja

GNSS - Precision baja

GNSS - Precision baja

GNSS - Precision baja

GNSS - Precisédo baixa

GNSS sem comunicagao

GNSS sincronizando

Guia

Gufa - Cargando

Joystick

Limite de velocidad

Memoria llena

Memoria insuficiente

Modem satelital

Monitor de abono

Linea vacia

Pérdida de comunicacion
El nimero de satélites

GNSS disponibles es muy
bajo.

Sin GLIDE

Sin RTK

Sin SBAS

TERRASTAR no activa

TERRASTAR-C no
sincronizado

TERRASTAR-L no
sincronizado

Sin comunicacién con el
hardw are GNSS

Sistema de
sincronizacion GNSS

Fin de la guia

Se estan cargando las
guias

No hay lectura de los
comandos del joystick

Limite de velocidad
excedido

Memoria insuficiente

No hay espacio
disponible

Modem satelital no
conectado

Linea sin abono
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persiste.

Por favor, compruebe que el tanque del formicida no esta vacio y que el sensor no
esta obstruido.

El sistema no estéa recibiendo mensajes de cliente correctamente

No hay suficientes satélites para determinar la posicion. Asegurese de que la antena
y los cables estan debidamente conectados y sin obstaculos. La tarjeta GNSS puede
tardar unos minutos en sincronizar.

GLIDE no esta activo, esto acarrea en una baja precision del GNSS. E sistema puede
tardar hasta 6 minutos para sincronizar después de recibir la sefial. Problemas con el
cable o la antena pueden ocasionar un mal funcionamiento del GNSS.

RTK no esta activo, esto acarrea en una baja precision del GNSS. Asegurese de que
la base RTK esta activa, la radio esta conectada, el baudio es correcto y si no hay
ninguna averia en los cables o en la antena. Después de recibir las correcciones
RTK, el sistema puede tardar hasta 10 minutos para un posicionamiento adecuado.

SBAS no esta activo, esto acarrea en una baja precision del GNSS. Asegurese que
no hay ninguna averia en los cables y la antena, y que el servicio de correccién
SBAS esta disponible en su region.

La correccién TERRASTAR no esta activa, lo que puede causar una pérdida de
precision del GNSS. Asegurese que su firma TERRASTAR es valida y no ha
expirado. Si esta utilizando la firma por primera vez, puede tardar hasta 3 horas para
activar la revision TERRASTAR.

El sistema no esta utilizando la correccion TERRASTAR-C, esto puede reducir la
precision del GNSS. Asegurese de que los cables, las antenas y las conexiones
estén debidamente conectados. La correccion TERRASTAR-C puede tardar hasta 40
minutos para converger.

El sistema no esta utilizando la correccion TERRASTAR-L, esto puede reducir la
precision del GNSS. Aseglrese de que los cables, las antenas y las conexiones
estén debidamente conectados. La correccion TERRASTAR-L puede tardar hasta 5
minutos para converger.

El sistema no se comunica correctamente con el hardw are GNSS, esto significa que
el puerto, el modelo o el baud (cuando esta disponible), seleccionado en el Menu de
ajustes> GNSS, es incorrecto.

El sistema se comunica correctamente con el hardware GNSS, pero todavia se
sincroniza. Este tiempo de sincronizacion no debe ser superior a 10 minutos, siempre
que la antena esté al aire libre, es decir, que no esté debajo de techos, arboles,
lineas de transmision eléctrica entre otros que puedan interferir en el sistema. Si se
respetan las condiciones anteriores y ain la sincronizacién esta por encima de 10
minutos, puede ser indicativo de problema en el latigo de la antena o de la propia
antena.

El sistema se esta acercando al final de la guia. Preparese para maniobrar el
vehiculo.

Se esta cargando la guia seleccionada. Esta alarma desaparecera automaticamente
una vez que haya terminado de cargar la guia y el piloto automatico esté listo para su
uso. Por favor, espere.

El sistema no esta leyendo comandos del joystick. Por favor, asegirese de que los
cables estan conectados correctamente.

Se ha superado el limite de velocidad. Por favor, disminuya la velocidad.

La memoria disponible no es suficiente y la operacion se ha suspendido. Cierre esta
seccion de trabajo e inicie una nueva.

No hay espacio disponible y se ha suspendido la operacion. Exporte sus archivos
flash y, a continuacion, eliminelos del sistema para liberar espacio.

Por favor, compruebe que el cable esta correctamente conectado.

Asegurese de que la caja de abono no esta vacia o si el sensor no esta sucio.
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Monitoreo de semillas

Ntrip

Ntrip

Odoémetro

Odémetro

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto automatico

Piloto Automatico -

Mensaje de control

Neumatico

Puerta CAN

Poca memoéria

Poca memoria

Plato

Sensor

Linea sin semillas

Correcciones
intermitentes

No conectado

Cerca del limite

Limite alcanzado

Fuera del rango de
velocidad

Solucion de direccion del
desplazamiento

Comunicacion con Steer
Direct

Falla durante la alineacion

Sin bateria auxiliar

Lectura del hall encoder

Precision del Piloto
eléctrico

Sensor de posicion de la
rueda desconectado

Volante desacoplado

Detectada operacion
manual

Superaquecimento en el
controlador

Falla en la comunicacion

Desligado remotamente

Terreno muy accidentado

Perdida de precision del
GNSS

Error de mensaje de
control

Neumatico

Numero de puertas
insuficiente

Poca memoria libre
disponible

Poco espacio de meméria
libre

Los platos estan
apagados

El sensor no responde
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Asegurese de que la caja de semillas no esta vacia o si el sensor no esta sucio

El cliente Ntrip ha conectado correctamente, pero no esta recibiendo correcciones
suficientes. Compruebe que el Internet esta funcionando.

Hubo un problema al conectarse al servidor Ntrip. Por favor, entre en la pantalla de
estado de Ntrip (MenU de ajustes> GNSS> Estado de Ntrip) para obtener mas
informacion.

El sistema se esta acercando al limite de distancia establecido, usted debe cuidar
para no dafar el implemento cuando se alcanza el limite.

El sistema ha superado el limite de distancia establecido, usted debe cuidar para no
dafiar el implemento.

Usted esta operando fuera de la banda de velocidad adecuada.

La solucion de antena doble no ha convergido.

El controlador del piloto automatico no recibe mensajes de motor. Asegurese de que
los cables y las conexiones son correctos.

El error o el angulo con respecto a la lihnea es muy alto, accione el equipo cerca de la
trayectoria a seguir o cambie los parametros de seguridad en el Menu
Configuracion general.

El piloto automatico no esta recibiendo alimentacion auxiliar de la bateria. Asegurese
de que los cables y las conexiones son correctas.

Lectura inconsistente del sensor.

No fue posible estimar la trayectoria del vehiculo. Ande cerca de 20 metros
realizando maniobras suaves.

El sistema no estéa leyendo el posicionamiento de la rueda. Asegirese que el sensor
y el cable no estan desconectados o dafiados.

La direccion del vehiculo no responde al control. Compruebe que el actuador esta
instalado correctamente.

El sistema detectd una accién externa en el volante. Si no ha movido el volante, es
posible que el parametro de sensibilidad esté mal ajustado.

El sistema de accionamiento esta sobrecalentando. Esto puede ocurrir por esfuerzo
excesivo del accionamiento o por temperatura externa muy alta. Las modificaciones
en el ajuste de agresividad pueden disminuir la calefaccion.

El sistema no estableci6 una comunicacién adecuada con el controlador del piloto
automatico. Compruebe los cables de comunicacion CAN.

Se ha activado el botén o el pedal del piloto automatico.

El sistema no puede mantener la trayectoria debido a un balance excesivo de la
cabina. Compruebe que el médulo de compensacioén de inclinacion estéa bien fijado.

El sistema perdi6é precision de posicionamiento GNSS. Compruebe que no hay
obstaculos cerca de la antena.

El sistema de piloto automatico no estd recibiendo informacién GNSS como se
esperaba. Por favor, compruebe que el GNSS esta sincronizado antes de intentar
accionar el piloto automatico.

Presién del neumatico no alcanzada.

El sistema puede utilizar tanto el controlador de monitoreo como la CAN isobus, pero
s6lo una CAN esta disponible. Por favor, reconfigure el sistema identificando cual
sera utilizado.

El sistema esta funcionando con poco espacio disponible. Exporte sus archivos flash
y, a continuacion, eliminelos del sistema para liberar espacio.

La memoria del sistema esta casi totalmente ocupada. Si continta, el sistema se
vuelve lento. Cierre la seccién de trabajo actual e inicie una nueva.

Compruebe que el sensor de los platos esté funcionando. Compruebe que el
hidraulico estéa correctamente accionado.

El sistema no esta leyendo el sensor. Por favor, asegurese de que los cables y
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Temperatura del sistema

Temperatura a nivel critico . "
a nivel critico

Alimentacion - Tension

Tensién baja estd baja

Alimentacion - Tensién

Tension alta .
esta alta

-, . . Fuente de alimentacion -
Tension criticamente baja -, " )
Tension criticamente baja

Wi-Fi Externo

Wi-Fi Bxterno desconectado

7.2 Informacion de conectividad

conectores estan debidamente instalados y / o el sensor no esta dafado.

El sistema se ha sobrecalentado y se ha suspendido la operacion. Apague el equipo
y péngase en contacto con el soporte técnico.

La bateria a la que esta conectado el equipo esta defectuoso. El voltaje muy bajo o
con una oscilacion por encima de lo normal. Es comin que ocurra durante el
arranque del tractor con el equipo conectado. En este caso, se recomienda conectar
el tractor con el monitor apagado y s6lo después conectarlo.

La bateria a la que esta conectado el equipo esta defectuoso. E voltaje muy alto o
con una oscilacion por encima de lo normal. Es comin que ocurra durante el
arranque del tractor con el equipo conectado. En este caso, se recomienda conectar
el tractor con el monitor apagado y s6lo después conectarlo.

La bateria a la que el sistema esta conectado tiene un problema. La tension es baja,
esto suele ocurrir cuando el tractor se conecta con el sistema operativo. Si es asi, se
recomienda reiniciar el tractor y luego el controlador.

El adaptador externo Wi-Fi configurado para este equipo no esta conectado. Por
favor, compruebe que el adaptador esta conectado y / o esta dafiado.

Para méas Informaciones del GNSS, pulse el icono situado en la esquina superior derecha.

GNSS
Datos

Nube

Wifi

Figura - Informaciones de conectividad

La informacioén presentada:

o GNSS: muestra el nimero total de satélites. Cuando se presiona, se muestra una ventana con el detalle de

los tipos de constelacion de satélites. Para ver mas detalles, acceda al tema GNSS;

o Datos: indica la conectividad con las redes de datos méviles. Para ver mas detalles, acceda al tema 3G;

o Nube: sirne para garantizar que la aplicacion esta online e autenticada en los senicios de la Hexagon

Agriculture;

o Wi-Fi: indica si la aplicacion esta conectada o no a una red Wi-Fi. Cuando se presiona el icono, presenta

detalles sobre la conexién de la red. Para ver mas detalles, accede al tema Wi-Fi.
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7.3 Configuracion de las informaciones
En la pantalla de operaciones se pueden presentar hasta tres informaciones. Para modificar o insertar la informacion

presentada, proceda de la siguiente manera:

1. Presione durante dos segundos la informacion que desea cambiar;
Se mostrara una nueva ventana con las informaciones posibles de seren presentadas como en la figura;
Seleccione la informacion que desea presentar;

P 0N

La ventana se cierra 'y se muestra la informacion seleccionada.

PGS Kl

Figura - Configuracion de las informaciones

Si no hay ninguna informacion, basta seguir el mismo procedimiento anterior, presionando el

o Importante espacio vacio para sgleccionar la informacién gue desea .presentgr, comq,se in}dica en el
centro de la figura abajo. Para hacer el inverso basta seleccionar la informacion vacia para que
desaparezca en la pantalla.

Figura - Insertar o apagar informaciones
o Importante Para poner a la hora actual en la pantalla de operacion, seleccione Horario como una de las
opciones de informacion.

7.4 Menu principal

Al arrastrar el dedo desde la esquina izquierda de la pantalla hacia el centro, apareceran los opciones principales del
menda.

Arrastrar en esta direccion

Figura - Opciones a la izquerda de la pantalla

Los tipos de orientacion sirven para definir una linea de guia en el campo. El equipo opera con las siguientes guias:

icone Descricdo
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e Configuracion de las guias

| | | Recta paralela

R 2 Curva paralela

y

Cuna adaptativa

Pivote

v | ©

Recta + Angulo

Crear y administrar guias

Crear guias

Figura - Crear una guia

o Importante ~ Mas explicaciones sobre cada elemento de la guia consulte el tema Guia virtual.

Al presionar la opcion Visualizacién se muestran las opciones referentes a la presentacion visual del trabajo en la
pantalla de operacion.

Ajuste de la o
intensidad  Visualizacion Borra todo el rastro

Ambiente3D  delaluz lupa  dela seccion actual

Para aumentar
Para disminuir

Centralizar

Figura - Visualizacion

Cambiar dimensién de visualizacién
Cambia la visualizacién de la pantalla de operacion entre 2D y 3D.

Brillo

Cambia la intensidad de la luz en la pantalla.

Zoom

Aumenta y disminuye la proximidad de la pantalla de operacién.Es posible ampliar y reducir los mapas utilizando el gesto
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de pinza (pulgar e indicador presionando la pantalla y separandose o acercando) facilitando asi el zoom de forma mas
rapida por el usuario.

y 7

7
4

Figura - Movimiento de pinza

Borrar rastro

Elimina el rastro, el total de insumo y se cierra el &rea aplicada de la sesion actual.

En la opcion Herramientas estan disponibles funciones relacionadas con la marcacion de perimetro y banderas.

Marcado de Posicion drift
banderas  Marcado de
perimetro

Figura - Herramientas

7.4.3.1 Marcado de banderas

En la opcion Herramientas es posible colocar marcadores de tipo banderas en el mapa para mostrar el lugar de
obstaculos u otros puntos de interés como piedras, agujeros, hormigueros y areas mojadas. Para eso, proceda de la
siguiente manera:

1. Presione la opcién Marcador y, a continuacion, pulse el icono de la Bandera para marcar el punto en la
ubicacion deseada.

En esta opcién el sistema creara los marcadores agrupados en una capa que tendrd un

o Importante nombre predeterminado creado _autométicamente por el sistema. El nombre y el color del
marcador no se pueden cambiar. Si desea crear el marcador en una capa de nombre
especifico, debe seleccionarla por adelantado como se describe a continuacion.

Para crear diferentes capas de marcadores con los nombres que desee, debe crearlos por adelantado para luego usarlos
en el mapa.

Para eso, proceda de la siguiente manera:

Manual del usuario - V200R001.ES 271173



1. Pulse la opcion Marcador y, a continuacion, pulse el icono Gestién de capas de banderas;
2. En el gestor de capas, pulse la opcién para Crear nueva capa de bandera;

3. Inserte un nuevo nombre para la capa y confirme, como por ejemplo hormigueros o agujeros. (No sera posible
editarlo posteriormente);

4. La nueva capa aparece ahora disponible en la lista;

Al seleccionar la capa se puede ver un dibujo del marcador que indica qué color de marcador
o Importante el sistema asocié a la capa creada, no se puede cambiar el color. Para cada nueva capa, un
nuewvo color de marcador esta asociado en el sistema.

5. Seleccione la capa que desea ver los marcadores del campo o haga un nuevo marcador y pulse OK;

6. Enla pantalla de operacion al presionar el icono de la Bandera, un marcador se marcara de acuerdo con el
color de la capa preseleccionada en el gestor.

En el gestor de capas es posible seleccionar varias capas al mismo tiempo para ver todos los

o Importante marcadores juntos en el campo, pero al seleccionar el icono de la bandera, s6lo se esta
editando una capa, el nuevo marcador se creara en la capa que se indica con el icono de un
lapiz.

== Marcado de nueva bandera en el mapa

== Gestor de capas de banderas

Seleccion de capas
Crear nueva capa de banderas
La linea seleccionada equivale

a capa de banderas que se
visualiza en el mapa.

Figura - Banderas

Puede importar / exportar los mapas de banderas en la pantalla de transferencia de archivos.
Importante . - .
Para obtener mas informacion, consulte el tema Archivos.

7.4.3.2 Marcado de perimetro

En la opcion Herramientas es posible delimitar el perimetro de un area. Para eso, proceda de la siguiente manera:

1. Pulse la opcion Perimetro y, a continuacion, pulse la opcion para iniciar la marcacion;
Introduzca el nombre del nuevo mapa y pulse OK para confirmar;

Introduzca el desplazamiento lateral (m) para marcar el perimetro y pulse OK para confirmar;
El sistema iniciara la marcacién del perimetro;

Al finalizar la marcacién presione la opcion de Parar;

o o M w N

El sistema muestra un mensaje para confirmar la creacién del nuevo mapa y la opcion para cargarlo;
7. Pulse OK para cargar el mapa.
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Para los valores positivos la linea se desplaza fuera del marcado del vehiculo agricola y los

o Importante valores negativos la linea se desplaza dentro del marcado. Por ejemplo, si usted esta operando
P un pulverizador de 18 metros de barra, por dentro del campo afiada nueve metros positivos
para que el pulverizador pase sobre la linea del extremo del campo.

Los lazos se quitan
autométicamente al trazar
un perimetro.

=L

A 4
Figura - Perimetro

o Importante ~ La aplicacion quitard lazos hechos al trazar un perimetro.

7.4.3.3 Posicion drift

En la opcion Herramientas es posible utilizar la funcionalidad Posicion drift para demarcar un punto conocido en el
campo y posteriormente utilizarlo para sincronizar la posicion del GNSS.

icone | Descricdo

@ Nuewvo punto marcador
@ Ajuste de posicion
@ Deshacer el ajuste

Importante  Para que la funcién de posicion drift esté disponible, debe existir sefial GNSS.

Para poder insertar un nuevo marcador o realizar el ajuste, el vehiculo no puede estar en

Importante . . -
funcionamiento o en movimiento.

@

Nuevo punto marcador
Para marcar una nueva posicién, proceda de la siguiente manera:

Coloque el tractor donde desea afiadir el marcador;

En la pantalla de operacion, seleccione la opcién Herramientas;
Presione la opcién Posicion drift;

Seleccione la opcion Nuevo punto marcador;

Seleccione Si para confirmar la insercion;

El sistema dibuja una marca en el suelo de la pantalla de operacion.

o g~ w0 N PR
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o Importante Recuerde marcar fisicamente el lugar demarcado (insertando una estaca o otro medio de
P marcacion).

Ajuste de posicion
o Importante  Esta opcién sélo estara disponible si hay una marca hecha anteriormente en el campo.

Para ajustar la posicion, proceda de la siguiente manera:

1. Coloque el tractor en la misma ubicacion fisica en el campo donde se ha insertado el marcador anteriormente;
En la pantalla de operacion, seleccione la opcién Herramientas;

Presione la opcién Posicion drift;

Seleccione la opcion Ajuste de posicion.

o 0N

El sistema corrige la posicion del GNSS, trayendo el marcador a la ubicacién indicada.

o Importante  Para utilizar el ajuste de posicién el vehiculo no puede estar a mas de 30m del marcador.

Deshacer el ajuste
o Importante  Esta opcidn so6lo estara disponible si el usuario ha realizado un ajuste de posicion.

Para deshacer el ajuste de posicion, proceda de la siguiente manera:

1. Enla pantalla de operacion, seleccione la opcion Herramientas;
Presione la opcién Posicion drift;
Seleccione la opcién Deshacer el ajuste de posicion;

P wDn

El sistema welve a la posicion de GNSS anterior al ajuste.

En el Menu de ajustes esté disponible la configuracién de todos los parametros de la aplicacion.

o Importante Para ver todos los ajustes disponibles, cambie el modo del sistema a Avanzado.

Al iniciar por primera vez, sélo las opciones Vehiculo, Implemento y Trabajos estaran
disponibles. Para que las opciones Guia virtual, Piloto automético, Control de

o Importante fertilizacién, Control de pulverizacién, Control de hormigasy Control de Siembra
gueden activas es necesario que se haga previamente la activacion de los productos vy el
catastro del vehiculo e implemento.
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Guia virtual
Piloto automatico

Control de fertilizacion
Control de pulverizacion
Control de siembra
Control de hormigas
Vehiculo

Implemento

GNSS

Trabajos

Archivos

Ajustes del sistema
Operacion

7.5 Barrainferior

Menu de configuracion

@

Auto
Guiado Guiado

Q Ll

Vehiculo Implemento

r = L2

Trabajos Archivos Ajustes Operar

Figura - Menu de ajustes

Descripcion

Ajustes de la Guia virtual.
Ajustes del Piloto automatico.

Ajustes del dosis 0 mapas y calibracion del insumo de la adubacion.
Ajustes del dosis y boquillas de pulverizacion.

Ajustes de la operacion de siembra.

Ajustes del hormiguicida.

Donde se elige el vehiculo que se utilizara en la operacion.

Donde se elige el implemento que se ira operar en la actividad o en la execucion de
las pruebas.

Ajustes de GNSS. Disponible solamente em modo Avanzado..

Donde se cria el archivo para grabar los datos colectados por el monitor.
Local para extraccion de los datos y/o insertar mapas a través del pendrive.
Presenta las opciones de Ajustes del sistema.

Entra en la pantalla de operacion.

Algunos productos habilitan una barra negra en la parte inferior de la pantalla de operacién, normalmente presentan los
controles e informacion para el uso de estas aplicaciones.

Para acceder a la barra de un producto, haga lo siguiente:

1. Enla pantalla de operacion, con un toque, arrastre la parte inferior de la pantalla hacia arriba;

2. Se mostrara la barra de productos.

o Importante
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Si el operador utiliza mas de un producto que posue barra, debe arrastrar la barra actual con
un movimiento de derecha a izquierda para visualizar la barra de otro producto, y asi
suscessivamente.
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Figura - Arrastrar hacia arriba

=

5,7 km/h

Atividade

Manuteng3o Preventiva

Figura - Barra de productos
Los siguientesproductos presentan barra:

e HxGN AgrOn Auto Steering;

e  HxGN AgrOn Bait Control;

e HxGN AgrOn Fertilisation Control;
e HxGN AgrOn Planting Control;

e HxGN AgrOn Sprayer Control;

e  HxGN AgrOn Machine Monitoring;

o HxGN AgrOn Guidance, solamente la funcion Odoémetro.
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8. Monitoreo de maquinas

En las operaciones de la industria, el control del rendimiento asi como la calidad es de suma importancia. El Monitoreo
de maquinas tiene como objetivo la reduccién de costos de los recursos de apoyo a las operaciones diarias,
aumentando la capacidad de senicio, a través de la programaciéon de \viajes, reduccion de paradas y desplazamientos
innecesarios. El monitor ofrece la funcion de monitoreo de operaciones de todos los vehiculos del ciclo productivo. Los
datos son pasados por Internet o por pendrive para softwares web que dan soporte al analisis de los datos.

Requisitos previos para la ejecucion del procedimiento:

- El monitoreo de maquinas debe haber sido habilitado a través del modo de asistencia

mediante contrasefia especifica;
Importante . o . .
o Los datos de acceso, login y contrasefia, deben haber sido registrados en el Control Room

y actualizados via pendrive en el monitor a través del archivo de base de datos;

o Los transformadores que se desean comprobar deben haber sido actualizados en el
Ordenador a bordo Via pendrive a través del archivo de base de datos.

En el contexto de analisis de datos histoéricos, el software web utilizado en conjunto con el

modo de Monitoreo de maquinas es llamado SWS y ya para el monitoreo de los datos en
Importante . L

tiempo real, el software web utilizado es el Control Room, ambos desarrollados por

Hexagon Agriculture.

m . @ m
—ARE/ #8 W RN
< :

COLHETADEIRA TRANSBORDO CAMINHAO CANAVIEIRO

Figura - Aplicacion del monitoreo
El monitoreo de maquinas puede controlar las siguientes operaciones:

1.Control del operador
o Identificacién del operador;
o  Control de jornada de trabajo;
« Indicadores de desempefio.

2. Control de horas/ maquinas
« Tiempos y motivos de paradas;
« Tiempos y clasificacion de operaciones;
o  Gestion por eventos;
« Clasificacion de tipos de operacion;
» Clasificacion por tipos de maquinas.

3. Alarmas
« Configuracioén de reglas por operacion y por tipos de maquinas;
« Alarmas configurables;
o Alarmas de fallas en la maquina;
o Alarmas de fallas en la operacion.

4. Flujos de trabajo
o Configuracion de reglas para actividades secuenciales;
« Configuracion de flujos de trabajo cooperados (pareamiento).
« Necesita activacién especifica.

5. Ejecucioén de rutas
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o Visualizacion del mapa para navegacion;
«  Monitoreo de velocidad,;

o Cerca \virtual con notificaciones;

« Necesita activacion especifica.

Para que todas las opciones anteriores funcionen correctamente, es necesario que los
registros de las informaciones hayan sido realizados previamente en los softwares web que
trabajan integrados al monitor y la base de datos actualizada ya haya sido importada al
equipo.

Atencion

8.1 Acesando el monitoreo

El monitoreo de maquinas estara disponible si esta habilitado en el sistema a través del
Importante . .
Modo asistencia.

Para acceder al monitoreo de maquinas, haga lo siguiente:

Presione la opcién de Prender en la parte frontal del monitor por 1 segundo;

Introduzca el acceso y la contrasefia de acceso al sistema;

El sistema valida los datos informados;

El sistema aplica las reglas de turno de trabajo como se describe en el tema Control de turno de trabajo:

o > 0w dp ok

El sistema presenta la pantalla inicial del Resumen del monitoreo.

Login

Usuério

admin

Figura - Login

o Importante Los datos de acceso de Login y Contrasefia se registran en el software web Control Room
P 0 SWS, dependiendo del objetivo de uso de los datos monitoreados.

Visualizacién de la dltima actividad realizada sin iniciar la sesion
Presenta informacion sobre la Ultima actividad realizada en equipo. La informacion presentada consiste en:

o Nombre de usuario;
o Nombre del operador;
o Actividad realizada;

o Hora de inicio de la actividad.

Para acceder a la informacion de Ultima actividad realizada en el equipo, proceda de la siguiente manera:
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1. Presione el boton de Prender enel monitor por 1s;

2. Enla pantalla de inicio de sesion, accede al icono en la parte superior izquierda de la pantalla;

<clique par

Senha

Figura - Login

3. El sistema presenta la informacién sobre la Ultima actividad realizada en el equipo.

Nome de usuario:

Nom

Atividade:

Hora de inicio:

Figura - Informacion sobre la dltima actividad

8.1.1 Control de turno de trabajo

room, es en él también donde se registran los turnos de trabajo y sus configuraciones, cuyas

La funcionalidad de Control de turno necesita ser habilitada a través del software web Control
o Importante
reglas seran verificadas por monitor durante la operacion en el monitoreo de maquinas.

Un turno de trabajo consiste en los horarios de entrada, intervalo y salida que deben ser cumplidos por el empleado.

Entrada del turno

Al informar sus datos de acceso Vélidos en el monitor, el control de turno verifica si el horario de entrada del usuario esta
dentro del horario permitido para este turno. En este caso permite el acceso al monitoreo de maquinas y muestra un
mensaje de inicio de turno en la barra de notificaciones.

Si el usuario accede al sistema por adelantado a la hora de su turno, el sistema avisara que su
A Atencién turno se iniciara en brewve. Si el usuario accede al sistema después de la hora de entrada
permitida para su turno, se solicitara la autorizacion de un supenisor.

Autorizagio do supervisor

Woc# esta fora do seu tumno de trabalho. Os dados de acesso do supervisor sdo
necessirios para prosseguir com seu login.

Nimero de registro: | <clique para preencher>

Senha:

Cancelar

Figura - Autorizacién supervisor

Intervalo del turno

Cuando se libera la salida para el intervalo de almuerzo, el sistema muestra un mensaje en la barra de notificacién. El
usuario debe seleccionar la actividad de intenalo, por ejemplo, comida, y realizar la salida del sistema.

o Importante El usuario no podra acceder al sistema durante su horario de descanso, para ello se solicitara
P la autorizacion de un supenisor.
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Conforme a la configuracion registrada para este turno de trabajo en el software Control room, si
el usuario no realiza el internvalo, las notificaciones pueden ser cerradas o la salida forzada
podré ser hecha automéaticamente, en este caso el tiempo de intervalo comienza a ser
computado.

Atencion

Durante el intenalo del turno, el usuario podra ser sustituido por un empleado sélo para este fin, denominado relevador.
Cuando el horario del intervalo del turno de trabajo termine, un aviso sera presentado al alternador para que realice la
salida del sistema, cerrando asi la sustitucion.

No se permitira el acceso del alternador al sistema si éste intenta autenticarse fuera del horario

Atencion ) .
del intenvalo del usuario del turno.

Conforme a la configuracién registrada para este turno de trabajo en el software Control room, si
Atencion el alternador no realiza la salida, las notificaciones pueden ser cerradas o la salida forzada
podra ser hecha automaticamente.

Salida del turno

Cuando se realiza el tiempo de salida del turno, el sistema muestra un mensaje en la barra de notificacion para que el
usuario realice la salida del sistema, cerrando su turno de trabajo.

después del tiempo de tolerancia el sistema puede o no realizar la salida automatica del

Conforme la configuracion registrada para este turno de trabajo en el software Control Room,
o Importante
sistema.

8.2 Principales funciones

El monitoreo tine como principales funciones:

« Resumen del monitoreo

Durante el monitoreo es donde se puden ver los sensores y sus valores. Para mayores dettalles acceda al
tema_Resumen del monitoreo.

o Configuracion
Acceda a los parametros de configuracion, como se describe en el tema Configuracion.

o Acceder a la pantalla de navegacion.
Vaya a la pantalla de navegacion principal, como se describe en el tema Operacién.

« El control de operaciones

Selecionar actividades, Flujo de trabajo, Actividades favoritas y otros, como se describe en el tema Control de
actividades.

o Exportaciéon de datos

Cargar para un pendrive los mensajes generados en monitor durante el monitoreo de las actividades, acceda al
tema Exportacion de datos.

« Emparejameniento
Funcionalidad disponible por activacion especifica. Para saber mas acedda el tema Emparejamento.

« Rutas
Funcionalidad disponible por activacion especifica. Para saber mas acedda el tema Rutas.

« Contador manual de arboles
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Sinve para contar el nimero de aroboles cortadas.

El Contador manual de arboles, puede no estar disponible si la funcién de emparejamiento
Importante esta activa

8.3 Resumen del monitoreo (operacién)

Al realizar el login en el equipo utilizando el monitoreo de maquinas, sera presentado la pantalla inicial del maodulo,
denominada Resumen del monitoreo. En la parte principal del resumen se muestra la informacion de acuerdo con el
estado del equipo y la actividad actual que se esta realizando.

Favoritos

Tipo de area Area

Duracao da atividade Média RPM

Login Velocidade média
Iniciar Largura implemento
Veiculo pareado Horimetro

Contador Manual

Configuragao Operagao de Arvores

Figura - Estado actual de la actividad

Durante el monitoreo de maquinas, la pantalla roja se muestra cuando la actiidad ain no ha sido seleccionada o si la
actividad seleccionada no concuerda con la légica de control programada. Esta légica considera algunos parametros
monitoreados por sensores (como posicién, rotacion, etc) combinados con el factor tiempo. Asi, el sistema monitorea si la
actividad ejecutada esta en el modo de operacion (pantalla verde), o no (pantalla roja).

Prod Aux - Favoritos

© Em Operacao Largura implemento
Duragéo da atividade © Atividade efetiva
Login © Tolerancia da atividal
Iniciar ® Tolerancia da atividal
Cadigo do Implemen Horimetro

Contador Manual

Configuragao Operacao
DU ¥ de Arvores

Figura - Estado actual sin identificacion de actividad

El menu superior se utiliza para acceder e intercambiar entre las diferentes opciones de tipos de operaciones, como en el
ejemplo de la figura siguiente.

Logistica Manutengao Produtivas Favoritos

Figura - Tipos de operacion
Para cambiar la informacion visualizada, pulse sobre la informacion deseada hasta que aparezcan las otras opciones

disponibles. La informacién procedente directamente de los sensores asignados o de los resultados calculados sobre
estos valores, en este caso denominados transformadores. Ver mas sobre el tema Transformadores.

Manual del usuario - V200R001.ES 37/173



Prod Aux Favoritos

Tipo de area Area
Duracéo da atividade Média RPM

Login Velocidade média

Iniciar ura implemento

Veiculo pareado

Operagao

Selecione um sensor

Em Operagao

Cancelar

Figura - Seleccion de sensores
Debajo de algunos de los sensores disponibles:
Funcion Descripcion

Tipo de area Identificacion del area actual
Duracion de la actividad ~ Tiempo en que esté realizando la actividad

Login Horario que el operador efectud el Login
Inicio Horario que inici6 la actividad actual
Profundidad Es el sensor de profundidad, utilizado sélo

en vehiculos con subsolador

Ancho del Implemento Anchura del dispositivo conectado al

vehiculo
. Kilometraje acumulado que el vehiculo ya
Horimetro .
ha recorrido
Identificacién del Tipo de implemento segun el tipo
implemento seleccionado
Transformadores Datos catastrados en el Control Room
Odometro Utilizado para medir la distancia recorrida
Actividad Operacion que se esta realizando
Cédigo de la actividad Identificacién cual es el tipo de actividad
Calidad senal del GNSS Identifica el estado de la comunicacién
Namero de satélites Identifica la cantidad de satélites

o Importante Los transformadores se registran en el software web de apoyo Control Room, un mejor detalle
b puede ser \isto en el tépico Transformadores.

Atencion Los transformadores se registran en el Control room y se exportan en la base de datos y se
actualizan en el equipo de a bordo para que estén disponibles.

El concepto de Transformadores consiste en utilizar valores leidos de sensores logicos instalados en un wehiculo
agricola y mapeados por monitor, ademas de aplicar sobre estos valores una férmula matematica para transformarlo en
una salida diferente. Por ejemplo, sobre el valor del sensor que monitorea la velocidad del vehiculo, se puede aplicar una

formula para calcular la velocidad media durante la operacion, luego la salida del transformador La velocidad media seria
un valor transformado a partir del valor inicial Velocidad.

Otro ejemplo seria calcular el Area de la cosecha con base en los valores de la Distancia recorrida y en el valor de la
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Anchura del implemento. Los Transformadores tienen un concepto bien flexible, pudiendo ser encadenados entre si, para
ello se utiliza el concepto de precedencia, conforme abajo.

Concepto de procedencia

El resultado de un transformador puede ser presentado directamente al usuario o sélo puede senir de entrada para un

nuewo calculo matematico de otro transformador, haciendo asi un encadenamiento de célculos, como se puede ver en el
ejemplo siguiente.

Valor original do sensor Transfarmadaor 1 Valar transformada 1

=== R=—ul

st e 1—*—( e

Valor criginal do sensor Transformador 2 Walor transformado 2

Para garantizar este encadenamiento de transformadores, utilizamos el concepto de precedencia. En el momento del
registro del transformador del Control Room, el usuario debe indicar correctamente la orden de ejecucion de los
transformadores para garantizar el resultado final adecuado. No es necesario que estén exactamente en un orden
secuencial posterior, pero es necesario que el predecesor tenga un nimero de precedencia menor que Su Sucesor.
Veamos por ejemplo el caso anterior, si se indica el Transformador 1 con precedencia 2, el Transformador 2 podria
tener precedencia 3, 4 o cualquier nimero mayor que dos, pero jamas podria tener la precedencia 1, o seria ejecutado
antes del Transformador 1, causando un error en el resultado que se desea alcanzar.

Descripcion de los transformadores

o Awerage - Calcula el promedio del valor de entrada.

« AweragelfEqual - Calcula el promedio del valor de entrada si operand_a y operand_b son iguales.

o AweragelfGreater - Calcula la media del valor de entrada si operand_a es mayor que operand_b.

o AweragelfLess - Calcula el promedio del valor de entrada si operand_a es menor que operand_b.

« AweragelfNotEqual - Calcula el promedio del valor de entrada si operand_a y operand_b no son iguales.

o AwerageWhile - Calcula el promedio del valor de entrada mientras que operand_ay operand_b son iguales.
e Sum - Calcula la suma del valor de entrada.

o SumlfEqual - Calcula la suma del valor de entrada si operand_a y operand_b son iguales.

o SumlfGreater - Calcula la suma del valor de entrada si operand_a es mayor que operand_b.

o SumlfLess - Calcula la suma del valor de entrada si operand_a es menor que operand_b.

o SumlfNotEqual - Calcula la suma del valor de entrada si operand_a y operand_b no son iguales.

e SumWhile - Calcula la suma del valor de entrada mientras que operand_a y operand_b son iguales.

o Max - Calcula la suma del valor de entrada.

« MaxWhile - Calcula el valor méximo del valor de entrada mientras que operand_a y operand_b son iguales.
o Multiply - Multiplica los valores de entrada.

« RelativeDifference - Calcula la diferencia relativa del valor de entrada.

« MovingAverage - Calcula el promedio del valor de entrada.

o MovingMinimum - Calcula el minimo maovil del valor de entrada.

o MovingMaximum - Calcula el maximo mévil del valor de entrada.

« MovingDerivative - Calcula la derivada en movimiento del valor de entrada.

o Movingintegral - Calcula la integral mévil del valor de entrada.

Los transformadores estan disponibles para ser presentados en la pantalla de resumen de monitoreo como se describe en
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el tema Resumen de Monitoreo.

8.4 Configuracion

o Importante Funcionalidad disponible sdlo para el usuario con permiso de administrador. Los permisos se
P registran en los softwares de apoyo y actualizados enel equipo con un pendrive.

Para realizar la configuracion del Monitoreo de maquinas, proceda de la siguiente manera:

1. Enla pantalla Resumen de monitoreo seleccione la opcién Configuracion;
2. Se mostrara una nueva ventana con la informacién necesaria;
3. Seleccione la informacién deseada (vea mas abajo) y confirme la operacion.

Opciones disponibles para la configuracion:

o Operador
El usuario actual puede seleccionar esta opcién para salir del sistema, que welve a la pantalla de inicio de
sesién para que un nuewvo usuario pueda acceder.

« Provedor
La empresa tercerizada que la empresa productora contrata para realizar un determinado senicio.

« Orden de servicio
Se utiliza para informar el codigo de la orden de senicio asociada a la operacion que se realizara.

o Centro de coste
Se utiliza para cargar todas las opciones disponibles del centro de coste para la seleccién del usuario.

« Tipo de maquina
Indica qué modelo de equipo realizara la operacion. Depende del valor seleccionado en Centro de coste,
segun el tema Configuracién de la maquina.

« Maquina
Indica cual es el vehiculo del modelo seleccionado.

o« Odometro
Utilizado para medir la distancia recorrida.

o Funcion
Permite seleccionar la funcion que se realizara. Solo esté habilitado si hay mas de una opcion disponible para
elegir.

o Tipo de implemento
Indica qué tipo de implemento realizaré la operacion. Depende del valor seleccionado en Centro de coste,

segun el tema Configuracién del implemento.

o Implemento
Indica cual es el implemento segun el tipo seleccionado.

« Sensores

Permite asignar o deshabilitar los sensores del equipo segin el tema Mapeando sensores y el tema
Desabilitando sensores.
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Configuracao

Sgriﬁdor ensores

Provedor: Ordem de Servigo: Centro de Custos:

0 Preparo de Solo

Tipo de Maquina: Magquina: Odometro:
Trator John Deere 1234 Trator John Deere 1234 134

Fungao: Tipo de Implemento: Implemento:

Aragao

Cancelar

Figura - Pardmetros de configuracion

Si la configuracion del tipo de maquina y maquina no esta de acuerdo con la maquina donde
Atencion el monitor esta instalado, pongase en contacto con la central de operaciones o con su
Supenisor.

Para realizar la configuracion del tipo de maquina, proceda de la siguiente manera:

En el Resumen del monitoreo seleccione la opcién Configuracion;
Seleccione el tipo de equipo en la opcion Tipo de maquina;
Seleccione el equipo entre los disponibles en la opcion Maquina;

Ll A

El campo Odémetro se rellenara con el valor registrado para la maquina seleccionada.

Las opciones en el campo Maquina varian segun el tipo de maquina seleccionado y se

registran previamente en el software web Sala de control y la base de datos debe haber sido
Importante . . . z -

actualizada en el monitor. El valor del odometro sélo se puede cambiar directamente en el

software.

Selecione o tipo de maquina:

Tipos de maquina
Trator Case

Trator John Deere

Trator John Deere

Cancelar

Figura - Configuracion de la maquina

Monitor con activacion del Raw Material Traceability - RMT
Si el monitor tiene activacion para utilizar Raw Material Traceability, al realizar el procedimiento de configuracion

anterior el sistema creara un nuevo vehiculo dentro del monitor, que contiene las mismas dimensiones creadas dentro del
software web Sala de control y asociadas al tipo de maquina seleccionado.

o Importante ~ Se crea so6lo un vehiculo para cada tipo de maquina seleccionado.

Este nuewo vehiculo se puede ver accediendo en la Operacién > MenU de ajustes > Vehiculo.
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Atividade

Duragdo da atividade

Login

Iniciar

Figura - Acesando Vehiculo

Si el vehiculo se edita directamente en el monitor, el sistema utilizar4 las nuevas dimensiones suministradas. Sin
embargo, si se actualiza una nueva base de datos, la informacion de los wehiculos ya creados se sobrescribira con la
informacién proveniente de la base de datos.

éste no sera presentado en la opcién Vehiculo del Menu ajustes, y sus dimensiones sdélo

En el caso de monitores sin activacion del RMT al seleccionar una maquina en el monitoreo,
o Importante
podran ser alteradas en el sofware web Sala de control.

exportan en la base de datos y se actualizan en el equipo de a bordo para que estén

Los Tipos de implementos e Implementos se registran en el Control de la habitacion y se
o Importante
disponibles.

Configuragao

Operador

@ Sensores
admin H ensore:

Provedor: Ordem de Servigo: Centro de Custos:
Terceiro 0 Preparo de Solo

Tipo de Maquina: Maquina: Oddémetro:

Trator John Deere 1234 Trator John Deere 1234 134

Fungao: Tipo de Implemento: Implemento:

Subsolagem Subsolador ImpICode3

Cancelar

Figura - Implemento
Para realizar la configuracion del implemento, proceda de la siguiente forma:

1. Enel Resumen del monitoreo seleccione la opcion Configuracién;

2. Seleccione el tipo de equipo en la opcion Tipo de implemento;

3. Seleccione el implemento entre los disponibles en la opcién Implemento;
4. Introduzca el ancho del implemento si se solicita.

o Importante Las opciones disponibles en el campo Implemento varian segun el tipo de implemento
P seleccionado.
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Selecione o tipo de maquina:

Tipos de maquina
Trator Case
Trator John Deere

Trator John Deere

Cancelar

Figura - Configuracion del implemento

Si el implemento seleccionado no tiene ancho fijo en la base de datos del equipo, se mostrara

Atencion . - . .
un teclado para su informacion. Introduzca el ancho del implemento seleccionado y confirme.

o e

Implement width:
Implements

ImpiCode3

Cancelar

elar

Figura - Ancho del implemento

Aca es posible hacer el mapeo de los sensores registrados con los sensores fisicos instalados en el equipo y también
deshabilitarlos cuando sea necesario.

Para asignar sensores logicos, haga lo siguiente:

1. Enel Resumen de monitoreo seleccione la opcién Configuracion;
Seleccione la opcion Sensores;
Se presentan los sensores registrados para el equipo y los sensores l6gicos correspondientes;

> won

Cambie el sensor fisico asignado si es necesario;

Sdlo es posible cambiar el sensor logico asignado si el registro en la base de datos ha sido
o Importante  realizado por el software SWS. Para las asignaciones registradas a través del software
Control Room, no se permite la edicion a través del equipo.

5. Confirme la operacién en OK.

Para los sensores, se muestra la siguiente informacién:

« Tipo de sensor
Indica si el sensor es del tipo analégico, digital o de frecuencia.

« Nombre del sensor
Nombre del identificador del sensor.

o Logica del sensor
Indica si el sensor tiene la légica normal o invertida.

« PPRdel motor
Indica la informacion de pulsos por rotacion. Esta informacion se utiliza sélo en los sensores de frecuencia.
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Mapeamento de sensores l6gicos

G Limpar alteragoes
@ Horimetro @ Esteira

horimetro (IsoBus) Digital 1 (HxAg) 1

© RPM PPR @© Marcha

Frequéncia 0 (HxAg) 850 gear (IsoBus)

Torque

Digital 5 (HxAq)

OK Cancelar

Figura - Mapeamento de los sensores

Para deshabilitar sensores asignados, basta seguir la instruccion:

Mapeamento de sensores logicos
G Limpar al
Horimetro @ Horimetro Motor

yetro (IsoBus) horimetro motor 00 (IsoBus)

© R @ Marcha

rpm (IsoBus) gear (IsoBus)

© Torque

Cancelar

Horimetro

(nenhum)

Figura - Sensor desabilitado

La opcién Borrar cambios deshace los cambios realizados por el usuario por el mapeo de sensores, haciendo que los
sensores welvan al estado original.

8.5 Control de operaciones

« Actividades

Las actividades son tareas que el operador puede ejecutar. Ver tema Actividades.
o Acciones

Para cada actividad es posible asignar acciones de entrada y salida. Para leer mas, ver el tema Acciones
o Flujo de trabalho (Workflow)

Da acceso a la lista de seleccion de Flujos de trabajo. Ver tema Elujo de trabajo.

« Proéoximas actividades

Presenta las préximas actividades posibles (validas) para el flujo de trabajo que se esta ejecutando.

« Volver a la operacién anterior
Se utiliza principalmente en la indicacion de paradas para wlver al modo de operacion de la maquina:

o Si esta ejecutando una actividad productiva podra a través de esta opcion retornar directamente la
Ultima actividad improductiva realizada
o Si esta ejecutando una actividad de parada (improductiva), podra a través de esta opcién retornar

directamente la Ultima actividad productiva realizada.

Los datos se envian al software web de monitoreo real de datos Control Room en tiempo real
Importante . 2 2
cuando el vehiculo esta operando en un area con cobertura de Internet.
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Las actividades son tareas que el operador puede ejecutar. Para cada actividad es posible asignar acciones de entrada y
salida. Para leer més, ver el tema Acciones.

Para facilitar el monitoreo es posible clasificar los grupos de actividades como productivas o

Izlchiis improductivas.

Importante  Dentro de cada grupo las actividades pueden ser clasificadas como efectiva o no efectiva.

Hay actividades que s6lo se pueden acceder a través de la transicion automatica. Ver tema

Importante - " 46 trabaio.

@S

Algunas actividades se pueden habilitar para la seleccién manual, mientras que otras actividades se programan
previamente y sélo se habilitan en la seleccién automatica.

Atividade habilitada somente na selegao automatica

Favoritos

867 Resumo
Trocando
implemento

Exportar dados

232
Sendo
Transportada

264
Check list

231 22 218
Regulagem de i Troca de
Implemento Turno

Atividade habilitada para
selecdo manual

Figura - Actividades

El tiempo de tolerancia de la actividad es el tiempo de espera para que una actividad sea
Importante ]
cambiada por otra.

Man . Favoritos

Atividade Average speed (km/I
Duracao da atividade Cédigo do Implemen
Largura implemento | Caodigo de atividade

Tipo de area © Atividade produtiva

® Tolerancia da atividas ® Atividade efetiva

Contador Manual

Configuracao Operagao
s . P de Arvores

Figura - Tolerancia de la actividade
Para seleccionar o cambiar la operacion que esté realizando, proceda de la siguiente manera:

1. Enel Resumen del monitoreo seleccione un grupo de actividad en el MenU superior;
2. Se mostrara una nueva ventana con todas las operaciones disponibles para el grupo seleccionado;
3. Seleccione la actividad deseada;
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4. Se mostrara nuevamente el Resumen del monitoreo.

cada empresa y se registran en el software web Control Room. En su equipo puede estar

Las opciones de grupos de actividades presentadas pueden variar seguin la caracteristica de
o Importante
identificado con otros nombres, si la metodologia de apunte es diferente.

Favoritos

978 931 260 Resumo
Manutencao Manut turno Manutencao
por acidente s- Atvividade Preventiva

Exportar dados

5
= Mani?ﬁn ao iy
Aguardando b nge Manutencao

Corretiva SR
Pecas i Corretiva
Implement

207
Aguardando
Manutencéo

Figura - Operaciones/Actividades
Es posible crear grupos de actividades, por ejemplo:

Operaciones productivas
Seleccion de una de las opciones disponibles cuando la maquina esté realizando un trabajo productivo.
Operaciones de parada

Seleccién de una de las opciones disponibles cuando la maquina no esta realizando ningun trabajo productivo, pero esta
disponible para realizar tareas. Los siguientes son algunos ejemplos:

o Condiciones climaticas de lluvia: cuando no hay condiciones de realizar la actividad por lluvia 'y / o suelo
empapado;

o Final de la actividad: cuando finaliza cualquier actividad y la maquina se quedara parada;
o Necesidades fisioldgicas: uso del bafio, tomar agua;
« Comidas: paralizacion obligatoria de una hora para almuerzo.

Operaciones de manutencién

Seleccién de una de las opciones disponibles cuando la maquina esta en algun tipo de mantenimiento que evte la
operacion inmediata. Los siguientes son algunos ejemplos:

o Abastecimiento combustible: periodo que la maquina o el vehiculo se ha parado para el abastecimiento;
o Esperando piezas: periodo que la méquina o el vehiculo esta parado esperando las piezas;

o Desplazamiento para mantenimiento: periodo que la maquina o vehiculo se rompio y se desplaz6 a un
punto de apoyo o taller;

o Inspeccién general: periodo que la maquina o el vehiculo se ha parado para la inspeccion.

Favoritos

Aqui se presentan las operaciones de preferencia por el operador, favor de las operaciones mas utilizadas para
encontrarlas con mas facilidad. Para favor de una operacién, basta con presionarla por mas de 3 segundos, la opcién para
dirigir la operacion a la pantalla de Favoritos aparece.

Las operaciones son registradas en el Control Room y constituidas por acciones de entradas y salidas. Para entente mas,
compruebe el tema Actividades.

Importante Para tener acceso a las acciones utilizando el monitor, basta ejecutar en el monitoreo de maquinas
la actividad a la cual la accion fue vinculada.
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Las acciones son rutinas que se ejecutan en la entrada, en la salida de las actividades o en el flujo de trabajo.

e Acciones de entrada: acciones que se pueden ejecutar para iniciar una actividad;

o Acciones de salida: acciones que se pueden realizar al salir del flujo de trabajo o de una actividad determinada.

Hibernacion de la computadora a bordo después del apagado del motor del vehiculo y /o un apunte de actividad de parada

Consiste en proveer a la computadora de a bordo un modo de ahorro de energia, hibernando la pantalla cuando no se esta
utilizando. El modo de hibernacién esta activado o desactivado por acciones especificas que deben crearse dentro del software
Control Room yasociadas a las actividades en las que se desea.

Cuando el modo de hibernacion esta activado y no hay interaccién del usuario con el monitor durante 30 segundos, se mostrara
un mensaje al usuario yla pantalla se apagara automaticamente para ahorrar energia. En el modo de hibernacién, la pantalla se

enciende automaticamente cada vez que:

e Ocurre un toque en la pantalla;
e Ocurre un toque en el botén de encendido / apagado;

e Se recibe cualquier notificacion.

o Importante El modo de hibernacién se puede habilitar incluso si el operador tiene el estado del sistema.

Este computador ira hibernar em:

30 segundos.

Gostaria de cancelar?

Figura - Mensaje de hibernacion

\olviendo a quedar sin interaccién, después de 30 segundos la pantalla es nuevamente apagada. Cuando la actividad asociada
al modo de hibernacién finaliza, ésta se debe cerrar automaticamente, volviendo a activarse cuando se inicie una nueva actividad
asociada al modo de hibernacion.

Importante Otra manera de abortar el modo de hibernacién es iniciar sesién de nuevo en el sistema, en el caso
de una actividad donde el cierre es obligatorio, por ejemplo.

Disparo de atualizagdo automatica do computador de bordo durante ocorréncias de determinadas operagdes de parada

El proceso de actualizaciéon automatica se realizara en la ejecucion de algunas actividades especificas, como por ejemplo
durante una comida. Para que esto ocurra, es necesario hacer la asociacién en el Control Room entre las actividades deseadas
yla accion de actualizacion automatica y actualizar el equipo.

La accion primero comprobara si hay alguna actualizacion pendiente y, en caso positivo, es necesario reiniciar el equipo
automaticamente para realizar la actualizacion. Cuando el modo de actualizacion esta activado y hay una actualizacion disponible
después de 30 segundos después de seleccionar la actividad, un mensaje se mostrara al usuario indicando que el monitor se
reinicia.

Después de 30 segundos después de seleccionar la actividad, el sistema se mostrara un mensaje que indica que el monitor se
reinicia.

Importante O sistema verifica se existe atualizagéo disponivel, por isso o computador de bordo néo deve estar
com a Ultima versao de software.
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Este computador ira reiniciar para

atualizagéo automatica em 30 s.

Figura- Mensaje de actualizacion

La secuencia de actividades de un flujo de trabajo, asi como las reglas de validacion de cada
Importante . . .
actividad, se configuran en el software de soporte e importadas para el monitor.

El Flujo de trabajo es una secuencia predeterminada de actividades y la implementacién tiene por objetivo facilitar /
automatizar la seleccion de la actividad en ejecucion. Cada combinacién ‘Centro de coste x Funcion' solo puede tener un
Flujo de trabajo asociado en el sistema. Un flujo de trabajo esta asociado a sé6lo una funcién y un tipo de maquina
especifica que se deben seleccionar o indicar en el elemento Configuracion, segun el tema Configuraciones.

Entrando en un flujo de trabajo

Para iniciar la ejecucion del flujo de trabajo, el sistema monitoreara los sensores del vehiculo y verificara si existe alguna
actividad en el flujo cuyas reglas catastradas sean equivalentes a las condiciones monitoreadas en el wehiculo. Si existe
solo una actividad con esa correspondencia, el flujo de actividades comienza a ejecutarse a partir de esa actividad (esta
actividad debe ser una actividad de entrada).

Si el vehiculo se encuentra en una condicion valida para mas de una actividad, el sistema informara al operador qué
actividad se esta ejecutando entre las actividades posibles.
Para iniciar un flujo de trabajo, haga lo siguiente:

1. Elflujo de trabajo entrard automaticamente si la opcion de entrada automatica esta habilitada.

2. Si no esta habilitada, el flujo de trabajo se iniciara cuando el usuario seleccione la pantalla Resumen de
seguimiento, un grupo de actividad en el men( superior y, por consiguiente, una actividad.

Selecao da atividade

[AT - DC] Colhedora [AT - RT] Transbordo [PJ - SDS] Atividade [AS - PO] Atividade

[AY - MN] Colhedora [SS - RT] Transbordo [OP - SDS] Atividade [WJ - PO] Atividade

Cancelar

Figura - Seleccion de actividad inicial

Transicién automatica de actividades dentro del Flujo de trabajo

Cuando se estéa ejecutando un flujo de trabajo, el monitor debe identificar de forma automatica cuando la actividad actual
ha dejado de ejecutarse y seleccionar la siguiente actividad. Para determinar la validez de una actividad, se utilizan reglas
de monitoreo de los sensores instalados a los equipos.

Cuando una de estas reglas se welvwe invdlida, el sistema considera que la actiidad actual ha finalizado e intenta
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determinar de forma automatica cual es la préxima actividad valida dentro del flujo. Si sélo existe una actividad valida, se
seleccionara automaticamente, pero si hay mas de una proxima actividad Vélida, el usuario debe indicar manualmente
qué actividad se esta ejecutando. En el caso de que no exista ninguna préxima actividad valida, el sistema saldra del flujo
de trabajo.

Logistica Manutenggio Produtivas Favoritos

Resumo

Exportar dados

Figura - Actividad indeterminada

Si el sistema esté fuera de la ejecucion del Flujo de trabajo, y se selecciona una actividad que forma parte del flujo de
trabajo, automaticamente el sistema inicia su ejecucion.

Manutengo Produtivas Faveritos

Exportar dados

Figura - Seleccién de actividad automatica

Algunas actividades forman parte del flujo de trabajo pero sélo pueden ser seleccionadas automaticamente por el sistema
y apareceran como deshabilitadas para el usuario.

Manutencio Produtivas Favaritos

Exportar dados

Figura - Actividades deshabilitadas para el usuario

Transicién manual de actividades

del tipo manuales pueden ser seleccionadas directamente por el usuario, pero las del tipo

Las actividades del flujo de trabajo, se pueden clasificar como manuales o automaticas. Las
o Importante
automatico solo pueden ser seleccionadas por el sistema, via validacion de reglas.

Para transicionar de forma manual en el flujo de trabajo, el usuario podra en cualquier momento elegir entre una actividad
dentro del flujo, siempre que sea del tipo manual.

« Seleccione la opcidn Siguiente actividades, a la derecha de la pantalla de seleccién de actividad. Esta opcién
mostrara solamente las actividades Vélidas que se encuentran en la secuencia de la actividad actual;

« Seleccione directamente en la pantalla de seleccion de actividades una actividad que forme parte del flujo de
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trabajo y que esté clasificada como manual. Esta opcion hara la transicion a la actividad correspondiente,
manteniendo el flujo de trabajo actual en estado activo.

Salida del flujo de trabajo
El sistema puede salir de la ejecucion del flujo de trabajo de las siguientes maneras:

o El usuario puede seleccionar cualquier actividad no perteneciente al flujo de trabajo, esto causara la salida del
flujo automaticamente;

« Durante la gjecucion de un flujo de trabajo, el sistema identifica que no existe ninguna proxima actividad valida
para el flujo de trabajo corriente.

8.6 Exportacion de datos

La Exportacion de datos es una funcionalidad que sirne para cargar para un pendrive los mensajes generados en
monitor durante el monitoreo de las actividades.

o Importante Sdlo los mensajes que no se hayan enviado al sistema web Control Room, por falta de sefial
de red o problemas técnicos, estaran disponibles para su exportacion.

Para exportar los mensajes, haga lo siguiente:

En la pantalla Resumen de seguimiento seleccione un grupo de actividad en el menu superior;
Seleccione la opcion Exportacion de datos;

El sistema presenta la lista de estadisticas de mensajes disponibles para exportacién por categoria;
Inserte un pendrive en el equipo;

Seleccione la opcién que ha sido habilitada para exportar los datos;

o g & W N e

La exportacion de los mensajes se realiza.

Exportando dados de monitoramento

Tipo de dados Mensagens acumuladas
Monitoramento 35

Alarme

Status

3
Viagem 0
1
0

Monitoramento Exportar dados atuais

Figura - Exportacion de datos

8.7 Emparejamiento
o Importante Funcionalidad utilizada s6lo para el contexto de Monitoreo en tiempo real (Control Room).

El Emparejamiento es una funcionalidad utilizada para detectar si dos vehiculos estan operando de forma cooperada.
En un flujo de trabajo de cosecha, por ejemplo, donde la cosechadora, el transbordo y las jeringas tienen que trabajar de
forma cooperada, el monitor detecta de forma automatica cuando una cosechadora y un transbordo estan emparejados
en el campo o cuando un transbordo y una julieta estan pareados para la descarga de la cafia.
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Man . Favoritos

Tipo de area Area

Duracao da atividade Média RPM

Login Velocidade média
Iniciar Largura implemento

Veiculo pareado Horimetro

Configuragao Operagao o Pareamento

Figura - Acceso al emparejamiento

Para utilizar el emparejamiento, proceda del siguiente modo:

En el Resumen del monitoreo seleccione un grupo de actividad en el menu superior;
Seleccione la opcion Flujo de trabajo (Workflow);

Seleccione el flujo de trabajo adecuado;

El operador debe posicionar su equipo al lado del equipo con el que se desee emparejar.
El sistema recoge los datos de los equipos emparejados de forma automatica;

o g ~ w0 N PR

Seleccione la opcién Emparejamiento en el Resumen del monitoreo para comprobar el Estado del
emparejamiento.

Para habilitar la funcionalidad de Emparejamiento y para que la informacion de los equipos
realmente se recopilen de forma automatica, debe estar ejecutando un flujo de trabajo

Importante P . L . - .
especifico que contiene las actividades, reglas y acciones predeterminadas. Este flujo de
trabajo especifico s6lo se puede registrar en el software web Control Room.

8.8 Rutas

Para operar con rutas es necesario registrar el flujo de actividades y sus reglas previamente en
Importante .
el sistema web Control Room.

El monitor utiliza un flujo de trabajo especifico para automatizar o facilitar la seleccién de las actividades en ejecucion.

Para determinar qué actividad del viaje se esta ejecutando ahora, el equipo utiliza las reglas de registro para cada actividad
frente a los sensores monitoreados en el vehiculo. Cuando las reglas de una sola actividad son validas, automaticamente
el sistema entiende que esa actividad se esta ejecutando.

Por ejemplo, si el camion se esta desplazando por encima de una determinada velocidad, luego de haber recibido su ruta

de destino, puede ser considerada la actividad de Desplazamiento vacio, si en la secuencia parar por determinado
tiempo, puede ser considerada la actividad Esperando carga, y asi sucesivamente.

La operacién consiste en la pantalla principal donde de hecho se realizan las actividades de acuerdo con todos los
parametros y activaciones configurados.

Si existen alertas, se mostraran en la barra de notificaciones en la operacion antes de

Atencion . .
comenzar la ejecucion.

o Importante Sdlo se puede utilizar en el Modo de operacién con rutas si el modo de monitoreo de

maquinas esta habilitado. Vaya al tema Habilitar M n ion.

En la operacion con rutas algunos elementos componen la pantalla de operacion principal:
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1. Alertas, vea el tema Alertas;

2. Barra de notificaciones, vea el tema Alertas;

Informacion de conectividad, vea el tema Informacdes de conectividade;
Informacion de funcionamiento, vea el tema Configuracdo das informacdes;
Menu de arrastre lateral izquierdo, vea el tema Menu esquerdo;

o g > w

Indicador del vehiculo en funcionamiento.

Figura - Pantalla de navegacion

Ademas de los elementos anteriores, en la pantalla de operacién, con un toque al arrastrar la parte inferior de la pantalla
hacia arriba, se muestra la barra de monitoreo.

™

&
0,02ha ‘o |
0,00'm

0,00 m

0.

Figura - Barra de monitoreo

Icone | Descrigao
Acceder monitoreo de maquinas , utilizado para cambiar de actividad
durante la operacion.

e Salir del sistema, lleva al inicio de la sesion.
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8.8.1.1 Alarmas

o Importante  Antes de iniciar cualquier operacion, aseglrese de que ninguna alerta esté activa.
Las alertas se muestran automaticamente en la pantalla durante la operacion. El operador puede cerrarlos, pero si la
condicion desencadenante de la alerta sigue ocurriendo, ésta estara presente en la parte superior de la pantalla.

Deslice la barra de notificaciones hacia abajo para ver la lista de notificaciones y obtener una \Vista previa de los mensajes.
Deslice la barra hacia arriba para cerrarla de nuevo.

Figura - Notificaciones de alerta

Al presionar el mensaje de notificacion, éste se eliminara de la lista de notificaciones, pero
Importante 41 podra acceder a ella mediante el icono de alerta en la esquina superior izquierda.

Pulse el icono de Atencién para acceder a todas las alarmas activas y obtener informaciéon mas detallada sobre cémo
solucionar el problema.

Alartas
B ..o
Lading route

% Satem bs commicating propry with the
¥ 35S hardwane but in vl Bynchronizing,
% Al This shoud ot take longer then 10min
% consisering Tal e ankenna b in & opn

%
B

._\:. _

=

%

H

A

Y

I,'; r .

ey

R 4

Figura - Alertas - Soluctes

Al operar con rutas las siguientes categorias de alarmas pueden ser emitidas por el ordenador de a bordo:

o Informacién sobre el GNSS;
« Informacién sobre la CAN (conexién con los controladores);
« Informacién sobre la descarga de las rutas;
« Informacién sobre las actividades del monitoreo;
o Alimentacion;
o Limite de velocidad;
« Memoria;
o SIMCARD;
o Temperatura de CPU;
o Mensajes de chat.
Las alarmas antibloqueo se emiten cuando la temperatura y / o la memoria alcanza niveles

Atencion criticos. En esta situacion, se le informa al usuario el procedimiento que debe efectuar. Si se
omite el mensaje, se suspende la operacion.
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Descripcion de las alarmas

Nombre Resumen Descripcion

Se ha violado una regla de monitoreo. Para mayor informacién
contacte a su supenisor.

Alarma de monitoreo

Balanza

Base de datos
incompatible

Cerca virtual

BD de monitoreo es
incompatible

Limite de velocidad

Login

Monitoreo - Tarea
incorrecta

Regla violada

Error de comunicacién

La base de datos es
incompatible

Fuera de los limites

La base de datos de
monitoreo es
incompatible

Limite de velocidad
excedido

Iniciar sesién antes de
operar el vehiculo

Seleccione una nueva
tarea

8.8.1.2 Conexion com el servidor

El sistema no estéa logrando establecer comunicacién con el médulo
de pesaje. Compruebe que el cable esta conectado y / 0 no se ha

dafado.

La base de datos del titanio esté en una version incorrecta, pudiendo
causar comportamientos extrafios y fallos. Si esto ocurre, por favor
restaure la configuracion de fabrica para crear una versién correcta.

Usted esta fuera del area de operacién. Por favor, welva al interior del

area permitida.

La base de datos de seguimiento estd en una version incorrecta.

puede provocar comportamientos extrafios y fallos.

Por favor,

actualice a una version apropiada. Inserte un pendrive con una base
de datos actualizada e inicie sesion con el usuario hxgnguest
(contrasefia en blanco). Vaya a MenU> Configuracion del sistema>
Acerca de> Actualizar base de datos.

Se ha superado el limite de welocidad. Por fawor, disminuya la

\elocidad.

Por favor ingrese antes de mowver o operar el vehiculo de cualquier

forma.

De acuerdo con

los parametros establecidos,

la pantalla de seguimiento.

o Importante Funcionalidad disponible sélo en el modo de Operacién con rutas.

no hay

tarea

seleccionada o la tarea actual no coincide. Indique una nueva tarea en

El icono central superior de la pantalla de navegacion indica la conexién con el senidor. Esta conexion se realiza de
forma automética dentro del area Wi-Fi.

El icono muestra los siguientes estados:

icone

| Descricéo

Intentando establecer la conexiéon con el servidor

Se ha establecido la conexién con el senvidor
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oy
@%ﬁ Sin comunicacion

Presionando el icono en la pantalla de navegacion, aparecera una ventana con una breve descripciéon del estado de la
conexion.

Sincronizagao de dados

Sem comunicagao

Figura - Estado de la conexién

8.8.1.3 Menu izquierdo

Al arrastrar el dedo desde la esquina izquierda de la pantalla hacia el centro, aparecerd una pestafia con los botones
principales del menu.

Arraste nessa diregao

Figura - Opciones a la izquierda de la pantalla
Informaciones

Al presionar la opcion Informacion se presenta un resumen con la informacion del viaje en ejecucion, también es posible
ver informacion sobre cada tramo de la ruta independientemente.

e Hora de inicio

e Distancia en metros
e Duracion del viaje

e Tiempo de vigje

e Dar media welta

Figura - Informacion de ruta

Manual del usuario - V200R001.ES 55/173



Visualizacion

Al presionar la opcion Visualizacion es posible ajustar la intensidad de brillo en la pantalla y ajustar el zoom.

Paia alasia

| Ersjuadinas

& '..q?'?-u i bl
Figura - Visualizacao

presionando la pantalla y separandose o acercandose) facilitando asi el zoom de forma mas
rapida por el usuario.

A

Figura - Movimiento de pinza

También es posible ampliar y reducir los mapas utilizando el gesto de pinza (pulgar e indicador
o Importante

Rutas

realiza de forma automatica y estas opciones solo deben ser utilizadas cuando por algin

Normalmente no se hace necesario el uso de estas opciones, toda la deteccion de la ruta se
o Importante
motivo es necesario informar manualmente la ejecucion de una ruta.

En la opcion Ruta estan disponibles funciones relacionadas con el trayecto.
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Figura - Ruta
Los botones del menu de ruta tienen los siguientes significados:

e 01- Trecho completado
Al seleccionar esta opcién el operador indica que ha llegado al destino.

« 02- Cargar el siguiente fragmento
Al seleccionar esta opcion, el monitor automaticamente hara la carga del mapa del siguiente tramo. Esta
opcion soélo se habilita si el operador ha informado de que ha llegado al destino.

o 03- Abortar viaje
El vehiculo ya no realizard ninguna ruta. Después de seleccionar esta opcién, ningin elemento del menu esta
disponible.

Menu de ajustes

En el Menu de ajustes esta disponible la configuracion de todos los parametros de la aplicacion.

Figura - Menu de ajustes

Funcion Descripcion

Guia virtual No esta habilitado para este producto.
Piloto automatico No esta habilitado para este producto.
Control de fertilizacion No esta habilitado para este producto.
Control de pulverizacion No esta habilitado para este producto..
Control de siembra No esta habilitado para este producto.
Control de hormigas No esta habilitado para este producto..
Vehiculo No esta habilitado para este producto.
Implemento No esta habilitado para este producto.
GNSS Configuracion del GNSS (modo Avanzado).
Trabajo No esta habilitado para este producto.
Archivos No esta habilitado para este producto.
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Configuracion del sistema  Muestra la configuracién del sistema.
Operar Vuelve a la pantalla de operacion.

8.8.2 Recibiendo laruta

o Importante Para ejecutar el flujo de trabajo de rutas, sera necesario haber recibido la ruta en el equipo
P previamente.

Después de la recepcion de la ruta por el equipo, el nimero de tiempo se inicia y el vehiculo debe iniciar el trayecto hacia
él designado.

La ruta se divide en tramos, una ruta de ida y wuelta, por ejemplo, tiene dos tramos, estos se presentan uno a la vez.
Mientras el operador ejecuta la ruta, se supenisara:

« Laelocidad del wehiculo, que no podra pasar el atributo de velocidad maxima designado para esa ruta;

« Si el vehiculo se ha desviado del camino de la ruta.

Un mensaje puede ser presentado al operador, siempre que se haya registrado este
Importante .
comportamiento en el software web Sala de control.

Y8 Cerca virtual

‘

Figura - Alarmas de la valla virtual

8.8.3 Executando laruta

o Importante Para ejecutar el flujo de trabajo de rutas, sera necesario haber recibido la ruta en el equipo
P previamente.

Después de la recepcion de la ruta por el equipo, el nimero de tiempo se inicia y el vehiculo debe iniciar el trayecto hacia
él designado.

La ruta se divide en tramos, una ruta de ida y wuelta, por ejemplo, tiene dos tramos, estos se presentan uno a la vez.
Mientras el operador ejecuta la ruta, se supenisara:

« Laelocidad del wehiculo, que no podra pasar el atributo de velocidad méaxima designado para esa ruta;

« Si el vehiculo se ha desviado del camino de la ruta.
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Un mensaje puede ser presentado al operador, siempre que se haya registrado este
Importante 3
comportamiento en el software web Sala de control.

=Tl
=

soveey ¢
I

s

EF

Alarmes

: Foa g s

pecnitd,

Bor
0

Figura - Alarmas de la valla virtual

8.8.3.1 Execucion manual

Al finalizar su destino, pulse el icono para indicar la finalizacién. Se solicita un mensaje de confirmacion.

e |

Destino alcangado. Essa agao nao
pode ser desfeita.

Tem certeza de que deseja continuar?

Sim Nao

Figura - Destino concluido

o Importante Si el vehiculo se queda parado durante mas de 3 minutos, se le pregunta si ha llegado al
P destino. El valor debe estar por defecto a 1000 metros, pero puede ser configurado.

El operador so6lo podra ver el segundo tramo, cuando solicite su carga a través de la opcién disponible, que sélo estara
habilitada al haber finalizado o cancelado el tramo actual. Al presionar un mensaje de confirmacion de carga aparece.

o. |

0 préximo trecho da viagem sera carregado. Esta acao
nao pode ser desfeita.

Vocé tem certeza de que deseja continuar?

Sim

X

Figura - Carga del siguiente tramo

Si:

o Una ez que el operador haya informado de su llegada a su destino
Importante L

« El siguiente tramo no se ha cargado

« El vehiculo se muewe por 1 km o durante 3 minutos ininterrumpidos
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o  Emitir una alerta preguntando si se inici6 el siguiente trecho. En caso afirmativo, cargue el
siguiente mapa.

Es posible abortar la ruta actual, al seleccionar esta opcién se muestra un mensaje de confirmacion de cancelacion.

O —LJ

O plano de viagem atual sera
cancelado. Essa agdo nao pode ser
desfeita.

Tem certeza de que deseja continuar?

Sim Nao

Figura - Mensaje de exclusion de la ruta actual
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9. GNSS

En el Menu de ajustes - GNSS estan disponibles los datos de configuracion del GNSS.

Modelo:

Interno RTK

Vel. Minima
GPS (km/h)

Baudio

Activar GPS

Baud 38400 bps

Cancelar

Figura - GNSS
Puerto

Puerto serial de comunicacion con el GNSS. Se dispone de tres opciones:

« Interna: GNSS interno al monitor;
« Externa: GNSS externo;
o« Simulador: Para uso con el simulador de GNSS interno.

Velocidad minima GNSS
Introduzca la velocidad en la que se considerara que el vehiculo esta en movimiento.

Modelo
Seleccione el modelo de GNSS utilizado en su méquina. Las opciones disponibles son:

o Externo GGA: GNSS externo NMEA. Mensajes proporcionados y frecuencias recomendadas GGA (mayor
posible hasta 20Hz), VTG (mayor posible hasta 20Hz) e ZDA (1Hz);

« Externo RMC: GNSS externo NMEA. Mensajes proporcionados y frecuencias recomendadas: RMC (mayor
posible hasta 20 Hz), GGA (1Hz) e ZDA (1Hz);

o MaxT7: L1;

« NTRIP: OEM628 con NTRIP;

« Novatel: L1y Glide;

o Novatel SBAS: L1+SBAS;

o OEM7: L1+L2 y Glide;

e OEMY7 NTRIP: L1+L2 con NTRIP;

« OEMY PPP: sefial pago Terrastar-C;

« OEMY PPP BASIC: sefial pago Terrastar-L;

o« OEM7 SBAS: L1+ SBAS;

« OEMY7 RTK: L1+L2 com RTK;

o« OEMG617: L1+L2 y Glide, dual antenna;

« OEMG617 NTRIP: L1+L2 con NTRIP, dual antenna;
o OEMG628: L1+L2 y Glide;

« OEM628 PPP: sefial pago Terrastar-C;

« OEM628 PPP BASIC: sefial pago Terrastar-L;
« OEM628 SBAS: RTK (RTCM, CMR, Novatel);
« RTK: OEM628 con RTK;

o Simulador: simulador (externo o interno).
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o Importante Para los modelos OEM6 y OEM7, el senicio de correccion utilizado es TerraStar-C. Una
P alarma indicara que la precision es baja si el senicio no esta sincronizado correctamente.

Baud

o Importante  Esta configuracion soélo estara disponible al seleccionar los modelos de GNSS: Externo GGA

Tasa de Baudios del puerto GPS RTK

Baud 115200 bps
Baud 19200 bps
Baud 38400 bps
Baud 57600 bps

Baud 9600 bps

Figura - Baud

Simulador del GPS

Esta opcion soélo estara disponible si se selecciona la opcion Simulador en la opcion
Importante Modelo

En esta opcién se debe seleccionar el archivo deseado para ejecutar en la simulaciéon. La simulacién se produce en la
pantalla de operacion.

Modelo GPS

GGA Externo
MAX 7
Novatel

Novatel SBAS

OEM7

Figura - Modelos

Activar GPS
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o Importante Esta configuracion estara disponible al seleccionar todos los modelos de GNSS, excepto
P External GGA, External RMC y MAX 7.

Entrar con el codigo de activacion para liberar modelos de GNSS:

Modelo:

Baud 38400 bps

Cancelar

Figura - Activar GNSS

Salida NMEA

Esta configuracion solo estara disponible al seleccionar los modelos de GNSS de la NOVATEL
Importante . P
0 OEM (sin correccion RTK).

La salida NMEA es una salida serial que se puede utilizar para la circulacién de mensajes de registro de los GNSS de
Novatel, ver tema Salida NMEA.

Salida NTRIP

o Importante  Esta configuracion soélo estara disponible para el monitor AgrOn Ti7.

NTRIP es un senicio de RTK donde la correccion es transmitida por Internet, utilizando la red datos moviles o Wi-Fi
disponible, ver tema NTRIP.

Actualizar Firmware

o Esta configuracion estara disponible en todos los modelos de GNSS, exceto External GGA,

External RMCy MAX 7.
Importante

Esta opcidn sirve para actualizar de forma manual el firmware del GNSS.
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Actualizacion de Firmware del GPS

Seleccione el firmware:

B arvusub

- program_files.tar.gz

B tiwo

B 2.0k

Cancelar

Figura - Actualizacion del firmware

o Importante En el momento en que el equipo se inicializa, si hay una version de firmware mas actual
disponible, el equipo preguntara si desea actualizar a la version mas nueva.

Steadyline

o Importante  Esta configuracion sélo estaré disponible al seleccionar un modelo GNSS con RTK / NTRIP.

Esta opcion reduce los saltos de posicion que pueden ocurrir cuando un receptor GNSS cambia los modos de
posicionamiento. Este efecto es visible cuando un receptor pasa de una solucién de posicion RTK de alta precision a una
solucién de menor precision, como PPP (TerraStar), DGPS, SBAS + GLIDE o hasta GLIDE ™ auténomo. Las

transiciones suaves son extremadamente importantes para aplicaciones de direccion agricola de precision, en las cuales
saltos subitos son perjudiciales.

Modelo:

Interno RTK

Vel. Minima
ctivar G
GPS (km/h) GENTIRER

Baudio

Baud 38400 bps

Steadyline

Cancelar

Figura - Steadyline

9.1 Soporte NTRIP
o Importante  Esta opcion so6lo sera visible para el monitor AgrOn Ti7.

NTRIP es un senicio de RTK donde la correccion es transmitida por Internet, utilizando la red de datos moviles o Wi-Fi
disponible. Para activar el soporte NTRIP, presione en el Menu de ajustes > GNSS.

o Importante  El modo del sistema debe estar Avanzado para que la opcién GNSS esté disponible.

1. Enel Modelo GNSS seleccione NTRIP;
2. Entre los datos de Usuario y Contrasefia (item 01);
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3. Entre con la Direccion (item 02) y el Puerta de enlace (item 03);

4. En Stream (punto 04), se enumeran los puntos de correccibn mas cercanos. Seleccione la ubicacion
deseada y pulse OK.

La opcion de configuracion del senidor NTRIP estara disponible en la pantalla GNSS.

Modelo:

Interno RTK

Ainima

ctivar GPS
km/h) pencns

Servidor NTRIP

Direccién:

Puerto:

Usuario:

Contrasena:

Corriente:

Cancelar

Figura - Soporte NTRIP

Importante  OEM628 y OEM617. Es necesario que el RTK esté habilitado, de lo contrario una alarma

o La compatibilidad con NTRIP sélo es efectiva en el monitor AgrOn Ti7 con tarjetas GNSS
aparecera en la pantalla de operacion

Estado del NTRIP indica si el NTRIP estéa conectado o no. Si no esta conectado, indica el motivo. Los posibles estados
son:

o Conectado;

« Conectado - Correcciones intermitentes;

e No conectado;

« Usuario o contrasefia incorrectos;

« Base incorrecta (0 muy lejana);

« Faltan mensajes GGA,

« No configurado;

« Error interno o sin conexion.

Estado Ntrip

Estado Nitrip: Disconnected
Posicion base (lat,long): 0,0

Tiempo de corre 0

Tiempo GGA 0

Segundos desde la ultima actualiz. del estado: 0

Cancelar
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Figura - Estado del NTRIP

o Posicién de la base
Indica en qué posicién de la latitud y longitud la base Ntrip esta enviando las correcciones.

o Correccion Timestamp
Horario de la Ultima correccion recibida de la base.

e GGA Timestamp
Horario de la Ultima referencia de posicion del vehiculo que se envi6 a la base.

o Segundos desde la ultima actualizacion

Indica cuantos segundos han pasado desde la Ultima actualizacion de la correccion TimeStamp en relacion a
la posicion del vehiculo.

9.2 Salida NMEA

La Salida NMEA es una salida serial que se puede utilizar para la circulacién de mensajes de registro de los GNSS de
Novatel.

o Importante  La Salida NMEA no esta disponible para GNSS con correccion RTK.

Para activar esta salida, proceda de la siguiente manera:

1. Enel Menu de ajustes, seleccione la opcion GNSS;

o Importante  El modo del sistema debe estar Avanzado para que la opcion GNSS esté disponible.

2. En el Modelo GNSS seleccione uno de los modelos de GNSS de Novatel o OEM (sin correccion RTK);
3. Seleccione la opcion Salida NMEA que quedo disponible;

4. El sistema abrira la pantalla de configuracion;

NMEA serial
Salida NMEA: activado Baudios: 115200 Modo Compatibilidad
GGA: Apagado = GGALONG: Apagado
GSA: Apagado v GST: Apagado

GSV: Apagado - RMC: Apagado

VTG: Apagado - ZDA: Apagado

Figura - Salida NMEA

5. Ensalida NMEA, pulse la opcion Baud,;

6. Seleccione el valor de la tasa de salida entre los valores predeterminados de 4800, 9600, 19200, 38400,
57600 y 115200 bps y pulse OK;

Los mensajes estan restringidos por el baud, de modo que el puerto puede transmitir siempre

Atencion : : A
los mensajes sin que haya pérdida de caracteres.

7. Seleccione los mensajes de salida que deberan enviarse y su frecuencia de transmisién, que seran
restringidos por el baud elegido anteriormente. Esto permitira que los dispositivos externos utilicen estos
datos, que tienen un formato estandarizado en su operacion.

Las opciones de mensajes son:
= (GP) GGA;
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- (GP) GSA;
- (GP)GST;
- (GP)GSV;
- (GP) RMC;
- (GP)VTG;
- (GP) ZDA.

8. Compruebe que su informacion se ha insertado correctamente y pulse OK.
o Importante  Los mensajes del estandar GSV envian datos para un maximo de 4 satélites vsibles a la vez.

Importante  El médulo de compatibilidad esta disponible en el modelo OEM y Novatel.

El Modo de compatibilidad se utiliza para transmitir el parametro de calidad de correccion del GGA deseado,
independientemente de la calidad de correccion real del GNSS. Es fundamental para trabajar con exactitud en equipos de
terceros, como comerciantes de plater (Horsch, por ejemplo). Generalmente, los controladores de las sembradoras
aceptan la seflal NMEA, que reporta la calidad de la correccion de alta precisiéon (RTK) y para de andar siempre que un
sistema cambia a GLIDE.

Modo Compatibilidad

apagado
DGPS

RTK

Figura - Modo de compatibilidad
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10. Vehiculo

Para seleccionar un vehiculo, proceda del siguiente modo:

1. Seleccione la opcién Vehiculo en el Menu de ajustes;
2. Seleccione el wehiculo deseado en el cuadro situado a la izquierda de la pantalla;
3. Compruebe que la informacion de configuracion que aparece es correcta 'y pulse OK.

Atencion La seleccion del vehiculo incorrecto puede comprometer toda la validez del trabajo.

Seleccion del vehiculo

Modelo Tipo

Tractor

Figura - Seleccion de vehiculo

o Importante Si no existe al menos un vehiculo creado, no podra acceder al menu de configuracion del piloto
automatico.

10.1 Introducir un nuevo vehiculo

o Importante  Funcionalidad disponible s6lo en el modo Avanzado.

Para insertar un nuevo wehiculo, proceda del siguiente modo:

1. Seleccione la opcién Vehiculo en el MenG de ajustes;

2. Seleccione la opcion Nuevo;

Seleccion del vehiculo

Modelo Tipo

Tractor

Figura - Nuevo vehiculo
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3. Seleccione el Tipo de vehiculo y entre la informacion de configuracion solicitada;
4. Confirme la operacion seleccionando Guardatr.

Eje antena

Modelo: (A i)

0,00

E anche Altura antena o
Tipo: Tracte 0,00
PO i ( (A1 [m]):

0,00

Cancelar

Figura - Configuracion del vehiculo
Los parametros siguientes se deben configurar:

« Entre ejes: distancia, en metros, del centro del eje trasero al centro del eje delantero. Fundamental para el
célculo de la rutina de control.

« FEje antena: distancia, en metros, del centro del eje trasero la antena. Fundamental para el sistema de
compensacion de inclinacion, para la aproximacion con la linea y el trabajo en las guias cunas.

« Eje pino: distancia en metros, desde el centro del eje trasero hasta el centro pino trasero.

o En el tractor de estera, el eje del wehiculo se considera en el centro de la estera, luego
éste debe ser el punto de partida para tomar las distancias hasta el centro del perno (P en
metros) y hasta el centro de la antena (A en metros);

o mportante~ ° En e_I autopropelido, la distancia del eje _aI pino equivale la distanc!a del_eje_ hasta la
seccién mas cercana del barral de pulverizacion, en este caso la distancia pina en la
configuracion del implemento deberia quedar cero;

o En cuanto al camion, se puede decir que la distancia eje pino equivale la distancia del eje
hasta la linea de aplicacion.

« Altura antena: distancia, en metros, del suelo al centro de la antena. Fundamental para el sistema de

compensacion de inclinacion y paralelismo de las linas guias.

« Desplazamiento antena: distancia, en metros, del desplazamiento lateral de la antena. Fundamental para el

paralelismo de las lineas guias.

Entre las medidas de su vehiculo en metros. Para medidas menores que 1 metro introduzca
el valor de forma fraccionada. Por ejemplo, para una medida de 60 centimetros entre el valor
de 0,60. Antes de tomar las medidas, asegurese de que el vehiculo esta en suelo nivelado y
en posicion recta, con la linea central del cuerpo paralelo a las ruedas.

Atencion

10.2 Editar un vehiculo

o Importante  Funcionalidad disponible s6lo en el modo Avanzado.

Para editar un vehiculo, proceda del siguiente modo:
1. Seleccione la opcién Vehiculo en el MenU de ajustes;

Manual del usuario - V200R001.ES 69/173



Seleccione en la lista el vehiculo que desea editar;
Seleccione la opcién Configuracion;
Cambie los campos deseados;

o~ wDn

Para confirmar, seleccione la opcion Guardar.

10.3 Eliminar un vehiculo

o Importante  Funcionalidad disponible sélo en el modo Avanzado.

Para quitar un vehiculo, proceda del siguiente modo:

Seleccione la opcion Vehiculo en el MenU de ajustes;
Seleccione el vehiculo que desea quitar;
Seleccione la opcién Eliminar;

P w DR

Confirme la operacion seleccionando la opcién Si.
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11. Implemento

De acuerdo con el implemento seleccionado, las actividades pueden ser habilitadas o

o Importante deshabilitada;_en el monito_r._ Por ejemplo, _al selecci_onar el implerr_lento _Gui_a virtual, solo
guedaran habilitadas las actividades Guia virtual y Piloto automatico (si existe un vehiculo
configurado).

Para seleccionar un implemento, proceda de la siguiente manera:

1. Seleccione la opcion Implemento en el MenU de ajustes;
2. Seleccione el implemento deseado en el cuadro situado a la izquierda de la pantalla;
3. Compruebe que la informacion de configuraciéon que aparece es correcta y pulse OK.

Seleccion de Implemento

Fabricante Modelo Tipo: Sembradora

hex-ag Lightbar
Seccion: 2
hexagon sembradora

Boguilla\linea: 4

Ancho

2,0
Implemento (m) 200

Espaciamiento (m) 0,50

o Nuevo ﬁ Editar

Figura - Seleccién de implemento

11.1 Introducir un nuevo implemento

o Importante  Funcionalidad disponible sélo en el modo Avanzado.

Para insertar un nuevo implemento, proceda de la siguiente manera:

Seleccione la opcion Implemento en el Menu de ajustes;
Seleccione la opciéon Nuevo;
Entre las informaciones iniciales del implemento como Tipo, Fabricante y Modelo;

P w DR

Introduzca los datos de configuracion del implemento agricola y pulse Guardar.
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Nuevo Implemento

Tipo Sembradora

Fabricante: o Nuevo

Modelo:

Cuadro: Simple

Cancelar

Figura - Insercion de un nuevo implemento

Entre las medidas de su implemento en metros. Para medidas menores que 1 metro
introduzca el valor de forma fraccionada. Por ejemplo, para una medida de 60 centimetros
entre el valor de 0,60. Antes de tomar las medidas, asegurese de que el implemento esta en
suelo nivelado y en posicion recta.

Atencion

11.2 Editar un implemento

o Importante  Funcionalidad disponible s6lo en el modo Avanzado.

Para editar um implemento, proceda da seguinte forma:

1. Seleccione la opcién Implemento en el MenU de ajustes;
Seleccione en la lista el implemento que desea editar;
Seleccione la opcion Configuracion;

Cambie los campos deseados;

o > 0N

Para confirmar, seleccione la opcion Guardar.

11.3 Eliminar un implemento

o Importante  Funcionalidad disponible s6lo en el modo Avanzado.

Para eliminar un implemento, haga lo siguiente:

Seleccione la opcion Implemento en el Menu de ajustes;
Seleccione el implemento que desea quitar;
Seleccione la opcién Eliminar;

P w DR

Confirme la operacion seleccionando la opcién Si.

11.4 Testando un implemento

Para acceder a las pruebas relacionadas con un implemento, proceda del siguiente modo:

1. Seleccione la opcién Implemento en el MenU de ajustes;
2. Seleccione el implemento que desea probar;
3. Seleccione la opcion de Prueba;
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4. El sistema presenta las opciones de prueba para el implemento seleccionado.

Test Implemento

Accionamiento Motor

Simulador Pulverizador

Figura - Pruebas de implemento

motor en la rotacion recomendada por el fabricante (e.q.1800 RPM en un tractor) para que
tenga un caudal minimo de 48l / min en el sistema hidraulico.

En las pruebas que utilizan los motores hidraulicos del implemento, coloque el vehiculo con el
o Importante
11.4.1 Accionamento de motores

o Importante  Para poder realizar las pruebas, es necesario seleccionar antes el implemento adecuado.

11.4.1.1 Prueba de los motores hidraulicos

Prueba que tiene como objetivo verificar si los motores hidraulicos funcionan correctamente.
Test de Control y Accionamiento de Motor

Ref. RPM

Insumo 1 50 0 RPM 0RPM

Figura - Prueba de accionamento de motores

Para ejecutar la prueba, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcién Accionamiento de motores;
Accione el sistema hidraulico del vehiculo y cologue en la rotacion de trabajo;
Pulse Iniciar;

P won

Reduzca el valor de la referencia hasta que el valor leido no coincida mas con el valor establecido. Este valor
leido es el valor de RPM minimo;

5. Aumente el valor de la referencia hasta que el valor leido no coincida méas con el valor establecido. Este valor
leido es el valor de RPM méximo;

6. Compruebe que las lecturas son compatibles con la referencia;
7. Presione Parar al finalizar.

11.4.1.2 Prueba del corte de seccién

Prueba que tiene como objetivo verificar el funcionamiento de apertura y cierre de las secciones.
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o Importante  Prueba disponible sdélo para plantadoras equipadas con embragues.

Para realizar la prueba, haga lo siguiente:

Seleccione la opcion Accionamiento de motores;

Seleccione la opcion Corte de seccion;

Pulse Iniciar;

Pulse los botones para comprobar el funcionamiento: Abrir todos, Cerrar todos; o

o wnp ok

Seleccione individualmente cada seccion que desee prender o apagar presionando sobre el nimero de cada
una;
6. Presione Parar después de comprobar funcionamiento.

Corte de Seccion

Abrir Todas Cerrar Todas

P Iniciar

Figura - Prueba de corte de seccién

o Importante  Para poder realizar las pruebas, es necesario seleccionar antes el implemento adecuado.

Esta prueba que tiene como objetivo verificar o instalar las entradas y modulos que estan conectados a los sensores.
Estan disponibles en dos modos:

o« Prueba

Utilizado para \erificar si las lineas estan conectadas correctamente a las puertas de los maddulos,
accionando los sensores a través del paso de semillas o abono.

« Instalacién

Utilizado para la configuracion semi automatica de las entradas conectadas en cada sensor de semillay / o
abono.

11.4.2.1 Modo prueba

Para ejecutar la prueba, haga lo siguiente:

Seleccione la opcion Sensores de siembra,;
Seleccione la opcion Reinicializar;
Coloque semilla o abono para accionar el sensor y verifique qué entrada, médulo y linea ha sido activada;

Eal A

Compruebe que es correcto.
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Test Instalacion de Sensores Monitor de Siembra

Linea: & i Test

Médulo: = Reiniciar

Entrada:

Entrada Testada:

Entrada
Disponible:

Figura - Prueba - modo de prueba

11.4.2.2 Modo instalacion

Para executar o teste do modo instalacéo, proceda da seguinte forma:

Seleccione la opcién Sensores de siembra;

Presione el cuadro Modo (item 01) para cambiar la Instalacion;
Compruebe que la casilla indica Semilla (item 02);

Pulse Iniciar (item 03);

Se indicara el niUmero de linea en el que debera accionarse el sensor;

o g & W DN e

Inserte al menos 3 semillas en la linea. Se identificara automaticamente la entrada del médulo que del
sensor;

7. Después de la prueba de la linea finalizada, la siguiente linea se mostrara para la prueba y asi
sucesivamente.

Test Instalacion de Sensores Monitor de Siembra

Linea:
Mddulo:
Entrada:

Entrada Testada

Entrada

Figura - Prueba - modo de instalacion
11.4.3 Calibracion de caudalimetro

o Importante Para poder realizar las pruebas, es necesario seleccionar un implemento del tipo Pulverizador
P 0 una Plantadora que tenga control de liquidos.

Esta prueba tiene como objetivo erificar la calibracién del caudalimetro o insertar la constante del caudalimetro de
acuerdo con las informaciones del fabricante.

o Importante Asegurese de establecer la referencia a un valor que esté dentro del rango de operacion del
sistema.

Para realizar la prueba, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcion Calibracion del caudalimetro;

2. Configure la referencia (PPS) con el valor medio de la presion de trabajo de la boquilla de pulverizacién
utilizada. Por ejemplo, si utiliza una boquilla de pulverizacion que trabaja de 2 a 6 BAR, ajuste el PPS para la
lectura de 4 BAR en el mandmetro;
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o Importante Si no conoce el valor medio de la presion de trabajo de la boquilla de pulverizacion, utilice el
Simulador de pulverizacién para averiguar.

Coloqgue la pulverizadora en la rotacién de trabajo y el recipiente para recolectar en la posicién correcta;
Ajuste el tiempo a través de las flechas y pulse Inicio;
El sistema emitira una alerta de inicio de calibracién e iniciara el conteo del tiempo de prueba;

o a0 M w

Compruebe que el valor leido en el diagrama de flujo durante la calibracion esta cerca del valor de la
referencia;

7. Terminado el tiempo de la prueba, el sistema cerrara las secciones automaticamente;

8. Informe el Volumen en litros, para eso multiplique el valor recogido de un pico (o promedio, en el caso de
utilizar dos o mas boquillas) por el nimero total de boquillas;

9. Laaplicacion informara la Relacién (PPL).

Calibracion Caudalimetro

Tanque
Liquido 1

Referencia: Caudalimetro:
(PPS) (PPS)

° o Pulsos

‘ = Volumen (L)
[ 3 niciar Q ara

Relacién (PPL):

Cancelar

Figura - Calibracién del caudalimetro

o Importante  Para poder realizar las pruebas, es necesario seleccionar antes el implemento adecuado.

Esta prueba tiene como objetivo erificar:

« El funcionamiento de los motores hidraulicos dosificadores de semillas;
o Laelocidad de la rueda; y

« La deteccion correcta de los nimeros de semillas en cada linea.

Para realizar la prueba, haga lo siguiente:

Seleccione la opcion Calibraciéon de semillas;
Inserte la referencia de RPM para los motores hidraulicos;

1.
2
3. Seleccione el nimero de seccién que se activara en la simulacion;
4. Seleccione el nimero de seccién de la rueda que se utilizard como referencia de velocidad,;
5. Pulse Inicio;

6. Compruebe que los contadores y los motores funcionan correctamente;

7. Presione Detener;

8. Compruebe si el nimero de semillas leidas por el sensor y recolectadas son iguales;

9. Silos valores tienen mas de 5% de diferencia, ajuste el valor en Ajuste de sensor (%), indicando la diferencia
en porcentaje calculado. Sigue la férmula para el calculo:

Ajuste do sensor (%) = [ (Semillas recogidas) -1] x100
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(Semillas leidas)

Simulador para Controladores

Seccion
Rueda:

ol . Seccion 2:
» Iniciar ] (BPM) 0,00

Seccion 3
Nimero de : Reiniciar Contadores ;’;;;:,I]Tn & 0,00
Contador: 696 696 696 696 696
Linha: 1 2 3 4 5

Figura - Calibracion de las semillas

o Importante  Para poder realizar las pruebas, es necesario seleccionar antes el implemento adecuado.

Esta prueba tiene como objetivo erificar la apertura y cierre de las VAlwlas de secciones. La pantalla de prueba simula un
pulverizador en movimiento, siendo posible \erificar:

« El funcionamiento del fluxémetro (lectura);
o El control de la dosis en funcién de la variaciéon de elocidad; y
o Los caudales minimos y maximos para el tipo de punta de pulverizacion utilizada (limites de operacion).

Para realizar la prueba, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcion Simulador de pulverizador;
Entre el valor de la dosis (L / ha);
Conecte la bomba de agua y coloque el pulverizador en la rotacién de trabajo;

Pulse Inicio;

a r 0o DN

Abra y cierre una a una de las secciones con el fin de comprobar que todas las valwilas estan funcionando
correctamente, cuidando si la orden de accionamiento y la I6gica de apertura / cierre son correctas;

6. Coloque el valor de la referencia en 0 PPS y aumente gradualmente, cuidando para que el valor del
Caudalimetro (PPS) siga, hasta que el manémetro localizado en el mando hidraulico indique el valor minimo
de presion para la boquilla de pulverizacion utilizada o hasta que el abanico de pulverizacion utilizado
aplicacion sea satisfactoria;

7. Repita el proceso a partir del valor minimo hasta que el manémetro indique el valor maximo de presion o el
abanico de aplicacion sea satisfactorio, cuidando para que el valor del Caudalimetro (PPS) acomparie la
referencia;

8. Si el valor de las velocidades (km / h) no es compatible, haga el cambio de las boquillas por otros de caudal
diferentes.
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Simulacion de Pulverizacion

Precipitacion:
(LHa)

3 cién: Caudalimetro:
km/h o ( {EES)

o7 u Jaudal - Caudal
PPS = (L/min)

» Iniciar

Figura - Simulacion del pulverizador

Como el flujo del sistema es diferente para cada tipo de pico, este procedimiento debe ser

I e repetido cada vez que haya cambio en la punta de pulverizacion.

Importante  Para poder ejecutar la prueba es necesario tener el implemento Hormiguicida seleccionado.

Importante En las configuraciones del Control de hormiga, que se acesa por el Menu de ajustes, se

debe configurar los valores de las dosis (pequefia, media y grande) antes de hacer la prueba.
Los sensores presentados en la prueba del Control de hormigas estan relacionados con los
ajustes realizados anteriormente en la configuracion del implemento hormiguicida.

@S .

Importante

La prueba del implemento para Control de hormigas se utiliza para erificar la aplicacion de las dosis configuradas y la
respuesta de los respectivos sensores.

Si el operador toca en el botéon de Dosificacion sistematica, se liberard la cantidad de cebo hormiguicida que se ha
configurado para la aplicacion automatizada. Si se ha habilitado el uso de los sensores 1y 2 en la Configuracion del
implemento, serd informada la deteccion del accionamiento de estos sensores.Para los demés botones, se aplica la
cantidad de hormiguicida configurada para la aplicacion localizada. Se liberaran las dosis Pequefia, Media y Grande. Al
seleccionar cada désis, se le informa de la deteccién del sensor (si existe).

Si el implemento se ha configurado con el aplicador y el sensor exclusivo para la dosificacion localizada, se muestra la
deteccion del sensor M. Si el implemento no tiene un aplicador exclusivo y tiene los sensores 1y 2, se mostrara la
deteccion de estos sensores.

Test del Hormicida

Dasis gran de apli

Cancelar

Figura - Prueba del Control de hormigas
11.5 Monitoreo del implemento

o Importante Para ver la barra en la parte inferior de la pantalla, arrastre de abajo hacia arriba. Presione - y
+ para disminuir o aumentar 5 L / ha la dosificacion.
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Adubo1 (Kg/ha)

km/h
N @ 0w © £ @
4 72 -

>\

Figura - Barra de actividades
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12. Piloto automatico

El Piloto automatico tiene como funcién garantizar mayor exactitud en el trayecto y minimizar la sobre pasaje durante la
aplicacién de insumos y tratos de la cultura.

El Piloto automético puede ser del tipo hidraulico o eléctrico.

o Importante Funcionalidad disponible s6lo mediante activacion de producto.

El piloto automatico sélo debe ser utilizado en maquinas agricolas, y su instalacion no consta

Atencion . . :
en este manual, pues es realizada por técnicos calificados.

Para el adecuado funcionamiento \erifique el desgaste de los componentes de direccion. Al
o Importante  girar el wlante, las ruedas deben iniciar el movimiento. En caso contrario, consulte el manual
de mantenimiento del fabricante del vehiculo.

Es necesario tener una sefial GNSS para que el piloto funcione. Si el equipo pierde la conexion

Atencion ! . . .
con el GNSS, aunque momentaneamente, el piloto sera desarmado automaticamente.

Nota: No es permitido la instalacion del piloto automatico (hidraulico o eléctrico) en camiones. La asistencia técnica de
Hexagon no esta autorizada para ayudar en el soporte técnico de equipos que se han instalado arbitrariamente para esta
determinacion.

Para utilizar el Piloto automatico en su equipo, realice los siguientes pasos en la secuencia:

1. Para poder utilizar el piloto es necesario tener un vehiculo preconfigurado. Para ello siga los pasos del tema
Insertar un nuevo vehiculo;

Siempre que se crea un nuevo \ehiculo, todos los pasos de configuracion, calibracion y

Atencion . . .
ajustes del piloto deben realizarse de nuewo.

2. Compruebe que el piloto automatico esté encendido, para ello, vaya al Menu de ajustes y seleccione la

opcion Piloto automatico;

Piloto automatico

Limpar os alarmes

Instalacao se.

Instalagao Hidraulica

Instalagdo INS

Figura - Piloto ligado

3. A continuacion, activa el detector de ré, ver tema Detector de retroceso; Detector de marcha tras;

4. Realice las configuraciones de curva, seguin el tema Configuracion de curva; Configuraciones de la cuna,;
5. Seleccione el tipo de piloto adecuado, vea el tema Configuracion del tipo de piloto;

6. Ejecute las pruebas de instalacion, vea el tema Prueba de instalacién del piloto;

7. Haga la calibracion para poder operar, ver tema Calibracién;

8. Si es necesario, realice ajustes, vea el tema Ajustes.

Atencion  Atencion para el ajuste de filtro drift para uso del Piloto eléctrico.
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12.1 Prueba de lainstalacién del piloto

Las opciones de prueba del Piloto varian segun el tipo de piloto seleccionado, segun el tema Configuracién del tipo de
piloto.

Piloto hidraulico

Para el piloto del tipo hidraulico, las siguientes pruebas estan disponibles en la pantalla principal del Piloto:

01. Instalacion del sensor de posicion de las ruedas, ver tema Instalacion del sensor de posicién de las ruedas.
02. Instalacion de la valwla hidraulica, ver tema Instalacién de la v@lwula hidraulica.

03. Instalacion INS, ver tema Instalacién INS.

Botao liga/desliga
Piloto

Figura - Pruebas del Piloto hidraulico
Piloto eléctrico
Para el piloto del tipo eléctrico, las siguientes pruebas estan disponibles en la pantalla principal del Piloto:

01. Instalacién de HexDrive, ver tema Instalacion Piloto elétrico.

02. Instalacion INS, ver tema Instalacion INS.

Piloto automatico

Botao Liga/Desliga
Piloto

Figura - Pruebas del Piloto eléctrico

Atencion Prueba ejecutada solamente para el piloto hidraulico.

Esta opcion ayuda en la verificacion de funcionamiento e instalacion del sensor de posicion de las ruedas. En el campo el
PWM exhibido es la lectura del valor bruto, que varia de 0 a 36000. Es importante que, cuando las ruedas del vehiculo
estén alineadas, el valor leido en ese campo esté en el rango intermedio de lectura. Evite valores cercanos a 0 y 36000.
Si es necesario, welva a colocar el sensor para adecuar el rango recomendado de lectura. Para ello, basta con retirar el
sensor del soporte y wlver a colocarlo girando 180 grados.

o Importante El PWM debe tener una variacion minima de 9000. Por ejemplo, si el wlante esta todo a la
izquierda y el valor PWM es 15.000 y después todo a la derecha y el valor es 24.500,
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obtuvimos una variacion de 9.500, satisfaciendo la condicion.

En el campo Angulo (grados) se visualiza la lectura del sensor de posicion de las ruedas conwertida a grados. Al girar el
wlante a la derecha el valor debe ser positivo, ya la izquierda el valor debe ser negativo.

ao do sensor

Figura - Instalacion del sensor
Para comprobar el funcionamiento del sensor de posicion de las ruedas, proceda del siguiente modo:

1. Pulse Inicio;

2. Observar si no hay saltos en la lectura en el campo Angulo (grados) y si el valor se modifica uniformemente
(no es necesario girar mucho el wlante para que el valor se altere).

o Imoortante Si hay algun problema en la lectura, se recomienda cambiar la posicion de instalacion del
P sensor o modificar el vastago de acoplamiento.

Es necesario la precalibracion del sensor de rueda para que la calibracion de la parte
hidraulica sea realizada de manera correcta. Si obsena algin problema en el funcionamiento
del sensor de rueda, solicite la ayuda de un técnico especializado para realizar la
precalibracion.

Atencion

Atencién Prueba ejecutada solamente para el piloto hidraulico.

Esta opciodn, ayuda en la verificacion de funcionamiento e instalacién de la valwula hidraulica.

Instalacao valvula

Zona morta:

> Iniciar

Zona morta E 50 Zona morta D
Teste centrolador VH:

B lriciar

Cancelar

Figura - Instalacion de la valvula

Antes de realizar la prueba de zona muerta, asegirese de que el cable de accionamiento de
valwla (elemento 03548) se ha instalado correctamente y no esta inwvertido. Para ello, en la
prueba de controlador VH, pulse Inicio y coloque una referencia de 25 grados. La rueda debe ir
hacia la derecha, si gira hacia la izquierda significa que el cable esté invertido.

Atencion

12.1.2.1 Ajuste de zona muerta

Identifica la tensiébn minima que se debe aplicar en la VAlwla, para que se inicie el movmiento de las ruedas.
Autométicamente el sistema elevara la tension aplicada en los terminales de la valwla de cero hasta que se detecte el
movimiento de las ruedas (variacion de cerca de 0.5°).
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Para realizar el ajuste, haga lo siguiente:

Atencion No utilice el wlante o modifique la posicién de las ruedas del vehiculo durante la prueba.

1. Alinee las ruedas del vehiculo;

2. Acelere a 1500 rpm;

3. Presione Iniciar y espere hasta que la prueba finalice. El wlante girard a la derecha ya la izquierda
autométicamente. El valor en el campo Zona muerta se modificard al valor calibrado y la opcién de inicio
tendra su estado modificado.

El valor obtenido para la zona muerta después de la calibracion, es alrededor de 300. Se
Importante . . .
recomienda rehacer la prueba si el valor es muy diferente.

12.1.2.2 Ajuste del Controlador VH

Prueba que tiene como objetivo werificar el correcto funcionamiento del sistema de control de las ruedas, asi como,
atestar la correcta instalacion de la valwula hidraulica.

« Kyvalvula

Velocidad de respuesta de la valwla hidraulica.
= Los valores bajos hardn que el sistema sea lento, ademas de presentar un error mayor en el

seguimiento de la referencia;
= Valores altos, se obtiene una respuesta mas rapida y reduccién del error de posicion, pero valores

demasiado elevados tienden a hacer que las ruedas se mueven.

o Referencia
Valor que indica la posicién (en grados) para la que la rueda va durante la prueba.
= Los valores positivos hacen que la rueda gire a la derecha;
= Los valores negativos hacen que la rueda gire a la izquierda.

Atencion Por razones de seguridad, los valores introducidos se limitan en el rango de -15° a 15°.

o Posicién
Indica la posicién de la rueda suministrada por el sensor.

Para realizar el ajuste, haga lo siguiente:

Asegurese de que el sensor de rueda funciona correctamente.
Atencion Si las ruedas giran hacia el lado contrario al esperado, o ocurre algun otro imprevisto, apague
el equipo inmediatamente para evitar dafios.

1. Pulse Iniciar;

2. Cambie los valores de referencia (positivos y negativos). Los valores positivos haran que la rueda gire a la
derecha, valores negativos a la izquierda;

3. Obsene la respuesta, si es lenta o la diferencia entre el valor leido en el campo Posicién y Referencia es
mayor que 1 aumente el valor del campo K valvula. Si la direccién oscile mucho para alcanzar la referencia,
reduzca el valor en K valvula.

Atencién Prueba ejecutada para el Piloto eléctrico o hidraulico.
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Los valores mostrados en la siguiente pantalla dependen de la posicion actual de su vehiculo.

Instalacao INS

0,0000

— Valores tipicos até
0,0000 0 2,0000

0,0000

0,00 Valores tipicos até
02 7 10,00

): 0,00

Cancelar

Figura - Instalacion INS

Para realizar la instalacion, haga lo siguiente:

1. Cologue el vehiculo horizontalmente y pulse Iniciar;

2. Incline el vehiculo hacia la derecha. La lectura del Balanceo (Roll) debe ser positiva. Inclinando el vehiculo
hacia la izquierda, la lectura del Balanceo (Roll) debe ser negativa;

Figura - Balanceo

Cologue el vehiculo sobre un terreno inclinado. Con el frente del vehiculo inclinado hacia abajo, la lectura del
Cabeceo (Pitch) debe ser negativa. Con el frente del vehiculo inclinado hacia arriba la lectura del Cabeceo

(Pitch) debe ser positiva;

3.

Figura - Cabeceo
4. Lalectura de la Guifiada (Yaw), sélo sera diferente de cero con el vehiculo en movimiento.

Figura - Guifiada

Compruebe que las lecturas de Guifiada, Cabeceo y Balanceo se estabilizan rapidamente
Atencion al parar el vehiculo. En caso de que esto no ocurra, 0 exista inconsistencias en los valores
leidos, werifiqgue si hay algun problema en el montaje del controlador o algin componente

defectuoso.
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12.1.4 Instalacién del Piloto elétrico

Atencion Prueba ejecutada solamente para el piloto eléctrico.

Para ejecutar la prueba de instalacion del piloto eléctrico pulse Men( de ajustes > Piloto automatico > Instalacion
Piloto eléctrico.

Piloto automatico

Instalagao do Piloto elétrico

Instalagao INS

Figura - Instalacion del Pilo eléctrico
12.1.4.1 Ajuste de zona muerta

Identifica la tension minima que debe ser aplicada en el actuador, para que se inicie el movimiento de las ruedas.

Atencion No utilice el wlante o modifique la posicién de las ruedas del vehiculo durante la prueba.

Asegurese de que la zona proxima del wlante se encuentre libre ya que la direccion durante la

Atencion T : . .
prueba puede hacer movimientos bruscos y lastimar al operador si esta cerca del wolante.

Para realizar el ajuste, haga lo siguiente:

1. Alinee las ruedas con el eje principal del vehiculo (apuntando hacia adelante);

2. Presione Iniciar y espere hasta que la prueba finalice. El wlante girara a la derecha ya la izquierda
automaticamente. El valor de zona muerta se modificara para el valor calibrado y la opcién de inicio tendra
su estado modificado.

El valor obtenido para la zona muerta después de la calibracion queda en torno a 210. Se
Importante . . .
recomienda rehacer la prueba si el valor es muy diferente.

Ajuste da Zona morta
Calibracéo da Zona morta:

»  Iniciar

Zona morta:

Cancelar

Figura - Ajuste de zona muerta

12.1.4.2 Ajuste de ganancia

En esta opcion es posible probar el accionamiento y realizar el ajuste de control de posicién del wlante.
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Ajuste de ganhos

1- Posicione a roda totalmente na esquerda e pressione "Salvar lejtura”

Posigao esquerda: 160 Posigao direita: 160

Salvar leitura

2- Ajuste manual de ganhos

» Iniciar Kp Vel: 15,00 Ki Vel: 0,10 Kp Pos: 10,00

Cancelar

Figura - Ajuste de ganancia

Para realizar el ajuste de ganancias, proceda de la siguiente forma:

o > 0w dp ok

6.

Gire el wlante completamente hacia la izquierda y pulse Guardar lectura;
Gire el wlante completamente hacia la derecha y pulse Guardar lectura;
Retomar el wlante a la posicion inicial, ruedas dirigidas hacia delante;
Pulse Iniciar;

Cambie el valor de referencia a valores positivos y negativos (valores dentro del alcance de movimiento de las
ruedas, segun se determina en los pasos 1y 2) y obsene la respuesta:

Para cada variacion de Ref el piloto tiene que responder. Si la variacion tiene que ser alta (por encima de 1,0), para que el piloto
empieze a responder es necesario cambiar el valor de Kp vel para que el volante siga la referencia;

Si el valor de Kp vel es muy alto, el volante quedara temblando y sera necesario disminuir el valor;
Si el volante es muy lento, aumente el valor de Kp pos;
Si el error de posicionamiento es alto (diferencia entre los valores Referenciay Posicién), aumente el valor de Kp pos;

Si el sobre-sefal es elevado o la inestabilidad del sistema, reduzca el valor de Kp pos.

Al final de la prueba, el valor leido en Referencia debe ser igual a la posicion.

12.2 Calibracién

este paso. La calibracion se realiza tanto para el piloto eléctrico y el hidradlico, teniendo

Sdlo personal técnico autorizado mediante contrasefia de Visualizacion avanzada podra realizar
o Importante

procedimientos diferentes solo en la Ultima etapa, de calibracion de las ruedas.

Antes de comenzar el procedimiento de calibracion, compruebe que las dimensiones del
o Importante

vehiculo estan configuradas adecuadamente (Entre ejes, Altura de la antena y
Desplazamiento de la antena).

Para realizar la calibracién, haga lo siguiente:

a r 0o DN

En el Menu de ajustes, pulse la opcion Configuracién del sistema,;
Seleccione la opcién Avanzado e introduzca la contrasefia. Pulse OK;
Confirme para wlver al MenU de ajustesy, a continuacion, pulse Piloto automatico;
Seleccione la opcion Calibracién (imagen 01);
Realice la calibracion paso a paso como se describe en los siguientes temas.
Piloto automatico

®
Limpar os alarmes

Ligado
Instalacéo se...sicdo das rodas Controle

Instalagao da valvula Calibracao

Instalacao INS Configuragoes gerais
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Figura - Calibracion
En la pantalla de calibracion es posible configurar los siguientes parametros del equipo:

« Posicion del controlador de control (ATCD);
« Calibracion aceleracion / giro - posicion relativa entre el controlador de control y el vehiculo;
o  Giroscopio;

o Tensor del sensor de rueda.

1. Seleccione la posicion correcta de instalacién del controlador y pulse la opcion Siguiente.

« Instale el controlador en una superficie plana;
« Instale el controlador en la misma estructura y, si es posible cerca de la antena;
Atencion o Nunca instale el controlador en una superficie rigida y la antena en una superficie con
amortiguadores;
« Siempre atornille el controlador en la estructura del vehiculo.

Calibracao Piloto automatico
1-Posicao do driver

1-Horizontal frente ( Voltar

\‘! E* Pular

> Proximo

Cancelar

Figura - Posicién de los controladores

0 | Horizontal frente

/

05
Vertical esquerda

02 | Vertical frente

[
Vertical traseira
03 Vertical direita

POSICAO Saida de cabos POSIGAO  Saida de cabos em
HORIZONTAL pela frente VERTICAL direcdo ao solo.

Figura - Posicién del controlador

Determina la posicion relativa (angulos de desplazamiento y artilacién) entre el vehiculo y la posicién de instalacién de la
unidad.
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Antes de iniciar la calibracién, tenga en cuenta lo siguiente:

« Realice las pruebas con motor en la rotacién de trabajo;
« No balancee el vehiculo durante esta etapa;

o Esta etapa se realiza en dos partes y el vehiculo se mowera y debera wvolver al mismo lugar,

Atencién por lo que se recomienda marcar el suelo donde las ruedas del vehiculo estan colocadas;

o Realizar las pruebas en un plano local;
o Siempre que el controlador sea retirado de su posicion (ya sea para limpieza o cualquier
otro fin), la calibracion del acelerometro se debe rehacer, aunque el dispositivo se haya

fijado en el mismo lugar.

Calibracao Piloto automatico

2-Calibragao acel/giro

( Voltar

C‘ Pular

> Proximo

Cancelar

Figura - Calibracion del acelerdmetro

Para realizar la calibracion, haga lo siguiente:

P won

o1

Elewve la rotacién del motor a la de trabajo (1500-2000rpm);
Presione en la imagen del wehiculo de la izquierda y espere 10 segundos;
Espere hasta que la imagen del vehiculo de la derecha quede verde;

Posicione el vehiculo en el mismo lugar, pero en el sentido opuesto (si, por ejemplo, el vehiculo esta frente al
norte, ahora debe estar hacia el sur);

Presione la imagen del vehiculo de la derecha y espere 10s;

Una vez que ambas imagenes estén verdes, aparecerd una ventana que muestra los valores encontrados.
Pulse OK para guardar y pulse la opcién Siguiente.

Si el resultado presenta algun angulo (desplazamiento o arado) con un valor superior a 10
o Importante

grados, se recomienda reevaluar la posicion de instalacion (la compensacion de inclinacion
puede no funcionar como se esperaba.

Objetivo estimar errores presentes en los datos proporcionados por los giroscopios.

. No mueva ni balancee el vehiculo durante la calibracion;

Atencion . L . ” . .
Esta calibracion se realiza automaticamente cada vez que el vehiculo esta parado;

Objetivo estimar errores presentes en los datos proporcionados por los giroscopios.

Para realizar la calibracion, haga lo siguiente:

1.
2.
3.

Presione la opcion Calibrar Giroscopio;
Después de 20 segundos se mostrara una ventana con los valores encontrados.
Confirme con OK para guardar los datos.

o Importante Los valores superiores a 5 grados / segundo pueden indicar mal funcionamiento de algin
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componente.

Calibracao Piloto automatico

Calibragao giroscopio

< Voltar

Instrugdes:
- Nao movimente ou balance o veiculo
- A calibragdo levara cerca de 20 segundos = Py

> Proximo

Cancelar

Figura - Giroscopio

12.2.4 Etapa 5 - Calibracién de la posicién de las ruedas - Etapalll

Esta etapa Il requiere que el vehiculo esté en movimiento, siendo necesario un area amplia, sin

Antes de realizar este paso, ejecute antes la calibracion de posicion de las ruedas - Paso I.
o Importante
obstaculos, para su concluséo.

Atencion No utilice el wlante o modifique la posicién de las ruedas del vehiculo durante la prueba.

Procedimiento para Piloto hidraulico

Para realizar la calibracién, haga lo siguiente:
1. Pulse Iniciar;
2. En esta etapa el piloto automatico dirigira el vehiculo en circulos de didmetro variable, tres a la derecha y tres
a la izquierda. El operador debe controlar el freno durante esta etapa y estar atento a obstaculos en la
trayectoria del vehiculo. Si surgen obstaculos en la trayectoria del vehiculo, el operador debe parar la prueba a
través del boton Detener. La prueba se reiniciara a partir de la Ultima cuna que estaba realizando;
3. Se mostrara una ventana con los pardmetros calculados durante la calibracion

4. Presione la opcion OK y los datos se guardaran.

Calibracao Piloto automatico

& Voltar

[C, =

> Proximo

Cancelar

Figura - Calibrag&o Piloto hidraulico
Procedimiento para Piloto eléctrico y ES Direct Plus
Antes de iniciar la prueba, tenga en cuenta los siguientes hechos:

Atencién Sentido horario significa realizar una curva a la derecha y el sentido contrario a las agujas del
reloj una curnva hacia la izquierda.
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Para realizar la calibracién, haga lo siguiente:

Cologue el vehiculo en movimiento circular en el sentido de las agujas del reloj y pulse Iniciar;
Mantenga la misma posicion del volante hasta que finalice la prueba;

Una vez que el segundo circulo esta totalmente pintado de verde, presione Detener;

Pulse Siguiente.

P w D P

Calibracao Piloto automatico

Calibragao sentido horério

Pos:  0.00 <

Iniciar (= puiar

» Parar

> Proximo

Cancelar

Figura - Calibracion de sentido horario

Ahora cologue el vehiculo en movimiento circular en sentido contrario a las agujas del reloj y pulse Iniciar;
Mantenga la misma posicion del wlante hasta que finalice la prueba;
Una vez que el segundo circulo esta totalmente pintado de verde, presione Detener;

© N u

Se mostrara una ventana con los valores calculados durante la calibracion. Pulse la opcion OK para guardar
los datos.

o Importante Los valores adecuados dependen del tipo de vehiculo, geometria y otros factores. Para los
P pulverizadores seria algo por encima de 2000 y para tractores entre 400 y 800.

Calibracao Piloto automatico

Calibragéo sentido anti-horario

Pos: 0,00 < v
Voltar

i ® rua

Parar

> Proximo

Figura - Calibracion de sentido antihorario
12.2.5 Etapa 4 - Calibracion de la posicion de las ruedas - Etapall
En esta etapa se realiza la lectura de posicién actual de las ruedas.
Para realizar la calibracién, haga lo siguiente:

1. Coloque las ruedas en la posicién central y pulse Guardar lectura de centro;
2. Cologque las ruedas completamente a la izquierda y pulse Guardar lectura izquierda;
3. Coloque las ruedas completamente a la derecha y pulse Guardar lectura derecha;
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Calibracao Piloto automatico

Testes do sensor de roda

0 Posigao direita: 0 v
& Voltar

= rue

1 - Posicione a roda no centro e pressione

0 botao abaixo.
> Proximo

Salvar le

Cancelar

Figura - Configuracion de calibracion

4. Ponga la rueda en la posicion central para habilitar los comandos de prueba;
5. Tenga cuidado de que no haya obstaculos cerca de la rueda y que el vehiculo esté parado;
6. Presione Probar accionamiento;

7. Aparecera una pantalla de confirmacion de la prueba.

Para dar el procedimiento a la calibraciéon de las ruedas, realice los pasos segun el tema Calibracion de posicion de las
ruedas - Paso Il.

12.3 Ajustes

o Importante  Este paso es el mismo para el Piloto eléctrico o hidraulico.

Solo personal técnico autorizado mediante contrasefia de visualizacion avanzada podra realizar

Atencion
este paso.

Para ajustar los controles, haga lo siguiente:

En el Menu de ajustes, pulse la opcion Configuracion del sistema;
Seleccione la opcion Avanzado e introduzca la contrasefia. Pulse OK;
Confirme para wolver al MenU de ajustesy, a continuacion, pulse Piloto automatico;

1
2

3

4. Seleccione la opcion Control (imagen 01);

5. Cambie los parametros como desee (imagen 02);
6

Confirme la operacion.

Para refinar el ajuste del sistema, vea los siguientes temas:
. Sobre.pasar, ver el tema Sobrepaso.
o Agresividad, ver el tema Agressividad.
. Sensibilidad, ver el tema Sensibilidad.
o Ganancia de velocidad, ver el tema Ganancia de velocidad.
o Agresividad de la curva, ver el tema Agressividad de la cuna.

. Recomendaciones de ajustes, ver el tema Recomendaciones de ajustes.
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Piloto automatico

L]
Limpar os alarmes

Ligado

Instalacdo se...si¢do das rodas Controle

Instalacao da valvula Calibracao

Instalacao INS Configuragoes gerais

Figura - Control

Escalonador de ganhos
Ultrapassagem: 0
Agressividade:

Sensibilidade:

Ganho de velocidade (%): 0

Agressividade curva (%)100

Cancelar

Figura - Pardmetros de control

12.3.1.1 Sobrepaso

El sobrepaso controla la tasa que el vehiculo dirigira en la linea guia y la tasa que el vehiculo terminard cuando se
acerque a la linea. El valor predeterminado es cero, y solo se debe cambiar si no se puede eliminar el sobresalto a través
de la agresividad y la sensibilidad.

« El sobrepaso se puede definir entre 0 a 200%, por defecto viene con el valor 0 que se desactiva.
o Aumentando el valor, por ejemplo, el piloto converge con mayor agresion a la linea, se tiende a aumentar el
sobrepaso.

o Al disminuir el valor, el piloto converge mas suavemente a la linea, el sobrepaso es reducido.

Como indicador de ajuste, se recomienda, modificar el valor de 0 a 100. Asi, si el sistema todavia presenta sobresaliente
se debe disminuir el valor. Si se alinea sin sobrepasar, pero lejos de la linea, aumente el valor.

Figura - Sobrepaso

12.3.1.2 Agresividad

La agresividad controla la tasa que el wehiculo ataca la linea guia y como se mantiene en la linea. Se puede establecer
entre 0 y 200. La configuracion predeterminada es 100.

« Cuando, por ejemplo, el vehiculo agricola avanza la linea guia, es necesario reducir la agresividad, valores
altos tienden a hacer el vehiculo andar en zig zag.

« Cuando el wehiculo tarda para alcanzar la linea guia, es necesario aumentar la agresividad, un valor muy bajo
tiende a hacer que el piloto alinea mas rapidamente y asi demore para converger hacia la guia.
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Diminuir agressividade Aumentar agressividade

Figura - Agresividad

12.3.1.3 Sensibilidad

La sensibilidad controla la velocidad que el vehiculo gira y la sensibilidad de él cuando esta en la linea. Actla sobre todo
saobre la linea.

« Cuando, por ejemplo, el vehiculo se mueve sobre la linea de aplicacion, es necesario reducir la sensibilidad.
Un valor alto tiende a hacer que el vehiculo responda rapidamente a pequefias variaciones del suelo pudiendo
ocasionar trayectoria en zig zag.

o Cuando el wehiculo agricola no siga la linea de aplicaciéon, es necesario aumentar la sensibilidad, un valor
muy bajo tiende a hacer que el vehiculo demore a responder a las variaciones de errores.

Reduzir sensibilidade Aumentar sensibilidade

Figura - Sensibilidad

12.3.1.4 Ganancia de velocidad

La ganancia de \elocidad ajusta las ganancias (agresividad, sensibilidad y sobrepaso) automaticamente basandose en la
velocidad del vehiculo.

- Sila aplicacién tiene grandes variaciones de \elocidad durante la operacion, ajuste la ganancia al 100% y
ajuste las opciones referentes a la agresividad, la sensibilidad y el sobrepaso, operando a 7 km / h para los
valores que mejor se adapte a sus necesidades. Después de este ajuste inicial, utilice el piloto en otro rango
de welocidad y obsene la respuesta.

- Si el piloto esta conwergiendo lentamente a cero cero, aumente la ganancia de velocidad.

o Si el piloto esta oscilando, reduzca la ganancia de \elocidad. Al colocar la ganancia en cero, el sistema no
cambiara las ganancias automaticamente, basandose en la velocidad del vehiculo (ideal para aplicaciones con
bajas variaciones de velocidad +/- 3 km / h).
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Aumentar ganho de velocidade Diminuir ganho de velocidade
Figura - Ganancia de velocidad

12.3.1.5 Agressividad de la curva

Esta opcion sirve para ajustar el aumento y la pérdida de ganancia en las cunas.

« Cuando, por ejemplo, el wvehiculo agricola se abre en la curva (radio mayor), es necesario aumentar la
ganancia de la cuna.

o Cuando el vehiculo agricola esté cerrando la curva (radio menor), es necesario reducir la ganancia de la
cuna.

Aumentar ganho Diminuir ganho

Figura - Agresividad de curva

12.3.1.6 Recomendaciones de ajustes

Siga los pasos siguientes como sugerencia de ajustes de control:
1. Siga los pasos siguientes como sugerencia de ajustes de control:

Accione el piloto después de ser adecuadamente calibrado con las ganancias de fabrica:
o Agresividad: 100
o Sensibilidad: 100

o Owershoot: 0

Atencién Realice el ajuste cerca de la velocidad de trabajo.

Respuesta en el campo Descripcion

Si la respuesta es oscilatoria con trayectoria en zig-zag,
la respuesta sera agresiva, (moviendo las ruedas
rapidamente) o traspasando demasiado la linea (<30cm).

Reducir la Agresividad y la Sensibilidad en conjunto
hasta obtener una respuesta estable y segura.

Si la respuesta es lenta, la convergencia sera lenta para
error nulo y la alineacion quedara lejos de la linea de
referencia.

Aumentar la Agresividad y la Sensibilidad en conjunto
hasta obtener una respuesta satisfactoria.

2. Ajuste de la agresividad y de la sensibilidad

Después de obtener una respuesta estable y segura a la entrada, ajuste la agresividad y la sensibilidad por
separado para obtener el mejor rendimiento posible:
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o Aumente la agresividad para una mayor 'ataque’ a la linea durante la entrada. Si el piloto es muy agresivo o
con gran sobresaliente, reduzca el parametro.

« Durante la operacion sobre la linea, si el piloto esta actuando demasiado en las ruedas, tendencia a la
trayectoria en zig-zag. Reduzca el valor de sensibilidad.

« Si hay demora en la respuesta de las variaciones de inclinacién del terreno, tendencia a andar en paralelo con
la linea con error> 1cm. Aumente la sensibilidad.

3. Ajuste del sobrepaso

Si hay dificultad para conciliar un buen tiempo de entrada con un buen tiempo de respuesta sobre la linea y si el
piloto todavia presenta sobresalto en la entrada:

o Cambie el valor del sobrepaso de 0 a 100.
« Si el sobrepaso sigue siendo elevado, reduzca el valor.
o Siel piloto esté lejos de la linea, aumente el valor.

4. Ajuste de ganancia de la curva

En primer lugar, la agresividad y la sensibilidad se deben ajustar durante la operacién para la guia lineal:

« Silatrayectoria es siempre mas abierta que la referencia, elevar la ganancia.
- Silatrayectoria es siempre mas cerrada que la referencia, reducir la ganancia.

Los valores de Saturacion maxima, Saturaciéon minima y Delta maximo (disponibles en
la opcion Ajustes generales) afectan directamente a la respuesta a la guia de cuna. Los
valores bajos para estos parametros tienden a dejar la respuesta lenta. Elevar la ganancia de
la cuna, en este caso, no mejora el rendimiento.

Atencion

Importante  Este paso es el mismo para el Piloto eléctrico o hidraulico.

Solo personal técnico autorizado mediante contrasefia de visualizacion avanzada podra realizar
Importante este paso

Para ajustar la configuracion general, haga lo siguiente:

En el Menu de ajustes, pulse la opcion Configuracion del sistema;

Seleccione la opcién Avanzado e introduzca la contrasefia. Pulse OK;

Confirme para wolver al MenU de ajustesy, a continuacion, pulse Piloto automatico;
Seleccione la opcion Configuracion general (imagen 01);

Cambie los parametros como desee (imagen 02);

o g ~ w0 N PR

Confirme la operacién.

Piloto automatico

L
Limpar os alarmes

Ligado
Instalacao se...si¢do das rodas! Controle

Instalagao da valvula Calibragao

Instalacao INS Configuracoes gerais

Figura - Configuracion general
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Configuragoes gerais

Rel motor X roda: 1.600 elta /s): 40,00
Ganho desarme manu&l000

Saturagé@o max (graus): 40

Saturacdo min. (graus): 40

Erro de seguranca (m):

Angulo de seg

Cancelar o

Figura - Configuracion general

Parametros de seguridad

Ganancia desarme manual

Ajusta el esfuerzo necesario para que el operador reanude la direccién del vehiculo en el piloto automatico.
Cuanto mayor sea el valor, mas dificil, cuanto menor sea el valor, més sensible (0-1000).

Error de seguridad (metros)

Bloquea el uso del piloto si el error en la posicién del vehiculo esta por encima de lo configurado, evitando
maniobras bruscas.

Angulo de seguridad (grados)
Bloquea el uso del piloto si el error angular, en relacién a la guia, esta por encima de lo configurado.

Alarma de la rueda (grados)
Comprueba el funcionamiento del sensor de rueda y en caso de anomalia desactiva el piloto.

Comportamiento de alarma
Indica si las alarmas del piloto apagar la operacién o no (corte de seccién, abono, etc.)

Velocidad maxima

Corresponde al valor que el usuario desea utilizar como \elocidad de corte en la operacion. Si el equipo esta
funcionando por encima de la velocidad méaxima configurada, no podra conectar el piloto automatico. Si el
equipo supera la velocidad méxima configurada con el piloto automético encendido, se desarmara.

Parametros de operacion

Saturacién maxima (grados)
Angulo maximo de estrés a bajas velocidades.

Saturacién minima (grados)
Angulo maximo de estrés a altas velocidades (25 km / h).

Delta maximo (grados)
Velocidad maxima de cambio de direccién de las ruedas.

Los valores bajos para estos parametros tienden a perjudicar la entrada y la respuesta del
Importante

piloto en la guia curva (lentitud para realizar maniobras).

Los valores elevados de Saturacion minima y Delta maximo pueden provocar movimientos

Atencion bruscos del vehiculo, lo que perjudica la seguridad de operacién a altas velocidades.

Atencién Sdlo personal técnico autorizado mediante contrasefia de asistencia podra realizar este paso.

Para cambiar la configuracion del piloto, siga los siguientes pasos:
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En el Menu de ajustes, pulse la opcidon Configuracion del sistema;

Seleccione la opcién Asistencia e introduzca la contrasefia. Pulse OK;

Confirme para wolver al MenU de ajustesy, a continuacion, pulse Piloto automatico;
Seleccione la opcion Asistencia (imagen 01);

Seleccione la opcion de Configuracion del piloto automéatico (imagen 02);

o g~ w0 N PR

Cambie la configuracion que desee y confirme.

Piloto automatico

Assisténcia piloto @

PPR do motor

Filtro Drift

Cancelar

Figura - Asistencia y configuracion del piloto
Parametros de configuracion

« Tipo de piloto
Cambia el tipo de piloto seleccionado, como se describe en el tema Configuracién del tipo de piloto.

o Calibraciéon

Informa el tipo de curva a utilizar para estimar los parametros de calibraciéon del sensor PH. Siempre esta
deshabilitado.

o Posicion maxima de la rueda calibracién (%)
Cambia la posicién méxima de las ruedas durante la Ultima curva. Con un 100% ira al maximo, y con valores
inferiores a 100 evitan que la rueda sea controlada en la posicion maxima.

o Restablecer configuracion
Borra todos los datos del piloto seleccionado.

o Emulador GPS
Utiliza o driver do piloto como simulador GPS, muito usado em feiras ou em demonstracdes (necessario
montar cabeamento).

« Numero de vueltas de calibracidn para cada lado
Disminuye el nUmero de weltas ejecutadas en la calibracién cuando el espejo es pequefio. Normalmente el
piloto en la calibracién ejecuta tres cunas, una mas cerrada, una intermedia y una mas abierta, en el caso de
espacios pequerios, este parametro puede ser cambiado para que se ejecuten solo dos cunas, en este caso
la curva mas abierta no se realiza. O s6lo una cuna, en este caso sélo se ejecuta la curnva mas cerrada.

« Compensacion de orientacion
Algoritmo que perfecciona la estimacion de la direccion y afecta directamente el tiempo de respuesta del
piloto (principalmente la entrada). El campo SIM se utiliza para designar el algoritmo activo y NO para el
algoritmo desconectado.

« PPR del motor

Manual del usuario - V200R001.ES 97 /173



Cambia el tipo de motor utilizado en el hexdrive. EI motor mas reciente tiene 133 pulsos, mientras que el mas
antiguo poseia 60.

o Filtro drift
La posicién de la rueda en el piloto eléctrico es estimada utilizando una serie de informaciones provenientes
del giroscopio y GNSS. En esta lectura puede haber ruidos y es necesario filtrar los datos para obtener un
valor confiable. El valor del filtro de deriva sine para suavzar la estimacion del angulo de rueda. Sélo esta
disponible para configuracion en el Piloto eléctrico.

o Cualidad minima del sinal GPS
Permite seleccionar cuatro tipos de sefiales: alta precision (correccion méas bésica, Glide, de Novatel);
estandar (sefial sin correccién ninguna, con un error alto), sefial pagada (TERRASTAR) y RTK (mejor
precision posible utilizando la correccién RTK).

Cuanto menor sea el valor, el piloto tiende a mover mucho las ruedas, principalmente al pasar
Atencion por agujeros y cambios de aclive / pendiente en el terreno. Cuanto mayor sea el valor, la rueda
se welve mas estable, pero el piloto tiende a andar en zigzag.

12.4 Operacién

En la pantalla de funcionamiento, asegurese de que el icono del piloto automatico aparece y esté activo:

Figura - Piloto activo en la operacién

icono Descripcion

Piloto accionado - equipo esta encendido y controlando la direccién.

Piloto habilitado - equipo esta apto para operacion.

Piloto bloqueado - equipo no puede ser accionado. Ocurrencia de alarma critica (que
imposibilita operacion). Error y angulo elevados en relacion a la guia.

©0

Piloto no disponible - sin comunicacion con el controlador de control ATCD.

Si el icono esta deshabilitado, seleccione Menu de ajustes > Piloto automatico y compruebe
Importante . ) .
que el icono esté activado.

Para prender o apagar el piloto automatico eléctrico o hidraulico:
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o Pulse el icono del piloto automatico en la pantalla de funcionamiento,
« Toque la pantalla de funcionamiento simultdneamente con tres dedos, o
« Utilice un pedal de encendido si se ha instalado al piloto.

Atencion También es posible apagar el piloto automatico forzando el wolante con la mano.
Al conectar el piloto un mensaje se mostrara pidiendo al usuario confirmar si de hecho esta en un lote.

El mismo mensaje se muestra si el piloto permanece méas de 30 minutos sin operacion o si el

Atencion : . - -
piloto sobrepasa la velocidad maxima de operacion.

Por favor, confirme que vocé esta em
um talhdo.

Figura - Confirmacion de talla

Para que el Piloto automatico comience a conducir el vehiculo, es necesario que éste esté sobre una linea guia, el piloto
automatico cuando esta activo, guiara el wehiculo sobre esa linea guia. Para la generacion de lineas guia, vea el tema

Tipos de orientacion.

El desplazamiento del vehiculo entre las lineas guia debe ser hecho manualmente por el
Importante operador

El operador debe estar siempre atento a la trayectoria del wvehiculo, observando posibles

Atencion : . . ; : .
obstaculos o regiones inapropiadas para el desplazamiento del vehiculo.

Con un movimiento de arrastre hacia arriba en la pantalla de operacion, se muestra la barra del piloto donde es posible
configurar los parametros de Agresividad, Sensibilidad y Sobrepaso.

A
Ipsli3ha

Figura - Operacion del piloto
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13. Guia virtual

Los sistemas de ayuda a la navegacion permiten ahorros de insumos y mejor aprovechamiento del area de trabajo, ya
gue minimizan el sobrepasamiento durante la aplicacion de insumos y tratos de la cultura.

Se presenta la siguiente precision de trabajo en hasta el 95% del tiempo:

Use essa configuracédo Para

GNSS L1 - GPS+Glonass 28 cm (passada a passada, 15 min)
GNSS L1/L2 - GPS+Glonass 15 cm (passada a passada, 15 min)

GNSS L1/L2 con TerraStar 4 cm (absoluto)
RTK 2 cm (absoluto)

13.1 Configuracion

Las siguientes configuraciones estan disponibles:

o Ancho (en metros);

« Sensibilidad (en metros);

«  Superposicion lateral (en metros);
«  Superponer actividad: Si 0 No;

o Tasa de superposicién (%);

o Ajustes de guia;

- Detector de retroceso;

«  Oddmetro: encendido 0 apagado;
o Perimetro;

o Limpiar perimetro;

« Aplicar fuera del mapa.

Barra de luz

Largura (m, es de guia

Sensibilidade (m

Perimetro

Limpar perimetro

Aplicar

Desabilitado
fora do mapa

Cancelar

Figura - Guia virtual

Para cambiar los pardmetros de la guia virtual, haga lo siguiente:

1. Acceda a la opcion Guia virtual en el Men( de ajustes;
Seleccione el parametro que desea cambiar;
Introduzca los valores deseados;

> won

Pulse OK para confirmar la operacion.

Los siguientes parametros estan disponibles para la configuracién:
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« Ancho (en metros)
Indica el valor del ancho de la pasada de acuerdo con el implemento seleccionado.

Este parametro sélo se puede cambiar aqui para el implemento Guia virtual, para los demas
Importante . -, . L
debe ser alterado el ancho directamente en la configuracion del implemento utilizado.

o Sensibilidad (en metros)

Especifica la desviacion necesaria para que se encienda un LED de la barra de luz. Este valor esta asociado
alos 5 LED de la posicion central de la barra de luz. Para los demas LED, el monitor divide el valor restante
de la anchura de la pasada entre cada uno de los LED. Para aumentar la sensibilidad, disminuir el espaciado
y disminuir la sensibilidad, aumente el espaciado. Ejemplo: Para insertar la sensibilidad de 15 centimetros,

introduzca 0,15.

Figura - Sensibilidad de la barra de luz

e Superposicion lateral (en metros)
Sobreponer la aplicacion (remonte). Utilizado principalmente en implementos de pulverizacion.

Figura - Superposicion lateral

o Sobreponer actividad (Si o No)

Se aplica de nuew en area ya aplicada, superponiendo la actividad en el mapa de aplicacion. Por ejemplo, si
un implemento pasa por un area donde ya se ha aplicado, no se realiza ningiin apagado y la aplicacién
continda siendo hecha normalmente, superponiendo asi la aplicacion en esa area.

o Tasa de superposicion (%)
Introduzca el porcentaje de superposicion necesario para que la aplicaciébn o una seccion se apague
automaticamente. Por ejemplo, si la tasa de superposicion se ajusta en 50% y la seccion tiene una longitud
de 4 m, al alcanzar el valor de superposicion de 2m del tamafio, la seccion se apagara.

La Tasa de superposicién se calcula basandose en el ancho del implemento.
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Taxa de sobreposicao 100% Taxa de sobreposicao 50%

Figura - Tasa de superposicion

superposicion, pues existe una tasa aceptable que el implemento no puede evitar para que

El valor del parametro Tasa de superposicion es obligatorio aunque sea seleccionado No en
o Importante
éste detecte que esta pasando por un area ya aplicada.

Esta pantalla esta dividida en dos tipos de configuraciones, contiene la configuracion para la forma de guardar la guia en
la operacién y también los pardmetros utilizados para la curva y la deteccién de maniobra, segun los siguientes temas y
Ajustes de cuna.

Esta pantalla esta dividida en los tipos de configuraciones, lazos para la forma de guardar la guia en la elaboracion y
también los pardmetros utilizados para la cuna y la deteccion de maniobra, segun los temas Como guardar la guia y
Configuracién de la curva a continuacion.

13.1.2.1 Como guardar la guia

Es necesario definir el tipo de guardado de las guias previamente.
Para definir la forma de guardar las guias, proceda de la siguiente manera:

1. Seleccione la opcion Guia virtual en el MenU de ajustes;
2. Seleccione la opcién de la Configuracion de la guia.

Configuracoes de Guia

Salvamento de guia: Detecgdo de manobra: Detecgao de curva:

: Entre pontos
@® Salvar automaticamente ; L

(r

O Nunca salvar Distancia (m):

O Perguntar sempre _ Filtro ruido:
g P Detecgao adaptativa:

Erro (m): Raio minimo: 10,00

Cancelar

Figura - Configuracion de guia
Las siguientes opciones de salvamento estan disponibles:

Guardar automaticamente

Al seleccionar esta opcién, el sistema guardara automéaticamente la guia, en este caso un nombre es creado por el
sistema, siendo una secuencia numérica que contiene la fecha del salvamento seguida de otros nimeros.

Nunca guardar

Seleccionando esta opcién, el sistema nunca guardara la guia creada. De esta forma, la guia estara disponible para
guardarla como una guia temporal.
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Preguntar siempre

Al seleccionar esta opcion, el sistema le preguntara cada vez si desea guardar la guia en el sistema. Una opcion
para editar el nombre del archivo se abrird y podra guardar la guia.

13.1.2.2 Configuracién de curva

Para cambiar los ajustes de curva, haga lo siguiente:

1. Acceda a la opcién Guia virtual del Menu de ajustes;
Seleccione la opcién Configuracion de guia;
Introduzca los valores deseados en las configuraciones de curva,;

P won

Pulse OK para confirmar la operacion.

Configuracoes de Guia
Salvamento de guia: de manobra: etecgao de curva:

@© Salvar automaticamente
03

O Nunca salvar

O Perguntar sempre Filtro ruido

Deteccao adaptativa:
Erro (m): oo Raio minimo

Distancia (m) 500 || @ Ativar filtro de di

Ativar filtro de rui

Cancelar

Figura - Configuracion de guia

01 - Deteccion de maniobra

Las configuraciones de deteccién de maniobra afectan como el equipo detecta que el vehiculo realizé el movimiento en U
para salir de una linea guia y entrar en otra. Esta deteccién se utiliza para determinar automaticamente modificaciones en
la guia adaptativa, ahorrando asi las acciones del operador.

o Delta angulo (grados): determina la variacion necesaria de direccion del vehiculo en relacion a la linea guia
para que caracterice el desvinculamiento de esa linea guia.

« Distancia (metros): es el limite de distancia del movimiento en U que puede ser removido automaticamente.

Por ejemplo, el equipo considerara que el operador finalizé la captura de la curva adaptativa y generara las nuevas lineas
sobre la base de la nueva referencia, tan pronto como la direccién del vehiculo varia mas de 100 grados (angulo del arco)
en los dltimos 15 metros de desplazamiento (distancia) .

Es importante resaltar que el recorrido durante el movimiento en U sera automaticamente removido y no estara presente
tanto en la linea guia modificada cuanto en sus paralelas.

02 - Detecci6n adaptativa

El proceso de modificacion de la linea guia actual cuando se utiliza una guia adaptativa
requiere que la operacién esté habilitada, si no esta, el proceso nunca se iniciard; y si es

o Importante  geshailitada, después del inicio de la modificacién sera finalizada e incorporada a la linea guia
actual y sus paralelas.

o Error (metros): error en metros esperado para considerar la captura de una nueva linea.
« Distancia (metros): distancia recorrida en metros para considerar la captura de una nueva linea.

Situacion 1

En la deteccién adaptativa el operador entra con los parametros utilizados para iniciar y finalizar la captura de una nueva
modificacion de la curva adaptativa. Por ejemplo, utilizando los datos de la figura, tan pronto como el operador transita por
una distancia superior a 5 m (Distancia) con un error inferior a 0,30m (Error), se clasificara la aproximacion correcta a la
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linea guia y el equipo iniciara la captura de la modificacion de la linea guia.

Situacion 2

Sin embargo, esto no sera visible para el operador. Después de esta etapa inicial, si el vehiculo transita por una distancia
superior a 5 m (Distancia) con un error superior a 0,30m (Error), se detectara la intencién del usuario de modificar la
linea guia actual y el nuewvo trayecto sera visible asi como la linea guia antigua.

Situacion 3

Si el vehiculo transita por una distancia superior a 5 metros (Distancia) con un error inferior a 0,30m (Error), se detectara
gue el operador se ha desviado del obstaculo y desea wlver la guia antigua, la captura se finalizard y la linea guia sera
modificada, asi como sus paralelas.

03 - Deteccion de la curva

Parametros para filtrar (navegacion piloto) y suavizar las lineas guias obtenidas cuando se utilizan guias adaptativas y
cunas.

- Entre puntos

En este parametro, el equipo, en lugar de utilizar todos los puntos guardados para generar el camino de
referencia, generara un camino mas suave, manteniendo entre un punto y otro la distancia indicada en el campo
Entre puntos. Los valores muy elevados pueden hacer que las curas de rayos bajos (cerradas) no se
consideren al generar el camino final.

o Importante El valor configurado en este campo sélo se llevara en cuenta cuando se selecciona la opcién
Activar filtro de distancia.

o Puntos spline

Este pardmetro suaviza la trayectoria final insertando puntos intermedios en la cuna que se va a mostrar al
operador. El valor no afecta al comportamiento del piloto, sin embargo, elevarlo acarrea una mayor carga del
procesador y lentitud en el célculo de las paralelas. El valor recomendado es 3.

o Filtro ruido

En este parametro el camino final se suaviza eliminando ruidos y vibraciones obtenidos durante la captura de la
guia deseada. Reduciendo su valor se obtendra un camino mas suawe, lo que hara que el piloto realice maniobras
mas suawves también, sin embargo, el camino puede ser diferente de lo previsto. En cuanto a su valor, el poder de
filtracion queda reducido, obteniéndose un camino mas cercano a los puntos reales obtenidos durante la captura
de la guia, sin embargo, los ruidos y las vibraciones de los puntos no seran remowvidos, lo que puede resultar en
maniobras bruscas del sistema .

o Importante El valor configurado en este campo solo se tendra en cuenta cuando se selecciona la opcién
Activar filtro de ruido, los valores tipicos varian entre 10 y 20.

« Rayo minimo

Este valor corresponde al menor radio que se puede hacer codmodamente sin causar dafio al vehiculo o
implemento. En este campo es posible entrar con el valor del radio mas adecuado para su vehiculo. Por ejemplo,
en la generacion de una nueva curva, Si se tiene una trayectoria con un radio inferior al set, el equipo suavizara la
region afectada para hacerla transitable por el piloto.

minimo aceptable para este campo es de 1,00 y un valor habitual tipico gira alrededor de

Compruebe en el manual del vehiculo cual es el valor minimo de radio permitido, el valor
Importante
10,00.

« Activar filtro de distancia
Si esta opcion esta habilitada, el equipo tomara en cuenta el valor sefialado en el campo Entre puntos, de lo
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contrario se omite.

o Activar filtro de ruido

Si esta opcion esta habilitada, el equipo tomara en cuenta el valor sefialado en el campo Filtro de ruido, de lo
contrario se omite.

Habilite esta funcion para que el monitor detecte automaticamente cuando el vehiculo esté dando marcha atrés.

Atencion

Para el uso del piloto automatico, la deteccién de retroceso debe estar ativa.

Para cambiar la configuracién de deteccién automatica de retroceso, haga lo siguiente:

1. Acceda a la opcién Guia virtual del Menu de ajustes;

Seleccione la opcién Detector de retroceso;

2.
3. Presione la opcion Detectar atras para alternar entre Si y No;
4.

Pulse OK para confirmar la operacion.

Origen: Piloto o equipo

o Importante

Si desea informar al equipo que el sentido de la retro esta invertido, basta con seleccionar la
opcion Invertir sentido.

Detector de re

Detectar re:

Qrigem: Titanium

Configuracao

Figura - Detector de retroceso

En la pantalla de operacion, mientras el equipo detecta marcha atras, aparecerd una flecha roja hacia atras, y cuando
esté detectando movimiento frontal aparecera una flecha verde hacia adelante (por 10 segundos), conforme la figura abajo.

Atencion

il 9

Figura - Detector de retroceso en la operacion

Si el implemento esta realizando el movimiento contrario al indicado por las flechas de la
pantalla, basta que el operador presione sobre la propia flecha para indicar que el movimiento
es invertido. La ocurrencia de un falso movimiento es mas comun a la primera sincronizacion
del GNSS o después de un largo periodo parado del vehiculo. Pero puede ocurrir incluso con
el vehiculo en movimiento.
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La funcién Odémetro esta destinada a medir la distancia recorrida por el vehiculo utilizando las posiciones del GNSS y
posibilita ain controlar el area aplicada a través de la carga de mapas en el sistema. En las usinas de cafia, por ejemplo,
se utiliza para controlar el estiramiento de las mangueras de vainilla, evitando la necesidad de marcas (banderas) y
eliminando el riesgo de rompimiento.

Para habilitar o deshabilitar el odémetro, proceda de la siguiente manera:

1. Acceda a la opcién Guia virtual del Menu de ajustes;
2. Seleccione la opcion Odémetro para alternar entre Encendido y Apagado;

3. Pulse OK para confirmar la operacion.

Para saber como utilizar el odéometro y sus funcionalidades en la operacion, compruebe el
Importante . y
tema Monitoreo de la operacion.

El odémetro tiene la funciéon de medir la distancia recorrida. EI nimero que aparece indica la distancia ya recorrida por el
vehiculo y la pista abajo muestra la relacién entre la distancia recorrida y la distancia total.

La banda se mantiene verde mientras la distancia es normal, amarilla cuando la distancia recorrida alcanza el rango de
alerta y rojo cuando la distancia supera el limite maximo. Presionando la figura de alarma (campana), se puede indicar la
distancia que el operador desea recibir una alerta. Presionando la figura de la longitud (regla), se puede indicar la
distancia total del recorrido. La figura de reinicio zira el odémetro para iniciar el recuento de la distancia de nuewo.

R 9 ‘
4Ok

Qdoémetro

0m Reanudar

Senalizacion
delaalerta
Longitud

Dentro del rango Dentro del rango Distancia limite
normal dealerta excedido

Figura - Odémetro

La funcion perimetro se utiliza para cargar perimetros ya guardados.

seleccionar el implemento Guia virtual. Los perimetros se guardan a traves de la pantalla de

Para que los elementos Perimetro y Borrar perimetro estén habilitados, es necesario
o Importante
operacién en el menu Herramientas.

Para cargar un perimetro, haga lo siguiente:

1. Acceda a la opciéon Guia virtual del Menu de ajustes;

Seleccione la opcion Perimetro (item 01);

Entre los elementos disponibles seleccione el que desea cargar (item 02);
Pulse OK (item 03);

Pulse OK para confirmar la operacion.

o > w0 N
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Figura - Seleccionar perimetro

Para borrar el perimetro cargado, seleccione la opcién Borrar perimetro.

La funcion Aplicar fuera del mapa se utiliza para cargar perimetros ya guardados.

seleccionar el implemento Guia virtual. Los perimetros se guardan a través de la pantalla de

Para que los elementos Perimetro y Borrar perimetro estén habilitados, es necesario
o Importante
operacion en el mend Herramientas.

Para cargar un perimetro, haga lo siguiente:

Acceda a la opcion Guia virtual del Menu de ajustes;
Seleccione la opcién Aplicar fuera del mapa para elegir entre Encendido o Apagado;
Si esta conectado, el equipo no hara el corte de la aplicacién al salir del area del perimetro delimitado;

Si esta apagado, la aplicacion se suspendera automaticamente cuando el vehiculo sobrepasa el limite del
perimetro.

A WD P

Barra de luz

Largura (m)

Sensibilidade (m)

ar

Cancelar

Figura - Aplicar fuera del mapa

13.2 Operacion

El inicio de la operacion se realiza seleccionando la opcion de operacion suspendida bien en el centro de la pantalla de
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operaciones.

La aplicacion solo se iniciara cuando el implemento se mueva y sobrepasa la velocidad minima
Importante
configurada para el GNSS.

Seleccione el tipo de orientacion que desea para la operacién, vea los tipos disponibles en los siguientes temas.

o Importante Antes de iniciar la operacion, es importante verificar si las dimensiones del vehiculo y el
P implemento estan corretas.

Para que la guia funcione adecuadamente, se debe werificar si el GNSS esta presentando el
funcionamiento correcto. No inicie mientras aparezca la alerta "GNSS Sincronizacion”, "GNSS
sin comunicacion”, "Sin Glide", "Sin RTK" o el equipo tiene un nimero de satélites por debajo
de 4.

Para que la guia funcione adecuadamente, se debe verificar si el GNSS esta presentando el funcionamiento correcto. En
el inicio, aparece la alerta "GNSS Sincronizacion", "GNSS sin comunicacion", "Sin Glide", "Sin RTK" el equipo tiene un
nimero de satélites por segundo de 4.

Atencion

« Recta paralela;

o Curva paralelg;

« Curva adaptativa;
o  pivote;

« RectaA+ Angulo.

Atencién Para configurar la forma de guardar la guia, visite el tema Configuracién de la guia.

13.2.1.1 Recta paralela

La trayectoria lineal A -B se utiliza para definir una linea en el campo en el que todas las lineas de trabajo seran paralelas
aella.

Configuracién de puntos de trayectoria

icone | Descricéo
Guia
l I I Recta paralela

e Punto A
e Punto B

Para trazar la guia, proceda de la siguiente manera:

1. Enla pantalla de operacion seleccione la opcién Guia en el menu lateral izquierdo;
2. Seleccione el modo de trayectoria como Recta paralela;

3. Cologue su wehiculo en el campo sobre el punto donde desea iniciar y presione el Punto A para marcar el
inicio de la linea;

4. Conduzca hasta el punto final deseado en el campo y pulse el Punto B para marcar el final de la trayectoria.
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L La menor distancia entre los puntos de la recta A - B es de 30 metros. La mayor distancia

Atencion 2
entre los puntos A-B sera de 20 km.

o Importante Puede cancelar la creacion de la guia seleccionando la opcion con una X en cualquier
momento.

Al final de este procedimiento se crea la linea de referencia O (cero) y las demas lineas paralelas para ambos lados. Las
lineas a la derecha seran positivas (+) y las lineas a la izquierda seran negativas (-). Considere que el Punto A esta
detras del wehiculo y el Punto B por delante. Aunque entre el punto A 'y B no se recorra un camino rectilineo, las
referencias a esta guia sélo se tomaran de los dos puntos.

i
A

Caminho Pecorrido Guia lido pelo Ti7

Figura - Linea A-B

13.2.1.2 Curva paralela
La cuna paralela A-B se utiliza cuando se desea trabajar con un area de cunas suaves. Esta guarda el trayecto entre los

puntos Ay B, en lugar de crear una linea recta. Todas las lineas de orientacion siguientes seran paralelas a la cuna
original, quedando visibles la curva actual y sus paralelas inmediatas a la izquierda ya la derecha.

Configuracion de puntos de trayectoria

icone | Descricéo
Guia
2 2 2 Cuna paralela

e Punto A
e Punto B

Para trazar la guia, proceda de la siguiente manera:

1. Enla pantalla de operacién seleccione la opcion Guia en el menu lateral izquierdo;
2. Seleccione el modo de trayectoria como Curva paralela;

3. Cologue su vehiculo en el campo sobre el punto donde desea iniciar y presione el Punto A para marcar el
inicio de la linea;

4. Conduzca hasta el punto final deseado en el campo y pulse el Punto B para marcar el final de la trayectoria.

La menor distancia entre los puntos A-B es de 30 metros. La mayor distancia entre los

Atencion puntos A-B sera de 20 km.

Si la curva A-B de referencia se intersecte a si misma, se creara un circuito cerrado con la

Atencion ; . .,
cuna interna a la interseccion.
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Frente do veiculo

Atras do veiculo

13.2.1.3 Curva adaptativa

El patron curva adaptativa proporciona orientacion a lo largo de la cuna y actualiza la orientacién después de cada lefia
considerando desviaciones que se hayan realizado. Para grabar una desviacion es necesario estar dentro de los
requisitos de deteccién adaptativa configurados. Continuamente graba el trayecto y proporciona orientacion que se iguala

al dltimo trayecto realizado.

Figura - Curva paralela

Configuracién de puntos de trayectoria

icone

| Descricéo

Guia

R

Curva adaptativa

Punto A

Punto B

Para trazar la guia, proceda de la siguiente manera:

1. En la pantalla de operacion seleccione la opcion Guia en el menu lateral izquierdo;
2. Seleccione el modo de trayectoria como Curva adaptativa;
3. Cologue su wehiculo en el campo sobre el punto donde desea iniciar y presione el Punto A para marcar el

inicio de la linea;

4. Conduzca hasta el punto final deseado en el campo y pulse el Punto B para marcar el final de la trayectoria.

Atencion
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01

Se a curvatura em U tiver a distancia
menor que 60% da distancia entre
linhas considerada no parametro dis-
tancia em detecgé@o de manobra,

o Ti7 considera a linha anterior e ndo
traca nova linha de referéncia.

Para tragar uma nova linha pressione
novamente no Ponto B.

Para configurar a curvatura em U
entre com os parametros delta Angulo
e distancia em detecgdo de manobra
no menu Guia.

Figura - Curva adaptativa

02

Se os valores de Erro e
Distancia forem maiores
do que o especificado nos
parametros Detecgdo Ad-
aptativa a linha de referén-
cia é desconsiderada e é
tragada uma nova linha.

Figura - Consideraciones acerca de la curva adaptativa

13.2.1.4 Pivote

Utilice el modo de orientacion pivot en &reas que usan riego con pivote central. Con este patrén, las lineas de trabajo son

circulos concéntricos, y se definen por tres puntos de ruta.

Configuracién de puntos de trayectoria

| Descricao

Guia

Pivote

Punto A

Punto B

.
00 OHE:
D

Punto C

Para trazar la guia, proceda de la siguiente manera:

1. En la pantalla de operacién seleccione la opcién Guia en el menu lateral izquierdo;
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Seleccione el modo de trayectoria como Pivote;

Coloque su vehiculo al principio de la trayectoria de la cuna;
Presione Punto A,

Conduzca al punto de ruta B, y toque Punto B;

o 0 > w0 b

Conduzca al punto de ruta C y toque Punto C.

Figura - Pivote

Figura - Geracion de curvas

Los puntos A, B y C se pueden presionar en cualquier punto de la circunferencia. Las circunferencias paralelas se
generan a partir de la circunferencia determinada por los puntos ABC, de acuerdo con el ancho del implemento.

13.2.1.5 RectaA+ Angulo

La trayectoria recta A + Angulo se utiliza para definir una linea en el campo, en la que todas las lineas de trabajo seran
paralelas y se definen a través de un punto de ruta inicial y un angulo definido en relacion al norte o con relacion a una
guia existente .

Configuracion de puntos de trayectoria

icone | Descricéo
Guia
b» Recta A+Angulo

9 Punto A

Para trazar la guia, proceda de la siguiente manera:

En la pantalla de operacién seleccione la opcion Guia en el menu lateral izquierdo;
Seleccione el modo de trayectoria como Recta A + Angulo;
Coloque su vehiculo en el campo sobre el punto donde desea iniciar;

P w DR

Presione el Punto A para acceder a la pantalla de configuracion del angulo de referencia;
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8.

Es posible elegir como guia de referencia la direccién Norte o una guia previamente guardada;

Si elige como referencia el Norte, es necesario informar el angulo de desvio para crear la nueva guia. El
angulo es un valor que va de 0 a 360, siendo 0 la referencia hacia el norte;

Si elige el campo Guia existente, debera elegir una de las guias enumeradas y posteriormente informar el
angulo de desvio para crear la nueva guia. El angulo es un valor que va de 0 a 360, siendo O la referencia de
la guia elegida;

Pulse OK.

o Importante Las guias guardadas que se pueden utilizar como referencia son solo del tipo recta paralela A-

B.

Al final de este procedimiento se crea la linea de referencia 0 (cero) y las lineas paralelas a ambos lados. Las lineas a la
derecha seran positivas (+) y las lineas a la izquierda seran negativas (-).

Figura - Recta A + Angulo

o Importante Las opciones Realinear, Desplazamiento de campo y Limpiar guia sélo seran visibles

cuando una guia activa esté cargada en el campo.

icone | Descricso

Realinear

Desplazamiento del campo

Limpiar guia

13.2.2.1 Realinear

El sistema GNSS esta sujeto a variaciones de la informacion. Se recomienda utilizar la funcion Realinear cuando
detiene la operacion durante algin tiempo y cuando se inicia de nuew, la guia no se muestra en la misma ubicacién
anterior. La funcién Realinear transfiere la linea sobre el punto donde se encuentra la antena / vehiculo, alineando con la
guia (error cero). Para realizar un ajuste de realineamiento, proceda de la siguiente manera:

1.
2.

Con la guia activa, haga clic en el icono Realinear;
La guia se ajusta segun la posicién de la antena del vehiculo.
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6, 2km/
; 00 B

Figura - Realinear

Trator trabalhando sobre a linha. Apos algumas horas, ao iniciar o tra- Com o trator sobre o rastro correto, pres-
0 02 balho a linha ndo esta no mesmo local 03 sione Realinhar para que a linha volte a
(rastro). ficar alinhada com a antena do trator.

Figura - Realinear procedimiento

13.2.2.2 Desplazamiento de campo

El desplazamiento de campo se utiliza para mower la linea 2 cm a cada toque, a la izquierda oa la derecha.
Recomendado cuando es necesario hacer un ajuste fino en la recta que puede haber desplazado. Para desplazarse por la
guia del campo, haga lo siguiente:

1. Con la guia activa, pulse la opcion Desplazamiento de campo;
2. Las flechas para el ajuste de desplazamiento se mostraran en la parte superior de la pantalla;
3. Presione las flechas hacia la direcciéon deseada del desplazamiento.

o Importante Cada vez que se presiona la flecha, la linea se desplaza 2 cm hacia el lado elegido.

Figura - Desplazamiento del campo

13.2.2.3 Limpiar guia

Este campo se utiliza para descargar una guia que esta activa.
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o Importante Este boton no excluye la guia del sistema, solo la limpia del campo para que el usuario cree
P una nueva guia o cargue otra guia seleccionada en el Gestion de las guias.

Para limpiar la guia del campo, proceda de la siguiente manera:

1. Con la guia activa, pulse la opcion de Limpiar guia;
2. Una opcion que pregunta si desea desactivarla se mostrarg;

3. Seleccione Si para confirmar la operacion.

m

Desativar a guia atual?

Sim Nao

>

15

Figura - Limpiar guia

La Gestion de las guias permite:

« Ver informacion sobre una guia;

o Cargar una guia ya guardada en el campo;

o  Guardar una guia temporal. Ver tema ; Guardar guia;

o Importar una guia, Ver tema Importar guia;

o Exportar una guia. Ver tema Exportar guia:

o  Editar nombre de la guia. Ver tema Editar el nombre de la guia;
o Eliminar una guia. Ver tema Eliminar guia.

Lista de guias

En la Gestién de guias puede ver uma lista de las guias creadas en todas las secciones de trabajo que tienen en comun
el mismo campo.

Se \isualizan todas las guias creadas en el mismo campo que el de la seccién de trabajo
0 Importante actual, de esta manera es posible utilizar una guia guardada en otra seccion de trabajo, pero
en la misma ubicacion fisica.

Al seleccionar una guia de la lista, el sistema muestra la siguiente informacién sobre la guia:

o Nombre de la guia;

« Nombre de la hacienda donde se creé la guia;
o Nombre del campo donde se cre6 la guia;

o Tipo de la guig;

o Fecha de creacién de la guia.
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Y en la opcién Vista previa de detalles se permite la vista previa de la guia segun el tipo (si es cuna, angulo o pivote, por
ejemplo). En la lista es posible reconocer la guia activa en el campo a través del icono marcado por el disefio de un rayo.

Importar

Salvar
Exportar
Filtrar
Editar

Gerenciamento de guias

. . Tipo d - g
Guia ativa i % Deletar

Nome: guia desconhecida

Fazenda

Lista de guias

Talhao:

Tipo: Linear . .
Visualizar

Data: Wed Feb 14 17:00:59 2018 detalhes

Figura - Gestion de las guias

Las guias \isualizadas se pueden filtrar por el tipo de guia:

e Recta;

o« Cunsa;

o Pivote;

. Angulo;

o Adaptativa;

e Mapa de lineas.

El mapa de lineas no se crea a través de la pantalla de operacidn, solo estaran disponibles en
Importante : = : iy -
la lista a través de importacion. Ver tema Importar guia.

Mapa de lineas

Las guias del tipo Shapefile en realidad corresponden a un conjunto de lineas, también conocido como Mapa de
lineas. El mapa en el monitor solo puede surgir a través de la importacién y se puede crear externamente de tres
maneras:

o Puede haber sido hecho en oficina utilizando un software especifico;

o Puede haber sido generado en la exportacion de una guia hecha dentro del propio monitor, en el cual el
usuario exporté en formato de Mapa de lineas. Vea el tema Exportar guia;

o Puede haber sido una guia creada en otro equipo que no sea el de la Hexagon Agriculture, en cuyo caso Si
no tenemos compatibilidad, la guia sera importada como un Mapa de lineas.

Para saber como importar un mapa de lineas al equipo , compruebe el tema Importar guia.

13.2.3.1 Guardar guia

o Importante Esta funcionalidad s6lo estara disponible si la guia seleccionada es del tipo temporal.
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Cuando se crea una nueva guia, si el usuario ha seleccionado en las opciones de salvamento la opcion Nunca guardar o
Preguntar siempre y ha negado el salvamento de la guia, alin asi estara disponible en la Gestién de guias como una
guia temporal y el usuario tendra la oportunidad de salvarla de nuevo.

o Importante

Atencion

o Importante

La guia que esta activa, mientras no se guarda, puede ser accedida como una guia temporal,
pero si se crea una nueva guia del mismo tipo, la guia temporal anterior se perdera y se
sustituira por la nueva. El sistema permite una guia temporal para cada tipo de guia diferente.
Para asegurarse de que puede wolver a ponerla, guarde su guia temporal.

Cuando intenta guardar una guia del mismo nombre de la guia guardada previamente, se le
preguntara si desea sobrescribirla.

Para configurar la forma de guardar la guia, vea el tema Gestién de las guias.

icone | Descricéo

Guia

e Gestion de guias

= Guardar

Para guardar una guia temporal en el sistema, haga lo siguiente:

1. Enla operacién, seleccione en la opcién Guia y Gestion de guias;

2. Seleccione en la lista de guias la guia temporal que desea guardar;

3. Seleccione la opcion Guardar;

4. Edite el nombre de la guia temporal para el nombre que desee;

5. Pulse Aceptar para confirmar.

Gerenciamento de guias

B

E) Guia nao salva

Nome: temporary wayline
Fazenda:

Talhao:

Tipo: Pivée

Dietons e Afer B £.00,0% AN40

Cancelar

Guia salva com sucesso

oK

Figura - Guardar guia

13.2.3.2 Importar guia

En esta opcion es posible importar guias en el monitor para utilizarlas posteriormente.

icone | Descricgo

‘ Guia
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e Gestion de guias
Importar

Para importar guias por la Gestién de guias, haga de la seguiente manera:

o Importante Inserte el pendrive con la (s) guia (s) que desea importar previamente.

En la operacién, seleccione en la opcién de Gestién de las guias;
Seleccione la opciéon Importar;

El sistema presenta los archivos del pendrive que se pueden importar;
Seleccione los archivos que desee y pulse OK para confirmar;
Espere la barra de progreso hasta la finalizaciéon de la importacion.

a > wbde

Tipo de

Tipo: Gurva
Data: Mon Mar 5 19:25:06 2018
Transférencia de dados

Escolha os itens a serem transferidos:

€ Voltar

Figura - Importar guia

Tenga en cuenta las siguientes restricciones al cargar mapa de lineas:

Atencion - El monitor importa las lineas existentes en su mapa, pero no crea paralelas;
o Su mapa debe contener como minimo 75 puntos para ser importado.

Las guias importadas deben aparecer ahora en la lista de guias.

o Importante Si la guia importada tiene el mismo nombre de una guia ya guardada en el monitor, se afadira
un ndmero al final del nombre, la guia de mismo nombre no se sobrescribira.

Si la guia importada se ha creado en un monitor de Hexagon Agriculure, se puede importar como Guia original o Mapa
de lineas, dependiendo de cémo se exportd. Consulte el tema Exportar guia.

Si la guia se ha creado en otro equipo que no sea el de la Hexagon Agriculture y el que no
Importante o P . . ,
poseemos compatibilidad, la(s) guia(s) siempre sera importada como un Mapa de lineas.

13.2.3.3 Exportar guia

o Importante Esta funcionalidad no estara disponible si la guia seleccionada es del tipo temporal.
En este campo es posible exportar guias desde dentro del equipo a un pendrive.

o Importante El formato de exportacién de las guias es sahpefile (.shp)
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Las guias se pueden exportar de dos maneras:

Guia original

En este caso solamente la guia original se exporta sin sus paralelas. En este formato, el equipo reconoce la guia original
y puede importarla de nuevo en el mismo formato, para luego crear las paralelas.

o Imoortante Essa opgéo ndo esta disponivel para exportagéo do Mapa de linhas, onde ndo é possivel
P saber qual a guia original.

Mapa de lineas

Exporta el conjunto de guias (original + paralelas) de acuerdo con la cantidad de guias informadas a la izquierda ya la
derecha. La exportacion genera un mapa de lineas, donde ya no sera posible identificar la guia original.

icone | Descricéo

e Gestion de guias
Exportar

Para exportar guias por el gestor de guias, haga lo siguiente:

o Importante Inserte previamente el pendrive para la exportacion de la(s) guia(s).

En la operacién, seleccione en la opcién Guia y Gestion de las guias;

Seleccione en la lista de guias, la guia que desea exportar;

Seleccione la opcion Exportar;

Seleccione la opcion deseada: Guia original (propietaria) o Guias paralelas (genéricas);
Si se selecciona la opcién Guia original, espere la exportacion en el paso siguiente;

o g > w NP

Si se selecciona la opcion Guias paralelas, delimite el nimero de lineas hacia la derecha o hacia la
izquierda y pulse OK;

7. Espere la transferencia del archivo.
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Figura - Exportar guia

13.2.3.4 Editar el nombre de la guia

o Importante Esta funcionalidad no estara disponible si la guia seleccionada es del tipo temporal.

En este campo puede editar el nombre de una guia guardada.

icone | Descricéo

Guia
e Gestion de guias
Editar

Para editar el nombre de una guia por el Administrador de guias, haga lo siguiente:

1. Enla pantalla de operacion, seleccione en la opcién Guia y Gestion de las guias;
2. Seleccione en la lista de guias, la guia que desea editar;

3. Seleccione la opcion Editar;

4. Edite el nombre de la ficha temporal para el nombre que desee;

5. Pulse OK para confirmar.

No se permite guardar una guia con el mismo nombre de una guia existente; el nimero
Importante Zop L
maximo permitido es 32 cacarteres.
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Tipo de
Guia:

Nova_guia

Talhao

Tipo: Curva

Data: Mon Mar 5 19:25:06 2018

Carcelar

Figura - Editar nombre de guia

13.2.3.5 Eliminar guia

o Importante Esta funcionalidad no estara disponible si la guia seleccionada es del tipo temporal.

En esta opcion se puede eliminar una guia creada previamente.

icone | Descricgo

Guia
e Gestion de guias
m Eliminar guia

Para eliminar una guia por la Gestion de guias, haga lo siguiente:

1. Enla operacion, seleccione en la opcion Guia y Gestién de guias;
2. Seleccione en la lista de guias, la guia que desea eliminar;

3. Seleccione la opcion Eliminar;

4. Pulse Si para confirmar;

5. Espere la confirmacion de la operacion.

Asegurese de que excluye una guia, recuerde que se excluira de todas las secciones de

Atencion : .
trabajo en el mismo terreno.

Tipo de
Guia:

Todas
Lista de quias

Nova_guia

Tipo: Curva guia onheci  Voc# tem certeza qu
esta guia definitivamente’

Data: Mon Mar 5 19:25:06 2018

Cancelar

Figura - Eliminar guia
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14. Control de fertilizacion

o Importante Funcionalidad disponible sé6lo mediante activacion de producto.

El proceso de aplicacion a la tasa tiene como objetivo ecualizar los nutrientes del suelo y, con ello, optimizar la
aplicacioén de los recursos.

14.1 Configuracion

o Importante Sdlo es posible entrar en las configuraciones seleccionando el implemento Abanico /
P Calderadora o Plantadora / Abubadora.

Para configurar la fertilizacion, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcion Control de fertilizacion en el Menu de ajustes;
Seleccione el insumo que desea configurar (si hay mas de uno);

Seleccione la opcion que configura la tasa de dosificacion del insumo;

2
3

4. Configure y pulse OK para confirmar la configuracion de la dosis;
5. Seleccione la opcidn que configura la calibracién del insumo;

6

Configure y pulse OK para confirmar la configuracion de calibracion.
Vea mas acerca de la Tasa de dosificacion en el tema Tasa de dosificacion.

Vea mas acerca de la Calibracion del insumo en el tema Calibracién.

Atencion Los valores de la dosis son en Kg / ha.

Fertilizacao

Caixa
Insumo 1

Tx. Fixa Insumo

(kg/ha): Calibragao: Insumot

Figura - Fertilizacion

La Tasa de dosificacion corresponde a la cantidad de insumo que sera aplicada por aquella caja de insumo especifica en
una hectarea. Existen tres tipos de dosis que se pueden utilizar:

. Tasafija;
. Tasa fija con mapa;
« Tasa variable.

Para cada insumo pueden grabarse dos valores de tasa distintos, que pueden ser utilizados de manera alternada durante
la operacién a criterio del operador.

14.1.1.1 Tasa fija

Para la tasa fija se deben configurar dos valores fijos que se pueden utilizar durante la operacién y estaran disponibles en
el panel para acceso rapido por el operador, son los llamados dosificadores.
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Como en ese tipo de tasa no se utiliza un mapa delimitador, la tasa fija se aplica en toda la trayectoria recorrida.
Para configurar los valores de tasa fija, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcién Control de fertilizacién en el Men( de ajustes;
2. Seleccione la opcién de Tipo de dosificacion;

3. Seleccione la opcion Tasa fija;

4. Seleccione la opcion Dosis primaria;

5. Introduzca el valor deseado en Kg / ha 'y pulse OK;

6. Seleccione la opcién Dosis secundaria;

7. Introduzca el valor en Kg / ha deseado y pulse OK;

8. Pulse OK para confirmar..

Mapa/Recomendacao

® TaxaFixa (O TaxaVaravel (O Taxa FixaCom Mapa

Dosagem

Priméria: (Kg/ha) 500

Area_Pivo

(el Dosagem

Secundaria: (tha)1.000

'S

) Cancelar Visualizar

Figura - Tasa fija

14.1.1.2 Tasa fija con mapa

Para la Tasa fija con mapa se deben configurar dos valores fijos, la Dosis primaria y la Dosis secundaria, que podran
ser utilizados durante la operacion y estaran disponibles en el panel para acceso rapido por el operador, son los llamados
dosificadores.

o Importante Como en ese tipo de tasa se utiliza un mapa, éste senird como delimitador para aplicacion
P de los insumos, fuera del mapa nada ser& aplicado.

Para ver el mapa seleccionado con su area total utilice la opcién Visualizar.

Para configurar los valores de tasa fija con mapa, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcion Tasa fija con mapa,;

2. Entre las opciones de mapas disponibles, seleccione el deseado;
3. Seleccione la opcidn Dosis primaria;

4. Introduzca el valor deseado en Kg / ha y pulse OK;

5. Seleccione la opcion Dosis secundaria;

6. Introduzca el valor deseado en Kg / hay pulse OK;

7. Pulse OK para confirmar.

14.1.1.3 Tasa variable

Para la Tasa variable, se deben configurar dos valores fijos que pueden ser utilizados durante la operacién y estaran
disponibles en el panel para acceso rapido por el operador, son los llamados dosificadores.

En la Tasa variable también se utiliza un mapa, sélo que en ese caso los valores de Dosis primaria y Dosis secundaria
configurados en el sistema seran utilizados fuera del mapa, y dentro del mapa se utilizaran los propios valores de
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atributos ya establecidos por el mapa.

Si no quiere que nada sea aplicado fuera del mapa, configure los valores Dosis primaria y
Importante . .
Dosis secundaria con 0 (cero).

Para ver el mapa seleccionado, asi como su area total y la dosificacion establecida, utilice la opcion Visualizar.

Mapa/Recomendagao

(O TaxaFixa (@ TaxaVariavel (O Taxa FixaCom Mapa

| o | Dosagem
Area_Pivo Cal_Cal Fora do Mapa: (ng‘ha?oo

recom Cal_Dol Dosagem

Secundaria Fora do‘T\'/P%)a:
Enxofre

Fosforo
Fosforo2
Gesso

AV 4

J Cancelar Visualizar

Figura - Tasa variable

Visualizagao do Mapa:

Dose(Kg/ha): Area Total(ha): 151,44

= ;?g:gg Dosagem Total(ton): 129,24
[ 450,00
[ 530,00
I 590,00
[ 780,00
| 910,00
[ 1.500,00
I 680,00
I 2.000,00

Figura - Visualizacién de mapa - Tasa variable

Para configurar los valores de Tasa variable, haga lo siguiente:

Seleccione la opcion Tasa variable;

Entre las opciones de mapas disponibles, seleccione el deseado;

Entre las opciones de atributos disponibles, seleccione en el qué desea utilizar la recomendacion;
Seleccione la opcién Dosis primaria fuera del mapa;

Introduzca el valor deseado en kg / hay pulse OK;

Seleccione la opcién Dosis secundaria fuera del mapa;

Introduzca el valor deseado en kg / hay pulse OK;

Pulse OK para confirmar.

© N o o A~ w DN Pe

14.1.2 Calibracién

Como los insumos pueden variar la densidad y / o granulometria, siempre que sea posible se debe efectuar una
calibracién para cualquier modo de operacion, con tasa fija o con tasa variable.
Para efectuar la calibracion de un insumo, proceda de la siguiente manera:

1. Seleccione la opcion Control de fertilizacion en el Menu de ajustes;

2. Seleccione la opcion de Insumo;

3. Seleccione el insumo que desea calibrar;

4. Seleccione la opcion Calibracion.

Dos tipos de calibracién estan disponibles:
e Calibracion de compuerta fija
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e Calibracion de compuerta multiple o de dos etapas

Insumos

Dosagem
Insumo1 (1) (kg/ha): 500,00

Insumo2 (1) Vel. Min. =
(knvh): 200
Insumo3 (1) Vel. Max.

(ke 1.440,00

LY 4

J Cancelar

Figura - Calibracion de insumo

En la pantalla de insumos, ademas de la calibracién también se puede crear un nuewo insumo o eliminar alguno ya
creado.

o Importante Debe estar en el modo avanzado de visualizacion para poder crear o eliminar un insumo de la
lista.

Al seleccionar un insumo, se presenta la informacion de Dosis, Velocidad minima y Velocidad méaxima indicada para
operacion con ese insumo.

que esta funcionalidad esté activada en el monitor, de lo contrario, sélo la Calibracion de

Para ver la opcion de Calibracion de compuerta multiple o de dos etapas es necesario
o Importante
Compuerta fija estara disponible.

14.1.2.1 Calibracion compuerta fija
Para efectuar la calibracién, proceda de la siguiente manera:

1. Ajuste el tiempo a través de las flechas derecha e izquierda;

Atencion Nunca utilize um tempo menor do que 40 segundos.

2. Con el wehiculo en la rotacion de trabajo y el mando hidraulico accionado, presione la opcién para iniciar la
prueba;

3. La cuenta regresiva comenzara y se detendra automaticamente cuando termine el tiempo;

4. Informe el peso del material que se recogié en ese tiempo utilizando una balanza adecuada.

_ Normalmente las abonadoras tienen una sola linea, pero en el caso de la utilizaciéon de una
Atencion Plantadora tenemos varias lineas, en este caso indigue el peso de insumo recogido en una
sola linea.

Asegurese de que la \elocidad del motor hidraulico esté cerca de la velocidad de referencia,
Importante P .
normalmente de fabrica es 150 RPM, con pocas variaciones.
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Calibragao

Referéncia:

(RPM) Peso (kg):

Uttima

Calibragao: U \ 0" / Voltas:

@ Iniciar @ Parar: Relagao:

Secao)iy
(RPY)

Segao 2:
(GIZY) Ajuste Fino

Segao 3:
(RPM)

Dy Cancelar

Figura - Calibracion de compuerta fija

14.1.2.2 Calibracion de compuerta multiple o de dos etapas

Para efectuar la calibracion, proceda de la siguiente manera:

1.
2.

S L

Marque con un V la opcion de Multi calibracién;
Seleccione la opcion Baja e introduzca el tiempo de recolecciéon deseado;

Con el vehiculo en la rotacion de trabajo y el mando hidraulico accionado, presione la opcion para iniciar la
prueba;

La cuenta regresiva comenzara y se detendra autométicamente cuando termine el tiempo;
Informe el peso del material que fue recogido en ese tiempo utilizando una balanza adecuada;
Seleccione Alta y repita los pasos anteriores;

Pulse OK para confirmar y comprobar las \elocidades minimas y maximas para las recomendaciones del
mapa.

14.1.2.3 Ajuste de la calibracion

Para realizar un ajuste en las calibraciones, proceda de la siguiente manera:

© N o 0 ~ 0 N B

En la operacién seleccione el Menu izquierdo principal,

Selecione la opcién Visualizacién;

Entre las opciones presentadas seleccione la opcion de Borrar;

Confirme la limpieza del rastro, del total de insumo y del area aplicada;
Apligue una cantidad conocida del insumo que desea ajustar la calibracion;
En la configuracion de calibracién vaya a la opcion de Ajuste fino;

Informe el peso de insumo aplicado (Peso real);

Informe el peso leido por el monitor (Vsible en la pantalla de funcionamiento).

Para comprobar, welva a aplicar una cantidad conocida de abono y vea si el peso aplicado (real) esta cerca del peso
leido por el monitor (puede tener una variacion de +/- 5%). Si aln no esta, rehacer los procedimientos de Ajuste.
Después de la calibracion y el ajuste, introduzca la Dosificacion para comprobar el rango de welocidad (minimo y
maximo), que el sistema puede funcionar.

Correcgao da Calibragao

Peso Real:
(kg)

Peso Lido:
(kg)

Relagao:

VS

J Cancelar
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Figura - Ajuste de la calibracion

14.2 Operacién

Iniciar la operacion
Monitorar la operacion
Suspender la aplicacion

El inicio de la operacion se realiza seleccionando la opciéon de operacién suspendida bien en el centro de la pantalla de
operacion.

La aplicacion sélo se iniciara cuando el implemento se mueva y sobrepasa la velocidad
Importante L
minima configurada para el GNSS.

Figura - Operacion

Las caracteristicas disponibles para el Control de fertilizacion se detallan a continuacion:

Figura - Control de fertilizacion

01 - Velocimetro (km/h)

El area verde representa el rango de \velocidad indicado para la operacioén, los extremos rojos representan los valores
maximos y minimos y el puntero indica la velocidad actual.

02 - Nivel de tanque

El usuario indica en litros o kilogramos cuanto abastecié y el sistema va descontando lo que va siendo aplicado,
indicando el nivel actual del tanque (en porcentaje). Cuando el nivel de tanque se queda por debajo del 10%, se queda
con el color rojo para que sirva de alerta al operador. Para indicar un nuevo valor de abastecimiento, basta presionar
sobre la imagen del tanque.

0 La capacidad total del tanque se configura previamente en el campo Implemento> Abonadora>
Configuracion> Capacidad del tanque.
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Importante

03 - Demostrativo de aplicacion del insumo

La dosis recomendada para la aplicacion del insumo es el nUmero que aparece, éste puede ser cambiado en tiempo
real, utilizando las opciones de mas y menos. El aumento o descenso es de 5 kg / ha a cada toque. La pista abajo
muestra la cantidad de insumo real que esta siendo aplicada, siendo que el medio equivale al valor recomendado
indicado arriba. Si el marcador esta orientado hacia la izquierda significa que se esta aplicando menos de lo
recomendado, y si estd mas orientado hacia la derecha, se esta aplicando mas insumo que el recomendado.

04 - Relojes dosificadores

Los valores de los relojes son configurables a través del mend de Control de fertilizacion y dan acceso a dosis
predefinidas para la aplicaciéon del insumo. Es posible cambiar entre las dos dosis siempre que sea necesario,
bastando para eso presionar la imagen del reloj deseado.

mendacan

I!EI Taxa Fixa l':_!' Taxa Vardval C!' Taxa Fiza Com Mapa

Ares

recom

Figura - Dosificadores

05 - Demostracién de secciones

Presionando sobre una seccion se puede cerrar 0 abrir manualmente, pero la operacion también puede hacer el
control de cerrar y abrir automéaticamente cuando sea necesario.

o Importante En el caso de una abonadora no hay el corte por seccion, sino un controlador.

Las secciones pueden aparecer en la operacién con las siguientes situaciones:

icone | Descricgo

9 Cerrado manualmente
o Abierto manualmente
@ Abierto automaticamente
@ Cerrado automaticamente

14.2.3 Suspender aplicacion

Presione el centro de la pantalla para suspender la operacién. Una imagen que indica que la operacion esta suspendida
se muestra en el centro de la pantalla. Durante el periodo en que la operacion esta suspendida, el rastro no se dibuja en
el mapa.
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1:13ha

Figura - Suspender operacion

o Importante Puede suspender la operacion utilizando un botén o un pedal.
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15. Control de pulverizacion

o Importante Funcionalidad disponible sé6lo mediante activacion de producto.

El control de pulverizacion realiza el control del cierre y apertura automatico de las secciones de pulverizacion,
minimizando el solapamiento en la aplicacién del insumo y evitando la pulverizacién en exceso, garantizando asi las
dosis recomendadas incluso con variaciones de velocidad de operacion de las maquinas.

A 345533

Figura - Control de pulverizacion

15.1 Configuracién

Para configurar la Pulverizacion, proceda de la siguiente manera:

Seleccione la opcion de Control de pulverizacion en el MenU de ajustes;
Seleccione el tanque que desea configurar (si hay mas de uno);

Seleccione la opcién que configura la tasa de dosisicacion del insumo;
Configure y pulse OK para confirmar la configuracion de la dosis;
Seleccione la opcion que configura la boquilla de aplicacion;

o g ~ w0 N PR

Configure y pulse OK para confirmar la configuracion del pico de aplicacion;

7. Después de realizar la configuracién de la dosificacién y la configuracién de las boquillas, confirme la
operacioén presionando OK.

El detalle de la configuracion de la Tasa de dosificacion y la Configuraciéon del pico se encuentran en los siguientes
topicos.

o Importante Solo es posible entrar en las configuraciones seleccionando el implemento Pulverizadora o
Plantadora que aplique defensivos liquidos.

Pulverizagao

Tanque
Liquido 1

Bico de
Aplicagao:

Figura - Configuracion del Control de pulverizacion

La Tasa de dosificacion corresponde a la cantidad de insumo que serd aplicada por aquella caja de insumo especifica
en una hectarea. Existen tres tipos de dosis que se pueden utilizar:
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. Tasafija;
» Tasa fija con mapa.

. TJasa variable;

Para cada insumo puden grabarse dos valores distintos de tasa, que pueden ser utilizados de forma alternada durante la
operacion a criterio del operador.

15.1.2 Configuracién de pico

Para efectuar la configuracion de un pico, proceda de la siguiente manera:

Seleccione la opcion de Control de pulverizacion en el MenU de ajustes;
Seleccione el tanque que desea configurar (si hay mas de uno);
Seleccione la opcién Configuracién de pico;

1
2
3
4. Introduzca el color y el caudal minimo y maximo (especificacion del fabricante);
5. Compruebe la velocidad maxima y minima calculada automaticamente;

6

Pulse OK para confirmar la configuracion del pico.

Configuracao do bico

Cor do bico Purple

(L/min): (Km/h):

Figura - Configuracion del pico

15.2 Operacion

Iniciar la operacién
Monitorar la operacién
Suspender la aplicacion
Corte por seccion

15.2.1 Iniciar operaciéon

El inicio de la operacion se realiza seleccionando la opcion de operacion suspendida bien en el centro de la pantalla de
operaciones.

La aplicacion sélo se iniciara cuando el implemento se mueva y sobrepasa la velocidad
Importante -
minima configurada para el GNSS.
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Figura - Operacion

Liquido 1 (L/ha)

.1';; 100 + @ K‘

2 43
LV, LV,

Figura - Operacion de pulverizacién

Para conocer el detalle de las funcionalidades de la barra, compruebe el tema Monitorar la operacion.

Presione el centro de la pantalla para suspender la operacion. Una figura que indica que la operacion esta suspendida se
muestra en el centro de la pantalla. Durante el periodo en que la operacion esta suspendida, el rastro no se dibuja en el
mapa.

Figura - Suspender pulverizacién

0 Importante Puede suspender la operacién utilizando un boton o un pedal instalado en la maquina.

0 Importante  Cuando se utiliza el implemento Pulverizadora, el corte por seccion ya viene configurado.

El corte de seccion presenta el control de seccion de forma manual y automética. En el control de seccion manual, el
operador determina qué secciones se cierram. Es posible abrir o cerrar las secciones en cualquier momento,
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independientemente del estado en que estan las otras secciones, como por ejemplo cerrar una seccion entre dos
secciones abiertas.

icone | Descricéo

° Cerrada manualmente
o Abierta manualmente
@ Abierta automaticamente
a Cerrada autiomaticamente

Para controlar las secciones de forma manual, pulse el icono en rojo para abrir la seccion o pulse el icono verde para
cerrar la seccion.

El rastro en la operacion entre secciones no se muestra cuando una seccion esta cerrada
Importante . .
entre dos secciones abiertas.

En el control de seccion de forma automatica, se hace el cierre y apertura automatica de las secciones a medida en que
la plantadora entra en areas aplicadas y no aplicadas. Se muestran los iconos correspondientes de seccién abierta o
cerrada con el indicativo de la letra A (automatico) del lado derecho.

« Cerre automatico: seccion se superpone por encima del porcentaje configurado;

« Accionamiento automatico: seccidn no se superpone.

Figura - Corte de seccion en la pulverizacion
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16. Control de siembra

16.1 Configuracion

HER)

N° Sementes

s 0 Disco:

Populagao: Perimetro
(p/ha) da Roda (m)

Densidade: Monitor de Plantio
(sem/m)
Espagamento:

(emfoom) Faixa de Operagao

Figura - Configuracion de siembra

Para configurar la siembra, haga lo siguiente:

o g ~ w0 N PR

Seleccione la opcion Control de siembra en el MenuU de ajustes;
Seleccione la opcién que configura la Tasa de dosificacion del insumo;
Informe la Poblacion de semillas;

Informe la Densidad de las semillas;

Introduzca el NUmero de semillas en el disco;

Introduzca el Perimetro de la rueda;

Configure el Monitor de siembra;

Configure el Rango de operacion;

Pulse OK.

Los siguientes parametros estan disponibles para la configuracion:

Mapa
Instrucciones en el topico Tasa de dosificacion.

Poblacion

Cuando se activa la tasa fija, la poblacion se puede insertar directamente (p / ha) oa través del campo
Densidad (sin / m), calculando automaticamente el espaciado (cm / sem).

Numero de semillas en el disco

Es el valor referente a la cantidad de semillas necesarias para el llenado de los agujeros del disco
dosificador.

Perimetro de la rueda (m)

Es el valor utilizado si la velocidad es calculada a través de la rueda del vehiculo o implemento y no por el
GNSS.

Rango de operacion

Introduzca los valores minimos y maximos de poblacion de la recomendacion del mapa seleccionado y
verifique la velocidad minima y maxima para la operacion. En el momento de operacion sélo se aplicara
dentro del rango mostrado.
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Faixa de Operacao:

AT 100.000
(p/ha)

Densidade

(sem/my):

Velocidade
Minima (km/h):

Velocidade
Maxima (km/h):

Figura - Rango de operacion
16.2 Operacién

El inicio de la operacion se realiza seleccionando la opcién de operacién suspendida bien en el centro de la pantalla de
operaciones.

La aplicacion sélo se iniciara cuando el implemento se mueva y sobrepasa la velocidad
Importante -
minima configurada para el GNSS.

Figura - Operacion

Monitor de plantio

3 4 5 6 7 8 9

Figura - Monitor operacién siembra

Durante la operacion el usuario podra acompafiar el flujo de semillas en su monitor. Para conocer el detalle de las
caracteristicas, compruebe el tema Monitor de siembra.

Presione el centro de la pantalla para suspender la operacién. Una figura que indica que la operacién esta suspendida se
muestra en el centro de la pantalla. Durante el periodo en que la operacion esta suspendida, el rastro no se dibuja en el
mapa.
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Figura - Suspender operacion de plantacion

o Importante Puede suspender la operacion utilizando un botén o un pedal.

Esta opcién esta disponible para el controlador de semillas y abono. Para el monitor de

Atencién : - . .
siembra no se puede utilizar esta funcionalidad.

icone | Descricéo

° Cerrada manualmente

o Abierta manualmente

El corte de seccion presenta el control de seccién de forma manual y automatica.

En el control de seccién manual, el operador determina qué secciones se cerram. Es posible abrir o cerrar las secciones
en cualquier momento, independientemente del estado en que estan las otras secciones, como por ejemplo cerrar una
seccion entre dos secciones abiertas. Para controlar las secciones de forma manual, pulse el icono de apagado
manualmente para apagar la seccion o pulse el icono de encendido manualmente para prender la secciéon y dejarla
siempre abierta.

El rastro en la pantalla entre secciones no se muestra cuando una seccion se cierra entre
Importante : :
dos secciones abiertas.

En el control de seccién de forma automética, se hace el cerre y apertura automatica de las secciones a medida en que la
plantadora entra en areas aplicadas y no aplicadas. Se muestran los iconos correspondientes de seccién cerrada o
abierta con el indicativo de la letra A (automatico) del lado derecho.

« Cerrado automatico: seccion se superpone por encima del porcentaje configurado;
« Accionamiento automatico: seccidn no se superpone.
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Figura - Corte de seccion en la siembra

Monitor de plantio

Figura - Monitor de siembra

Ajuste del sensor

Para ajuste de sensor, erifique los procedimientos en el tema de procedimiento Sensores de siembra.

Visualizacion

En la opcion Plantacién - Monitor de plantacion, es posible elegir qué modos de visualizacion del monitor de plantacion
se utilizard: Estandar o Avanzado. En el modo estandar arrastrando el dedo de la parte inferior al centro aparecera la
barra de monitor de plantacion que ofrece tres opciones de \isualizacion:

o Visualizacién de la barra de sensor de semilla;
« Visualizacién de la barra de sensor de abono y sensor de semilla.

0 Importante Consulte al técnico especializado para la configuracion del implemento y la visualizaciéon de
barras.

Si el implemento posee mas de un tipo de abono, la barra de sensor de abono presenta los
Importante . .
dos abonos en la misma barra de forma integrada.

Cada seccion es indicada por el nUmero y por sus iconos, cuyo significado ya estan descritos en el tema Monitorear la
operacion. En Monitor de plantacion de modo estandar, los iconos se pueden mostrar de la siguiente manera:

Tipo | Descricao

Rectangulo con esquinas cuadradas - Abono

W Rectangulo con esquinas redondeadas - Semilla

Monitor de plantio
vvv

VvV
1

Figura -Barra de monitor de plantacién - modo estandar
Estos pueden contener los siguientes relleno de color:

« Rojo - No esté aplicando, con problemas;
e Azul - Operacién suspendida;
o Verde - Aplicacion normal.

Para la indicacion de los estados de cada linea se pueden visualizar los siguientes iconos:

Manual del usuario - V200R001.ES 137 /173



Tipo | Descricdo

Todas las lineas se aplican normalmente.

XX X Todas las lineas no se aplican.

Una o mas lineas no se aplican. Para obtener mas informacion,

pulse sobre el icono. Para salir de este modo de \isualizacion
detallado, mueva la barra hacia abajo.

En el modo Avanzado se \isualizan barras, que aumentan o disminuyen de acuerdo con la densidad que se aplica en
cada linea en funcion de la recomendada. El color verde indica que la poblacion esta dentro de lo recomendado y la roja

esta por debajo de lo recomendado.

0 Importante  El modo avanzado de visualizacion sdlo esta disponible para el monitor de semilla.

Monitor de Plantio Monitor de Plantio
XXX XXX

Figura - Monitor de plantacion de modo de densidad avanzada

En la barra inferior estan disponibles para \isualizar todas las lineas de la plantadora. Si la plantacion tiene muchas
lineas, es posible dar un zoom para una mejor visualizacion de la linea deseada.

Figura - Zoom de lineas

Para ello, pulse en la region de la linea requerida y aparecera en la barra siete lineas de esa region como se muestra en
la figura siguiente. Para volver al modo de \isualizacion de todas las barras, mueva la barra de zoom hacia abajo.

Cuando se produce un fallo en el flujo de semillas o abono, el sistema avisara al usuario de forma sonora y Vvisual.

Monitor de plantio
VXV

10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
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Figura - Fallo en la densidad

Tolerancia
En la opcién Siembra > Monitor de siembra, introduzca los valores de tolerancia deseados. Para la visualizacién

estandar, las tolerancias se consideran en 30% independiente de los valores guardados. Para la visualizacién avanzada,
las tolerancias se consideran de acuerdo con la informacion introducida.
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17. Control de hormigas

o Importante Funcionalidad disponible s6lo mediante activacion de producto.

La aplicacion del control de hormigas permite la dosificacién de modo intermitente y la configuracién de dosis extra que
seran aplicadas por el operador al avistar los hormigueros. La aplicacion de la dosificacién continua es realizada por el
espaciado configurado y la calibracion de las dosis es hecha por el peso del producto, garantizando dosificaciones
correctas.

o Posibilita preajuste de tres dosis manuales, ademas de la configuracion de la dosificacion continua;

« Las dosis son por peso y no por tiempo;

o Realiza la calibracion de forma electronica;

« Calcula la distancia entre dosis automaticamente;

o Genera mapas de operacion y calcula rendimientos y tiempos productivos, pudiendo ser integrado con
sistema de gestion de la silvicultura.

17.1 Configuracién

o Importante Solo se pueden introducir las configuraciones del control de hormigas al seleccionar el
implemento correcto para esta actividad.

Para configurar el control de hormigas, seleccione la opcion Control de hormigas en el Menu de ajustes.
Las siguientes opciones estan disponibles:

« Recomendacioén (Kg/ha)
Introduzca la cantidad de cebo de hormigas que se aplicara por hectéarea.

o Cantidad por aplicacion

Cantidad total de cebo de hormigas que va a ser aplicada a cada chorro, sumando todos los aplicadores
continuos juntos.

Si la cantidad de aplicadores es 2 (dos), la cantidad aplicada en cada pico sera el valor aqui

Atencion descrito dividido por 2 (dos).
« Espacio entre aplicaciones (m)

Distancia en metros entre una aplicacion y otra.

Las tres configuraciones anteriores, se relacionan entre si y se cambian automaticamente
cuando se cambia un valor, manteniendo siempre el valor del campo Recomendacion como
referencia principal. Por ejemplo, si el usuario cambia el valor del Espacio entre las

o Importante aplicaciones, el sistema automaticamente cambia el valor de la Cantidad por aplicacion
para garantizar que la recomendacion sea alcanzada, la misma légica se realiza cuando el
usuario cambia el campo Cantidad por aplicacion, el valor de Espacio entre las
aplicaciones cambia para mantener la recomendacion.

o Calibracién de aplicacién continua
Lleva a la calibracién de los aplicadores continuos.

« Dosis pequefia ()
Dosis pequefia pre-definida para aplicacion de la cantidad de cebo de hormiga.

o Dosis média (9)
Dosis media predefinida para la aplicacién de la cantidad de cebo de hormiga.

o Dosis grande (9)
Dosis grande predefinida para aplicaciéon de la cantidad de cebo de hormiga.

« Calibracién aplicacién manual
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Lleva a la calibracién del aplicador manual.

Ant Killer

Fixed rate

nendation
)

100.00 1. Small Dosage (g): 100

application 551 59 2. Medium Dc

Continuous ge Calibration

Figura - Configuracion del control de hormigas

17.1.1 Calibracion

La calibracién para aplicacion continua y aplicacién manual se realiza siguiendo los mismos pasos.
Para calibrar el control de hormigas, proceda de la siguiente manera:

1. Inserte una bolsa de recogida en las salidas de los aplicadores continuos o en el aplicador manual en caso
de calibracion de la aplicacion manual;

2. Pulse Iniciar para iniciar la recoleccion. Espere hasta que termine el tiempo de recoleccion. El sistema se
detendra autométicamente;

3. Pese al formicida recogido con una balanza de precisién. Informe al monitor el peso en gramos;
4. En Calibracion calculada aparecera la cantidad aplicada de gramos por metro;

5. Seleccione Aceptar.

Ultima Calibragao

Figura - Calibracion del control de hormiga

17.2 Operacioén

17.2.1 Iniciar operacion

El inicio de la operacion se realiza seleccionando la opcion de operacién suspendida bien en el centro de la pantalla de
operaciones.

La aplicacion sélo se iniciara cuando el implemento se mueva y sobrepasa la velocidad
Importante .
minima configurada para el GNSS.
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Figura - Operacion

El inicio de la operacion se realiza seleccionando la opcion de operacion suspendida bien en el centro de la pantalla de
operaciones.

La aplicacion sélo se iniciara cuando el implemento se mueva y sobrepasa la velocidad
Importante L
minima configurada para el GNSS.

Para ver la barra en la parte inferior de la pantalla, arrastre de abajo hacia arriba.

Legenda

E Aplicacdo normal
Aplicagdo com problemas
Aplicacado suspensa

Formicida

M) 10kgha @R A &

1 2

Aplicadores Aplicador  Njvel de Dosagem Dosagem Pequena Média Grande
continuos manual tanque  Recomendada Atual D :_definid
(dose extra) oses pré-definidas

Figura - Operacion control de hormigas

En la barra inferior tenemos las siguientes opciones:

« Visualizacion de la barra de sensor de hormiguicida de aplicacion continua y / o manual

Esta opcion sdlo esta disponible para el implemento con sensores instalados. Si el sensor no esta habilitado,
esta barra no aparecera. Los iconos representados por los nimeros 1y 2 representan los dosificadores
continuos y M representa el dosificador manual. Tres opciones estan disponibles: aplicacion normal,
aplicacion con problemas y aplicacion suspendida, conforme la leyenda presentada en la figura.

« Nivel del tanque
El usuario indica en litros o kilogramos cuanto abastecio y el sistema va descontando lo que va siendo
aplicado, indicando el nivel actual del tanque (en porcentaje). Cuando el nivel de tanque se encuentre por
debajo del 10%, se le informard al operador. Para indicar un nuewo valor de abastecimiento, basta presionar
sobre la figura del tanque.

La capacidad total del tanque se configura previamente en el campo Implemento>
Importante e - .
Hormiguicida> Configuracion> Capacidad del tanque.

o Dosificacion recomendada

La dosificacion recomendada aplica la misma cantidad utilizada en la aplicacién automatica. EI nUmero que
aparece en la parte central del mend indica la cantidad de forma que se aplica.
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o Relojes dosificadores
Los valores de los relojes dosificadores son configurables a través del mend de Formicida y dan acceso a
dosis predefinidas para aplicacion del formicida al avistar hormigueros. Es posible cambiar entre las tres
dosificaciones siempre que sea necesario, bastando para ello presionar la figura del reloj deseado. La
indicacion 1 hace referencia a la dosificacion pequefia, la indicacién 2 la dosis media e indicacién 3 la dosis
grande. Para el implemento con dosificador manual los relojes dosificadores utilizan esta salida. Para los
implementos sin este aplicador, las dosis predefinidas se aplican a través de los aplicadores continuos.

Presione el centro de la pantalla para suspender la operacion. Una figura de una X que indica que la operacion esta
suspendida se muestra en el centro de la pantalla. Durante el periodo en que la operacion esta suspendida, el rastro no

se dibuja en el mapa.

Figura - Suspender la operacién

o Importante Puede suspender la operacion utilizando un botén o un pedal.
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18. Archivos

El monitor permite la transferencia de datos desde o hacia un pendrive. Esta accién es Util para importar o exportar los
datos de su monitor a otros. Las siguientes opciones estan disponibles para su descarga:

« Mapas de aplicacion
Los mapas que contienen informacién recopilada por el monitor, tales como sensores de semilla linea a linea,
fecha y hora del GPS, error del vehiculo en relacion a la guia, aplicacion de semillas, abono, liquidos, ancho
de aplicacion, velocidad del tractor, alarmas entre otros.

« Mapas de recomendacién

Mapas con recomendaciones de aplicacion.

e« Mapasde lineas

Mapas de lineas de operacion en formato shape con el objetivo de utilizar el mismo trazado de aplicacion
planificado y estandarizado.

« Marcadores
Marcadores creados para indicacién de piedras, agujeros, hormigueros, areas mojadas entre otros.

« Ajustes

Configuraciones hechas en monitor, tales como configuraciones de vehiculos, implementos, cunas, GNSS,
configuraciones del sistema e interfaz.

La transferencia de datos entre um monitor y un pendrive es hecha por el Menu de ajustes > Archivos.

Arquivos

Escolha o destino dos dados:

» »
Transferéncia do D d 0 Transferéncia do

Ti para o pendrive pendrive para o Ti

Apagar arquivos E » m

armazenados no Ti

0 I

03

€ Voltar

Figura - Transferencia de datos
18.1 Exportar datos

Inserte un pendrive compatible en el puerto USB situado en la parte posterior del equipo.

Atencion El equipo exporta shapefiles de operaciones con poligonos de area cubierta.

Para exportar un mapa de aplicacion, haga lo siguiente:

Seleccione la opcion Archivos en el Menu de ajustes;
Seleccione la opcion de Exportar al USB,;
Seleccione la opcion Mapa de aplicacion;

Ll A

Seleccione los elementos que desea transferir.
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Transferéncia de Dados

Escolha os itens a serem transferidos:

’T

@ secoesTrabalho/ARVUS_Lightbar2.Ti
@ secoesTrabalho/ARVUS_Lightbar3.Ti
@ secoesTrabalho/ARVUS_fdO.Ti

@ secoesTrabalho/ARVUS_Lightbar0.Ti

<= voltar

Figura - Transferencia de datos

5. Pulse OK;
6. Seleccione el formato que desea exportar:
= Archivos .Ti (SAIG);
= Archivos .kml Google Earth;
= Archivos shapefile (shp, dbf, prj y shx).

Transferéncia de Dados

Escolha os formatos desejados:

<= Voltar

Figura -Transferencia de datos - Formatos

7. Pulse OK;
8. Cuando finalice la transferencia, pulse OK.

Para exportar um mapa de recomendac&o ou mapa de linhas, proceda da seguinte forma:

Seleccione la opcion Archivos en el Menu de ajustes;

Seleccione la opcion de Exportar al USB,;

Seleccione la opcion Mapa de recomendacién o Mapa de lineas;
Entre los elementos enumerados, seleccione los que desea exportar;
Pulse OK;

Cuando finalice la transferencia, pulse OK.

o g & W N e

Atencién Puede seleccionar mas de un archivo para la exportacion.
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Transferéncia de Dados

f

Escolha os itens a serem transferidos:
@ teste
@ recom
B testel
@ mapa
@ mapal

@ Area_Pivo

<= voltar

Figura - Transferencia de datos

Para exportar marcadores, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcién Archivos en el Menu de ajustes;

Seleccione la opcién Exportar a USB;

Seleccione la opcién Marcadores;

Entre los elementos enumerados, seleccione los marcadores que desea exportar;
Pulse OK;

Cuando finalice la transferencia, pulse OK.

o 0 M w0 b

Atencion Puede seleccionar mas de un archivo para la exportacion.

Arquivos
1.

Escolha os itens a serem transferidos:

@ point/regiaomolhada

B point/DefaultJob_point

B point/formigueiro

<= Voltar

Figura - Exportacion de marcadores

Para exportar configuraciones, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcién Archivos en el Menu de ajustes;

Seleccione la opcion de Exportar al USB;

Seleccione la opcion Configuracion;

Entre los elementos enumerados, seleccione la configuracion que desea exportar;
Pulse OK;

Cuando finalice la transferencia, pulse OK.

o o & 0 DN

Atencion Puede seleccionar mas de un archivo para la exportacion.
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Arquivos

L

Escolha os itens a serem transferidos:
@ Curve
8 Fertilization

8 Filter

v

!J Limpar

selecao

@ General ’_
- . R Selecionar
‘ ’7 » todos

4= Voltar OK

Figura - Exportacion de configuracion

Para exportar una guia 0 un mapa de lineas, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcién Archivos en el Menu de ajustes;

Seleccione la opcion de Exportar al USB,;

Seleccione la opcién Guias;

Seleccione la opcién deseada: Guia original (propietaria) o Mapa de lineas (genérico);
Si se selecciona la opcion Guia original, espere la exportacion en la siguiente pantalla;

o 0 M w0 b

Si se selecciona la opcion Guias paralelas, delimite el nimero de lineas hacia la derecha o hacia la
izquierda y pulse OK;

7. Espere la transferencia del archiwo.

Atencion Puede seleccionar mas de un archivo para la exportacion.

Transferéncia de Dados

L

Escolha os itens a serem transferidos:
@ teste
B recom
@ testel
@ mapa
@ mapal

@ Area_Pivo

&= \Voltar

Figura - Transferencia de datos

Para obtener mas informacién acerca del formato Guia original o Mapa de lineas en la

Atencion -, P
exportacion, vea el tema Exportar guia.

18.2 Importar datos
Para importar datos, haga lo siguiente:
1. Inserte un pendrive compatible en el puerto USB situado en la parte posterior del equipo;

Seleccione la opcion Archivos en el Menu de ajustes;
Seleccione la opcion Importar desde USB;

P won

Seleccione el tipo de importacion que desea realizar:
= Mapa de aplicacion;
= Mapa de recomendacion;
= Guias;
= Marcadores;
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= Configuracion.
5. Pulse OK;
6. Cuando finalice la transferencia, pulse OK.

Atencion Para saber méas acerca de la importacion de guias, vea el tema Importar guia.

18.3 Eliminar datos

Para eliminar datos almacenados en el equipo, proceda de la siguiente manera:

Seleccione la opcion Archivos en el Menu de ajustes;

Seleccione la opcién de eliminar datos;

Seleccione la opcién Mapa de aplicacion o Mapa de recomendacion;
Entre los elementos enumerados, seleccione los que desea borrar;

Pulse OK;

Cuando finalice la transferencia, pulse OK.

o o M w0 N PR

Arquivos

Escolha o destino dos dados:

ERERY o]

SR

€ Voltar

Figura - Borrar datos
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19. Configuraciones del sistema

En el Menu de ajustes > Configuracién del sistema estéa disponible la configuracion general del sistema.

Configuragoes

Figura - Configuracion del sistema

19.1 Acerca

Informa la version del software del monitor, la temperatura del procesador (CPU) y de la pantalla (LCD), el nimero de serie
y trae informacion sobre los datos del GNSS, entre otros.

Sobre

Y

Legal Infc

Figura - Acerca

19.1.1 Versidn
La informacioén sobre el sistema se compone del siguiente conjunto de elementos presentados:

o Version;
o Reusion;
« Numero de serie;

o Version de la aplicacion.

19.1.2 Administrador del sistema

Para acceder al gestor del sistema, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcion Configuracién del sistema en el Menu de ajustes;
2. Seleccione la opcién Acerca,;
3. Presione la opcion Administrador del sistema.
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System Manager

0) ff Atualizacdo Nenhuma atualizacdo disponivel
(iF] -‘ Backup Nenhum backup disponive
[iE] &‘ Coletar informagoes de diagnéstico

0 @ Restaurar configuracées de fabrica

05 o Sobre este sistema

o) (wp Desligar

Figura - Administrador del sistema

19.1.2.1 Actualizacién
Instalacion de la actualizacion de software

Para realizar la actualizacion del sistema de manera manual es posible descargar el archivo
Importante . " .
para el pendrive por el sitio de Hexagon Agriculture, en la parte de Soporte.

En Actualizacion de software estan disponibles las actualizaciones que fueron descargadas automaticamente por el
sistemay / o las actualizaciones disponibles a través de un pendrive.

Para realizar la actualizacion del software, haga lo siguiente:

Seleccione Actualizacion en la opcion Administrador del sistema;
Seleccione Instalar actualizacion de software;

Seleccione la actualizaciéon que desea instalar y seleccione Si;

Se mostrara la barra de progreso;

o > 0w dp ok

Espere a que finalice la instalacion hasta que la barra de progreso esté completa.

Desinstalacion de la actualizaciéon de software

En Desinstalaciéon de la actualizacion de software, puede desinstalar la Ultima version instalada.

Instalacion de la configuracidon de actualizacion

En Instalacion de configuracién de actualizacién, puede instalar la configuracion del sistema.
o Importante Esta opcién sélo esta disponible para los monitores utilizando el monitoreo de maquinas.

Desinstalacién de la configuracion de actualizacion
En Desinstalaciéon de la configuracion de actualizacién, puede desinstalar la Ultima configuracion instalada.

19.1.2.2 Copia de seguridad

Puede crear copias de seguridad de datos y ajustes desde su , restaurar la configuracion guardada en la copia de
seguridad y eliminar copias de seguridad guardadas. Ademas, se puede importar 0 exportar una copia de seguridad,
pasando de esa forma informacién de un equipo a otro.
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'9 Restaurar backup Nenhum backup disponivel

Q] Criar backup

m Apagar Backups Nenhum backup disponivel

-G- Importar Backups Nenhum backup disponivel
4  Exportar Backups Nenhum backup disponivel
L]

Figura - Copia de seguridad

Creacion de una copia de seguridad

1. Seleccione la opcién Crear copia de seguridad para crear una copia de seguridad de la configuracién actual
del equipo;

2. Confirme la operacién seleccionando Si;
3. Espere el proceso de finalizacion y pulse OK.

Restaurar una copia de seguridad

1. Seleccione la opcion Restaurar copia de seguridad para recuperar una copia de seguridad,;
Seleccione en la lista la copia de seguridad deseada;
Confirme la operacion seleccionando Si;

> won

Espere el proceso de finalizacion y pulse OK.

Borrar una copia de seguridad

1. Seleccione la opcion Borrar copia de seguridad para borrar una copia de seguridad;

2. Seleccione en la lista la copia de seguridad que desea borrar. Puede seleccionar mas de una copia de
seguridad;

3. Seleccione la opcion Borrar, en la esquina superior derecha;
4. Espere el proceso de finalizacion y pulse OK.

Exportar una copia de seguridad

1. Seleccione la opcién Exportar copia de seguridad para exportar una copia de seguridad a un pendrive;
2. Inserte el pendrive en el equipo;

3. Seleccione en la lista la copia de seguridad que desea exportar. Puede seleccionar mas de una copia de
seguridad;

4. Seleccione la opcion Exportar en la esquina superior derecha;
5. Espere el proceso de finalizacion y pulse OK.

Importar una copia de seguridad

1. Seleccione la opcién Importar copia de seguridad para importar una copia de seguridad de un pendrive para el
monitor;

Inserte el pendrive en el equipo;
Seleccione la copia de seguridad que desea importar. Puede seleccionar mas de una copia de seguridad;
Seleccione la opcion Importar en la esquina superior derecha;

o M WD

Espere el proceso de finalizacion y pulse OK.
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19.1.2.3 Recopilar informacion de diagndstico

Cuando hay algun error y el equipo ya no puede funcionar, aparecera en su pantalla el modo de recuperacion. La
informacién de diagnoéstico obtenida del monitor debe enviarse al soporte técnico de la Hexagon Agriculture cuando se le
solicite.

Para recopilar los datos, proceda de la siguiente manera:

1. Inserte un pendrive en el equipo;
2. Seleccione la opcién Recopilar informacidn de diagndstico;
3. Confirme la operacion.

19.1.2.4 Restaurar la configuracién de fabrica

Restaurar la configuracion de fabrica puede resolver problemas y bloqueos.

Con ese procedimiento, la configuracién del monitor y todos los ajustes wolvera al patron de fabrica. Antes de hacer una
restauracion, sin embargo, es importante recopilar informacion de diagnéstico para la evaluacion del soporte técnico de
Hexagon Agriculture.

19.1.2.5 Acerca del sistema

Presione esta opcion para obtener la informaciéon de version y revision del administrador del sistema y la version del
sistema operativo. Esta informacion es Util para el soporte técnico.

19.1.2.6 Apagar

Presione esta opcion para apagar el monitor. No se puede salir del gestor del sistema sin presionar essa opcion.

19.1.3 Informacion de la CPU

Indica la temperatura de la CPU.

Informagees da CPU

Figura -Temperatura de la CPU

19.1.4 Informacion de lared

Esta pantalla indica el estado de la red del equipo: sin conexion o en linea.

Cuando el equipo esta conectado, también se muestra la siguiente informacion:
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« Interfaz de ethernet;
o Numero de MAC adress;

o Numero de IP.

Informagoes de rede

Figura -Estado de la red

19.1.5 Aceso remoto
Aqui puede conectar o desconectar el acceso remoto. Cuando estd apagado, el monitor no podra ser \isualizado ni
operado de forma remota.

Vea mas informacion sobre el acceso remoto en el tema especifico de este manual
Importante . .
Asistencia y control remoto.

19.1.6 Presentar ativaciones

Muestra una lista de las caracteristicas que estan habilitadas en monitor.

Funcionalidades habilitadas

Guia Piloto automatico F
Plantio/Aplicacao Pulverizagao

Monitor de plantio Monitor de colheita

Monitor de maquinas Comporta

Ctrl. de pratos Balanga

Modo de navegacao Compensacao de inclinagao F

Figura - Lista de activaciones

19.1.7 Informacion del GNSS

Muestra una lista de informacion relativa al GNSS.

SN:

EDate:

App Desc:
App Version:
App Num:
Diff Dese:
OMS Sub:
OMS Type:
OMS Exp:

OMS Ver:
Freq:
Freq:
Freq:

Figura -Informacion del GNSS
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19.1.8 Informacion legal

Trae informacion sobre licencias de uso.

19.2 Idioma e Region

En esta opcion es posible seleccionar el Idioma de visualizacion, establecer la zona horaria y seleccionar el tema de
color de aplicacién en el monitor.

Idioma e Regiao

Idioma: Time Zone:

portuguas do Brasil ‘H: UTC +00:00 —‘

Figura - Idioma y region

e Idioma
Seleccione el idioma que desee y confirme.

e Huso horario
Presione + y - para indicar la hora local. Cada toque cambiara el desplazamiento del tiempo en 15 minutos
de UTC (Tiempo Universal Coordenado).

« Tema
Seleccione el tema predeterminado o nocturno para la pantalla de operaciéon y confirme.

19.3 Modo del sistema

Esta opcion permite cambiar el modo entre Normal o Avanzado. Esta operacion solo se puede realizar mediante la
insercién de contrasefia.

Para cambiar el modo del sistema, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcion Configuracion del sistema en el Menl de ajustes;
2. Seleccione la opcién Modo de sistema;
3. Introduzca la contrasefia y pulse OK.

Modo normal

Operando en este modo el usuario sélo tiene acceso a las funcionalidades béasicas del monitor. Utilizado principalmente
por operadores. Las siguientes caracteristicas estan habilitadas cuando se selecciona el modo normal:

o Acerca,

o Idiomay Region;

o Asistencia;

o Configuracion externa;
e Modo del sistema;

- Diagnostico de red.
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Modo avanzado

Operando en este modo el usuario ademas de las funciones basicas del modo normal, tiene acceso a funcionalidades
avanzadas del monitor. Utilizado principalmente por técnicos. Las siguientes caracteristicas se habilitan cuando se
selecciona el modo Avanzado:

«  Cambiar contrasefia;

o Log;

e« Red;

o Activacion;

« Actualizacion de firmware;

o Insercion, edicion y remocion del vehiculo;

« Insercion, edicion y eliminacion del implemento;

o Acceso a la opcién GNSS en el Menu de ajustes;
«  Sincronizacion de datos.

19.4 Modo asistencia

Esta opcion da acceso a configuraciones de instalacion y pruebas avanzadas para técnicos especializados. Esta
operacién sélo se puede realizar mediante la insercién de contrasefia.

Para acessar as opcBes de assisténcia, proceda da seguinte forma:

1. Seleccione la opcién Configuracion del sistema en el Menu de ajustes;
2. Seleccione la opcién Asistencia;
3. Introduzca la contrasefia y pulse OK.

Las siguientes caracteristicas se habilitan cuando se selecciona la Asistencia:

« Transferencia avanzada de archivos;

« Prueba de motor en implemento;

« Pruebay transferencia de firmware;

« Habilitar / Deshabilitar el Monitoreo de maquinas;

« Habilitar / Deshabilitar el modo de operacién con rutas.

19.5 Diagnéstico de red

Informa sobre la situacién de las conexiones de los controladores conectados en la red CAN con el monitor.

Comandos Descricdo

Todos los controladores de la funcién estan

S conectados.
El controlador nimero X de la funcién no esta en la
NC,X
red.
EX X Controlador X de repuesto en la red.
Conflicto Dos controladores con la misma direccion.
No instalado Implemento no requiere este tipo de controlador

Los controladores que pueden estar conectados al monitor son:
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«  Controlador;

o Profundidad;

o Pulverizacion;

o Compuerts;

o Piloto automético;

o Monitor de siembra;

o Transporte;

«  Monitor de maquinas;
o Corte de seccion;

«  Controlador légico.

Reiniciar: cierra la direccion de todos los dispositivos conectados en la CAN.

Info dispositivos: presenta para los dispositivos conectados, la version del software y la carga de alimentacion externa.

Diagnostico da CAN

Titanium S
Controlador NAO INSTALADO e Zera o endereco de todos os dispositivos
Profundimetro NAO INSTALADO - conectados na CAN
Pulverizador NAO INSTALADO
Comporta NAO INSTALADO
iloto automatico Aguarde -
Monitor de plantio NAO INSTALADO Verificago da versao de FW
5| NAO INSTALADO s Verificagao da tensao de Alimentagao ex-
< NAO INSTALADO
NAO INSTALADO
NAO INSTALADO
NAO INSTALADO

Informagao dos dispositivos

Alimentagéo externa
17V

Figura - Diagnostico de red

19.6 Configuraciones externas

En la pantalla de configuracion externa se puede configurar la bocina y los interruptores de la operacion.

Configuragdes externas Configuragde:

Disponivel apenas no Tis

Disponivel apenas no Ti7

Figura - Configuracion externa Ti5 y Ti7

« Bocina

Enciende y apaga la alarma sonora. Si esta conectado, algunas alarmas se notificaran con bips, si esta
apagado, la bocina nunca se bipara.

o Boton externo
Se utiliza para seleccionar si el interruptor externo del equipo debe ser usado para controlar el piloto o para
controlar la operacion. Si se selecciona la opcién de operacién, el boton de Interruptor del piloto esta
deshabilitado, pero si se selecciona la opcion piloto, el boton de interruptor de la operacion esta
deshabilitado.

externo. ElI monitor Ti7 mantiene siempre el interruptor de piloto y de funcionamiento

Esta opcién soélo esta disponible para el monitor Ti5, ya que puede tener solo un interruptor
o Importante
habilitado.
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o Interruptor de la operacion

Se utiliza para prender/apagar la operacion. Seleccione la opcién momentanea si su boton es del tipo que
después de presionado welve al estado normal y seleccione la opcién Mantener si su interruptor es del tipo
gue después de presionado mantiene su estado.

o Interruptor del piloto
Se utiliza para prender/apagar el piloto automatico. Posee los mismos estados del interruptor de operacion.

Cuando se utilizan botones de tipo Mantener y el estado del boton indica que la operacion o
el piloto estan apagados, no podra conectarlos a través de la pantalla. Para prender/apagar a

o Importante ~ través de la pantalla, el botén debe indicarse el estado encendido. Lo mismo ocurre para los
botones del tipo Momentaneo, pues en ese caso el operador siempre podra prender/apagar
tanto en el boton como en la pantalla.

o Indicador de funcionamiento

Esta opcién se puede utilizar cuando se necesita una salida para conectarse con equipos de terceros.
Cuando se conecta, la salida de la bocina externa deja de ser bocina y pasa a indicar el estado de la
aplicacion, es decir, se aplicard 12V (doce woltios) en la salida si estd marcando el rastro, y 0V (cero woltios)
cuando no esta marcando rastro .

Durante la puesta en marcha del equipo, los pulsos de 12V de corta duracion (por debajo de

AEEel 250ms) se pueden aplicar en esta salida.

« Sensor de banderas Ay B
Esta opcién habilita dos entradas en el equipo para marcar indicadores, como por ejemplo, cuevas.

o Importante ~ Los botones de sensores de bandera s6lo estan disponibles para el monitor Ti7.

19.7 Cambiar contrasefia

o Importante ~ Funcionalidad disponible sélo en el modo Avanzado.

Esta funcionalidad permite cambiar la contrasefia de acceso al modo Avanzado.
Para cambiar la contrasefia, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcién Configuracion del sistema en el Menu de ajustes;
2. Entre en modo Avanzado;

3. Seleccione la opcion Cambiar contrasefa;

4. Introduzca la nueva contrasefia y confirme en Aceptar.

19.8 Log

o Importante Funcionalidad disponible s6lo en el modo Avanzado.

Esta funcionalidad permite al usuario elegir la forma de almacenar el archivo de registro de los eventos ocurridos durante
la operacién. Para seleccionar la forma de almacenamiento, haga lo siguiente:

1. Seleccione la opcién Configuracion del sistema en el MenuU de ajustes;
2. Entre en modo Avanzado;
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3. Seleccione la opcion Log.

El almacenamiento puede ser del tipo:

o Archivo Unico

En esta forma el registro se guarda en un Unico archivo de aplicacion separado por seccion de trabajo y por
tipo de implemento.

. Diario
En esta forma de almacenamiento, un archivo de aplicacién se crea por dia de operacion.

« Tiempo

En esta forma de almacenamiento, el usuario debe elegir el tiempo que desea para dividir el archivo entre las
opciones de 12 horas, 1 hora, 30 minutos o 15 minutos.

Log modo:

Manter o log mesmo quan esta parado

Selecione o modo

Figura - Forma de almacenamiento

19.9 Activacion
o Importante ~ Funcionalidad disponible s6lo en el modo Avanzado.

Esta funcionalidad permite la activacion de nuevos implementos.
Para realizar la activacion, proceda de la siguiente forma:

1. Seleccione la opcion Configuracion del sistema en el MenU de ajustes;
2. Entre en modo Avanzado;
3. Seleccione la opcién Activacion.

19.9.1 Procedimiento por pendrive
Para activar una funcion utilizando un pendrive, haga lo siguiente:
Inserte el pendrive con el archivo "ActivationCode.sig";

Pulse Importar;
Presione Activar;

Eal A

Compruebe el mensaje de éxito o error.

19.9.2 Procedimiento manual

Para activar una funciéon manualmente, haga lo siguiente:
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Llene los campos HO a H7 y Fix;
Pulse Importar;
Presione Activar;

P w D P

Compruebe el mensaje de éxito o error.

Ativacao de Funcionalidades

Importar

Figura - Ativacion

19.10 Actualizacion de firmware

o Importante ~ Funcionalidad disponible s6lo en el modo Avanzado.

Esta funcionalidad permite al usuario actualizar el firmware de los controladores.
Para actualizar los firmwares, proceda de la siguiente forma:

Seleccione la opcién Configuracion del sistema en el Menu de ajustes;

Entre en Modo Avanzado;

Seleccione la opcion Actualizacion de firmware;

Seleccione el dispositivo conectado a la red CAN deseada y pulse Siguiente;

En la pantalla siguiente se enumeran todos los firmwares vélidos para el controlador seleccionado;

o g & W N e

Seleccione el firmware deseado y pulse OK.

Atualizacao de Software

Atualizacao de Software para Dispositivos

Controlador 1 v15.06.30-ATCD v2.1

Figura - Actualizacion de firmware
19.11 Red

o Importante ~ Funcionalidad disponible sélo en el modo Avanzado.

Para habilitar su monitor para utilizar la red 3G, Wi-Fi y Virtual Vista, proceda de la siguiente manera:
1. Seleccione la opcién Configuracion del sistema en el Menu de ajustes;

Manual del usuario - V200R001.ES 159/173



2.  Entre en Modo Avanzado;
3. Presione Red;
4. Seleccione la red deseada.

Wifi Interno

3G

Virtual Vista Wifi Externo

Cancelar

Figura - Red

Presionando el boton 3G, se \isualiza la pantalla de conexion.

Usuario

Senha

Figura - 3G
Para configurar la conexién 3G, haga lo siguiente:

1. Presione la opcién Detecta ajustes automaticamente para que los datos indicados como nimero 02 en la
figura anterior se rellenen automaticamente. Esta opcién puede no estar disponible en todos los modelos de
SIMCard 3G;

2. Silos datos no se detectaron automaticamente en el paso anterior, llenelos manualmente con la informacién
proporcionada por el proveedor de senicios de Internet mowil;

3. Coloque el estado de la red como activo para habilitarla;
4. Pulse la opcién 04 para seleccionar las redes disponibles: 2G, 3G o cualquiera.

En la pantalla de operaciones, en la barra superior, quedara disponible el icono de la red 3G, que puede presentar dos
estados Activo e Inactivo.

Rede Habilitada

U'_. 04ha
. Rede indisponivel

Figura - 3G en la pantalla de operacion
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19.11.2 Configuracion red Wi-Fi

Algunos equipos tienen dos conexiones Wi-Fi: Wi-Fi interno y Wi-Fi externo. El Wi-Fi interno
o Importante puede solicitarse en la compra de del monitor, mientras que el Wi-Fi externo se puede
adquirir posteriormente. En este caso, el adaptador USB Wi-Fi debe ser homologado.

Presionando la opcion Wi-Fi (interno o externo) aparece la pantalla de conexion:

Redes Wi-Fi (Interface Interna)

. ubnt

Atualizar Mostrar redes salvas bilitar ponto de aces

Figura - Red Wi-Fi interna

Redes Wi-Fi (Interface externa)

. ubnt

Atualizar Mostrar redes salvas bilitar ponto de aces

OK

Figura - Red Wi-Fi externa
Para configurar la red, haga lo siguiente:

1. Seleccione la red Wi-Fi deseada;
2. Pulse OK.

mediante el botén Habilitar punto de acceso. En la nueva pantalla, introduzca el nombre de la

Si su red Wi-Fi no aparece en la lista, puede habilitar manualmente el punto de red Wi-Fi
o Importante
red (SSID) y la contrasefia de acceso.

Ponto de acesso Wi-Fi

SSID

Senha:

Cancelar

Figura - Habilitar punto de acceso

En la pantalla de operaciones, en la barra superior, quedara disponible el icono de la red Wi-Fi.
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o Importante ~ Para conectar el monitor con Virtual Vista es necesario tener una cuenta en VirtualVista.

Para configurar Virtual Vista, haga lo siguiente:

Seleccione la opcién Virtual Vista;

Introduzca el Nombre de usuario (direccion de correo electronico), la Contrasefia y el Nickname
utilizados para definir su cuenta de Virtual Vista;

Seleccione Habilitado para iniciar Virtual Vista.

Virtual Vista

Nome de usu:

Senha

Nickname:

Cancelar

Figura - Virtual Vista

19.12 Actualizacion automatica de software

o Importante Funcionalidad disponible s6lo en el modo Avanzado.

En la pantalla de sincronizacion de datos se puede configurar la actualizacion automatica de software. La actualizacion
automatica solo es posible si el equipo esta conectado a Internet.

Para configurar la sincronizacion de datos, haga lo siguiente:

P won

Seleccione la opcién Configuracion del sistema en el Menu de ajustes;
Entre en modo Avanzado;
Seleccione la opcion Sincronizacién de datos;

Introduzca el Nombre de host, que equivale al nombre del senidor. Este campo ya viene con un nombre
predeterminado.

o Importante Este senidor también se utiliza para la funcionalidad de rutas.

5.

Seleccione la opcion de Encendido para que la actualizacion esté lista para la instalacion a traves del
gestor del sistema. En el estado Apagado no es posible actualizar el software pues no hay comunicacién
con el senidor;

En la opcion Periodo (minutos), seleccione de cuanto en cuanto tiempo el monitor debe comprobar si
existen actualizaciones nuevas.

Ultima version actualizada

En las opciones Version de software y Configuracion de la versién, puede ver cual fue la
Importante
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Sincronizagao de dados

Configuragao de atualizacdo

Periodo (minutos) 30 [J Mostrar alerta de atualizacao

Versdo de software: 2.12.0 ) Instalar automaticamente

Config. da versdo:  0.0.6 (v Baixar por rede mével

Cancelar

Figura - Sincronizacion de datos

En el lado derecho estan disponibles las siguientes opciones:

o Mostrar la alerta de actualizacion
Pregunta al usuario si desea descargar la nueva actualizacion.

o Descargar por red movil
Seleccione este campo si desea que el monitor utilice la red mévil si no puede conectarse a la red Wi-Fi para
la descarga.

o Instalacion automatica
El equipo actualiza automéaticamente las actualizaciones de software sin solicitar autorizacion para el usuario
en el inicio siguiente al descargar la actualizacion.

o Importante También es posible realizar la actualizacion del software de manera manual utilizando un
pendrive. Para ello siga los pasos del tema Instalacién manual del software.
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20. Asistencia y control remoto

Para realizar una solicitud de asistencia remota, pongase en contacto con nuestro senicio de asistencia técnica. El
técnico se pondra en contacto para operar su monitor remotamente. Esto puede presionar botones en su lugar para
realizar las acciones necesarias o guiarle para solucionar su problema.

El monitor viene configurado de fabrica con la opcion de acceso remoto habilitado. Si desea
Atencion gue esta opcion no esté disponible para Hexagon Agriculture entre en Menu de ajustes >
Configuracion del sistema > Acerca > Acceso remoto y seleccione desconectado.

El técnico puede dar soporte de dos maneras:

« Modo de visualizacion

En este modo el técnico orienta al operador del equipo a realizar los pasos para la asistencia. El técnico
visualiza la pantalla de su monitor, pero no puede alterar ninguna informacién. Cualquier clic efectuado por el
técnico sera ignorado y no sera enviado al equipo. Sélo el usuario del equipo podra operar el sistema.

« Modo de funcionamiento
En ese modo el técnico que efectla la asistencia operando su monitor. Para que él pueda operar sera
enviado un mensaje por el equipo solicitando el acceso de operacion.

conectado a la red para utilizar la asistencia remota. El acceso de la asistencia técnica se

El técnico debe tener la informacion del niumero de serie del equipo y éste debe estar
o Importante
realiza a través de un software web de soporte de Hexagon Agriculture.

20.1 Modo de visualizaciéon

Para tener acceso remoto de visualizacion, el técnico necesita, en posesion del nimero de serie del equipo, acceder a él
a través del software web que utiliza Hexagon Agriculture para proporcionar asistencia remota. A través del icono de
visualizacion indicativo en la esquina inferior derecha de la pantalla, es posible identificar que el equipo esta siendo
visualizado remotamente por un técnico.

Figura - Icono del modo de visualizacion

El equipo viene configurado de fabrica con la opcion de acceso remoto habilitado. Si desea
Atencién gue esta opcion no esté disponible para Hexagon Agriculture entre en MenU de ajustes >
Configuracion del sistema > Acerca > Acceso remoto y seleccione desconectado.

Si la opcién de acceso remoto esta apagada, cuando un técnico intenta ver el equipo de forma remota, un mensaje
aparecera en la pantalla del monitor para que el usuario cambie la configuracion de acceso remoto si desea liberar la
visualizacion.

20.2 Modo de operacidn

Para liberar el acceso remoto en el modo de operacion, haga lo siguiente:

1. El técnico salicita autorizacion para el acceso remoto a través de un mensaje presentado en pantalla del
monitor. EI mensaje indica el nombre del usuario y la empresa que estéa solicitando el permiso;

2. Confirme la operacién seleccionando Si para autorizar el acceso del técnico;
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3. Compruebe que un icono de operacién como el de la figura aparece en la esquina inferior derecha de la
pantalla de operacion.

12

0655 0,00im 3,9ikmih
O equipamento esta sendo controlado —

remotamente.

Vocé gostaria de interromper o controle
remoto?

Figura - Icono del modo de operacion

en la esquina inferior derecha de la pantalla, el monitor presentara al usuario un mensaje para

El acceso remoto se puede interrumpir en cualquier momento presionando el icono de acceso
o Importante
confirmar la interrupcion del acceso.
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21. Caracteristicas técnicas

21.1 Monitor Ti5

Datos del monitor

° Material: LCD de 5 ", 800X480 pixeles, 16M colores con interfaz sensible al tacto;
. Dimension: 162 (L) X125 (A) X45 (C) mm;

. Peso: 1000g;

D Tension de alimentacion: 12VDC;

o Corriente de la barra de luz: 0,6A.

Especificaciones medio ambientales
° Temperatura de funcionamiento: -20 a +60 [° C];
° Temperatura de almacenamiento: -30 a +80 [* C];
o Humedad: 95% méaxima;
e  Grado de proteccion: IP67.

Interfazes
. CAN: 1 x trasero;

° USB: 1 x trasero;
° RS-232: 1 x trasero.

Modelos de acuerdo con el médulo GNSS

Médulo GNSS u-blox MAX-7Q Novatel OEMStar Novatel OEM719

Canales 56 L1 14 L1 5551L1,L2,L3,L5,L6
Configuraciones
n GPS, GLONASS, GPS, GLONASS, BeiDou, Galileo, NacIC, SBAS,
Constelaciones GPS, GLONASS, SBAS, QZSS SBAS QzSS, L-Band
Punto Simples 2.50m 1.50 m 1.20 m
SBAS 2.00m 0.70 m 0.60 m
Acurécia de la posicion horizontal (RMS) DGPS = 0.50 m 0.40 m
PPP = = 0.04 m
RTK - - 0.01 m + 1 ppm
Inicio en el calor 1s 355 19s
Tiempo de iniciacion
Inicio en el frio 29s 65s 40's
Mediciones up to 10 Hz up to 10 Hz up to 100 Hz
Tsa de datos
Posicion up to 10 Hz up to 10 Hz up to 100 Hz
Acurécia temporal 30 ns 20 ns 20 ns
Acurécia de la v elocidad 0.1 m/s 0.05 m/s 0.03 m/s

Datos extraidos del sitio w eb del fabricante: https://w w w .u-blox.com e https://w w w .novatel.com.

Médulo 4G

° Band 1 (2100 MHz)
°
5= Band 3 (1800 MHz)
° Band 7 (2600 MHz)
L4 Band 8 (900 MHz)
o Band 1 (2100 MHz)
UMTS (WCDMA) .
HSDPA Band 2 (1900 MHz)
HSUPA ® Band 5 (850 MHz)
° Band 8 (900 MHz)
° GSM 850 (850 MHz)
GPRS ° EGSM 900 (900 MHz)
EDGE
L4 DCS 1800 (1800 MHz)
.

PCS 1900 (1900 MHz)

Certificaciones

Este equipo no tiene derecho a la proteccién contra interferencias perjudiciales y no puede causar interferencia en sistemas debidamente
autorizados.
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21.2 Monitor Ti7

Datos del monitor

° Material: LCD de 7 ", 800X480 pixeles, 256k colores con interfaz sensible al tacto;
. Dimensién: 208 (L) X159 (A) X57 (C) mm;

° Peso: 1279g;

° Tension de alimentacion: 12VDC;

° Corriente de la barra de luz: 0,6A.

Especificaciones medio ambientales
° Temperatura de funcionamiento: -20 a +60 [° C];
. Temperatura de almacenamiento: -30 a +80 [* C];
o Humedad: 95% méaxima.

Interfazes
. CAN: 2 x trasero;

° USB: 1 x trasero;
° RS-232: 2 x trasero.

Modelos de acuerdo con el médulo GNSS

Médulo GNSS u-blox MAX-7Q Novatel OEMStar Novatel OEM628 Novatel OEM719

Canales 1411 12011, L2, L5 55511, L2, L3, L5, L6
Configuraciones . GPS, GLONASS, BeiDou
. GPS, GLONASS, GPS, GLONASS, BeiDou, o . ¥
Constelaciones GPS, GLONASS, SBAS, QZSS SBAS Galileo, SBAS, QZSS, L-Band g:]r:(ljeo NaclC, SBAS, QZSS, L-
Punto/ Simples 250 m 1.50 m 1.20m 1.20m
SBAS 2.00m 0.70m 0.60 m 0.60m
Acuréaciadela posicién
horizontal (RMS) DGPS - 0.50 m 0.40 m 0.40m
PPP - - 0.04m 0.04m
RTK = = 0.01 m+ 1 ppm 0.01 m+ 1ppm
; Inicio en el calor 1s 35s 35s 19s
Tiempo de
inictacion Inicio en el frio 29s 65s 50s 40s
Mediciones upto 10 Hz upto 10 Hz up to 100 Hz up to 100 Hz
Tasade datos
Posicion up to 10 Hz up to 10 Hz up to 100 Hz up to 100 Hz
Acuréciatemporal 30ns 20ns 20ns 20ns
Acuréciade lavelocidad 0.1m/s 0.05 m/s 0.03 m/s 0.03 m/s

Datos extraidos del sitio w eb del fabricante:https://w w w .u-blox.com e https://w w w .novatel.com.

Mdédulo Datos méviles

° Band 1 (2100 MHz)
57 . Band 3 (1800 MHz)
. Band 7 (2600 MHz)
. Band 8 (900 MHz)
. Band 1 (2100 MHz)
UMTS (W CDMA)
MDA . Band 2 (1900 MHz)
HSUPA . Band 5 (850 MHz)
. Band 8 (900 MHz)
GPRS . GSM 850 (850 MHz)
EDGE . EGSM 900 (900 MHz)

e DCS 1800 (1800 MHz)
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e PCS1900 (1900 MHz)

Certificaciones

Este equipo no tiene derecho a la proteccién contra interferencias perjudiciales y no puede causar interferencia en sistemas debidamente
autorizados.
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22. Declaracion de la FCC (aplicable solamente en EUA)

Las pruebas realizadas en equipo revelaron su compatibilidad con los limites de los dispositivos digitales de Clase A de
conformidad con la parte 15 de los Reglamentos de la FCC. Estos limites estan disefiados para ofrecer una proteccion
razonable contra cualquier interferencia negativa cuando se opera en un entorno comercial.

Este equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de radiofrecuencia si no se instala de acuerdo con el manual de
instrucciones emitido por el fabricante y puede provocar interferencias nocivas para las comunicaciones por radio.

La operacién de este equipo en una zona residencial puede causar interferencias negativas, en cuyo caso el usuario
debera corregir la interferencia y cargar los gastos.

Los cambios o modificaciones funcionales no aprobadas expresamente por Hexagon Agriculture

Atencion : . - .
pueden cancelar la autoridad del usuario para utilizar este equipo.
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23. Conformidad con la Directiva Europeia 1999/5/EC (R&TTE)

Por medio de este término, Hexagon Agriculture, declara que este equipo cumple con los requisitos basicos y otras
disposiciones importantes de la Directiva 1999/5 / EC. La declaraciéon de conformidad se puede consultar en
http://www.hexagonagriculture.com.

Equipo clase 1 segln Directiva Europea 1999/5 / EC (R & TTE) que puede comercializarse y ponerse en funcionamiento sin
ninguna restriccion en el estado miembro de la Union Europea.

La conformidad relativa a los paises cuyos reglamentos no estan cubiertos por la Directiva

ALE TS Europea 1999/5 / EC debe aprobarse antes del uso y la operacion.

Tipo Banda de frecuencias [MHZz]

Receptor GNSS L1: 1368 +/- 43 MHz L2: 1236+/-18 MHz

CDMA 800/1900 MHz

HSDPA 850/900/1800/1900/2100 MHz

Potencia de salida:
CDMA +24 dBm
HSDPA +24 dBm

L1: 1568.0 + 43.0 MHz

L2: 1236.0 + 18.3 MHz
Receptor GNSS Pinwheel OEM 22 dBi TNC JACK L5, E5a: 1176.0 + 12.0 MHz

E5b: 1207.0 + 12.0 MHz

B2: 1191.8 + 25.0 MHz

824 - 960

Celular TEOGLAS 2,6 dBi SMA JACK 1710 - 2170
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24. Problemas y soluciones

El monitoreo no se enciende

Problema con GNSS

El motor no se mueve

Problemas con el mapa

Problemas en la pulv erizacion
Falha de aplicagéo na entrada e
saida de bordaduras

Nada sucede después de iniciar

la prueba de instalacion del
sensor del piloto

Nada sucede después de iniciar
la prueba de controlador VH

La rueda giré hacia el lado
contrario.

Problemas en el piloto

Manual del usuario - V200R001.ES

Comprobar la alimentacién de energia;

Comprobar el fusible;

Comprobar que las conexiones estén bien fijas;

Asegurese de que el cable no esté roto (hacer una prueba con multimetro para comprobar el voltaje).

Comprobar que el GNSS esta en el area abierta para el cielo. En lugares cubiertos la sefial quedara muy baja y puede no
funcionar correctamente;

Comprobar el cableado de la antena;

Medir el voltaje del cable GNSS (5v);

Compruebe que el puerto y el modelo GNSS estan correctamente seleccionados en el meni GNSS.

Realizar pruebas y calibraciones en el display;

Comprobar que las conexiones de las mangueras son correctas (presion y tanque);
Compruebe que el mando esta accionado hacia la direccion correcta;

Verificar si la operacion no esta parada en el equipo;

Compruebe que el encoder parpadeante al girar;

Verificar si el vehiculo no esta por debajo de la velocidad de corte o del rango de operacion.

Dentro del pendrive, deben estar en el mismo local los archivos del tipo SHP, SHXy DBF;
El nombre del mapa no puede contener caracteres especiales y espacios;
El nombre del mapa puede estar muy extenso.

Efectuar la calibracion y la simulacion;

Comprobar el filtro;

Comprobar el cableado de las valvulas y el fluxémetro;

Verificar si el vehiculo esta por debajo del limite de velocidad de corte y de la banda de operacion.

Comprobar si las distancias entre la antena-perno y el perno-implemento son correctas.

Compruebe que el controlador del piloto se reconoce en la red (Configuraciéon de men - Diagnéstico de red). Si no se encuentra,
comprobar la alimentacién y la continuidad del cable;

Realizar inspeccion en el cable de alimentacién del sensor verificando la continuidad y si la tension existente entre los pines "3"
y "1" es de 12v.

Compruebe que el controlador del piloto se reconoce en la red (Configuraciéon de menl - Diagndéstico de red). Si no se encuentra,
comprobar la alimentacién y la continuidad del cable;

Comprobar la continuidad de los cables del sensor de rueda y de la valvula hidraulica;

Verificar la instalacion hidraulica (si no hay conexiones invertidas, etc.).

Invertir los conectores de los terminales de la valvula. Si el problema persiste, comprobar las instrucciones en el tema del piloto
hidraulico Instalacion del sensor.

Comprobar el nivel del aceite del depdsito;
Comprobar posibles fugas;

Comprobar la fijacién del controlador del piloto;
Comprobar el sensor de direccion.
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25. Glosario

CAN - El Controller Area Network es una red de comunicacion interna que intercomunica componentes dentro del vehiculo. Debe garantizar la entrega de mensajes,
inexistencia de conflictos entre mensajes, tiempo minimo para la entrega, bajo costo y capacidad de operar de forma confiable en un ambiente con ruido eléctrico.

BEC - Boletin electrénico de cafia.
DIFF - Es un método de correccién de posicionamiento del GNSS y sin él el piloto puede no funcionar adecuadamente.
GNSS - Es el nombre dado al sistema de posicionamiento global de navegacion por satélite que informaa a un aparato receptor mévil su posicion.

Latitud - La latitud es el angulo entre el plano del ecuador a la superficie de referencia. La latitud se mide al norte y al sur del ecuador, entre 90° sur, en el Polo Sur y
90° norte, en el Polo Norte.

Longitud - La longitud se mide a lo largo del Ecuador, y representa la distancia entre un punto y el meridiano de Greenwich. También se mide en grados, pudiendo ir de
0° a 180° hacia el Este o hacia el Oeste.

Kg / ha - Kilos por hectéarea.

L / min - Litros por minuto.

Pl / ha - Plantas por hectéarea.

PPL - Pulsos por litro.

PPS - Pulsos por segundo.

Pulso - Informacién eléctrica suministrada por el caudalimetro o encoder

Relacion - En los insumos es la relacion del peso aplicado sobre el RPM del motor hidraulico. En la pulv erizacion es el nimero de pulsos del caudalimetro sobre litros.
RPM - Rotaciones por minuto indicadas por el sensor del motor hidraulico.

Seccioén - Conjunto de boquillas de la barra de pulv erizacién o de las lineas de siembra / pulv erizacién que se puede apagar o prender simultdneamente.
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26. Certificado de garantia

Descripcién del producto
Sistema Hexagon Agriculture de agricultura de precision HXGN AgOn Ti7/Ti5.
De la garantia

1. Hexagon Agriculture garantiza el buen funcionamiento del producto indicado y por ella comercializado, comprometiéndose a efectuar, en el
periodo de 12 * (doce) meses, asi comprendido por los tres (3) meses de garantia y los nueve (9) meses ofrecidos contractualmente, contados
desde la fecha de emision de la factura, las reparaciones y reemplazos de las piezas y materiales que presenten defecto de fabricacion en
condiciones normales de uso y para los fines a los que se destinan, responsabilizando por el coste de la (s) pieza (s) a ser reemplazada (s), asi
como por la mano de obra, recayendo a la adquirente los costos con el desplazamiento de los técnicos y / 0 envio / devolucién de la (s) pieza (s)

para reparacion.
* Excepto para los cables, sensores y conectores, donde el plazo es de 3 meses.

1.1 Cualquier defecto que se haya constatado en el producto deberé ser inmediatamente informado al fabricante o reventa (distribuidor) mas
cercano, debiendo la notificacién formalizarse mediante correo electrénico en la

direccion comercial@hexagonagriculture.comy suporte@hexagonagriculture.com, cuando aplicable.

1.2 Este acuerdo de garantia solamente sera valido para los productos comercializados y utilizados en territorio brasilefio, debiendo ser
presentado junto con la respectiva factura, que pasara a integrarlo para todos los fines y hechos. Si se encuentra en otra localidad, consulte la
politica de garantia de su distribuidor.

De la exclusion de la garantia
2. Quedara excluida la responsabilidad de Hexagon Agriculture cuando:

a) Se ha eliminado / cambiado el nimero de serie o la etiqueta de identificacion del producto;

b)  Se ha eliminado el sello del producto;

c) HEproducto se conecta a una tension distinta de la prevista en el manual de instalacién / operacion;

d) El producto se encuentra en un lugar impropio, en desacuerdo con las reglas previstas en el manual de instalacion / operacion;

e) H producto se utiliza en desacuerdo con las normas previstas en el manual de instalacién / operacion, o para otros fines distintos de aquél al
que esta destinado; y / o

f)  H producto ha sufrido cualquier tipo de siniestro, siempre que tal siniestro no sea consecuencia del defecto.

De lalimitacion de la garantia

3. La garantia concedida no se extendera a los dafios y / o mal funcionamiento del producto o productos mencionados anteriormente cuando se
hayan comprobado las siguientes hipotesis:

a) Utilizaciény / o operacion en desacuerdo con el manual de operacion;

b) Riesgos, grietas, amasamientos, deformaciones y / o cualquier otro dafio derivado de accidentes durante su transporte 0 manoseo;

c) Inobservancia a los cuidados en cuanto a la limpieza y lubricacion previstos en el manual de instrucciones, inclusive por la utilizacion de
materiales y productos quimicos no recomendados por Hexagon Agriculture;

d) No envio de la ficha de instalacion firmada a Hexagon Agriculture;

e) Operacion con piezas y materiales de dudosa procedencia o de baja calidad;

f)  Cambios, reparaciones, montajes / desmontajes, instalaciones / desinstalaciones realizadas por personas o técnicos no acreditados por
Hexagon Agriculture;

g) Malfuncionamiento o fallas derivadas de problemas de suministro de energia eléctrica;

h)  Uso de embalaje inadecuado en el envio del producto para reparacion;y / o

i) Casos fortuitos y de fuerza mayor.
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